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Sistema de Coordenadas esféricas Neste sistema
,ー

um ponto P/, 1,2) fica identificado como sendo

um porto sobre uma esfera.
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Relaçõe entre or sistemas retangular 277 e o

esférico 140 :
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Aseim, obtenor :
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Ou seja, Lo sistema 47 para o sistema

esfério 140, temo a transformação + Lada por :
n = 1sen) cos0

t : } Y = P Sen 4 . Sono
z=Pcs Y

Neste caso, na sistema esfério termos :
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Isto justifica o nome : sistema de coordenados

esféricas.

Data f : 21123-18 uma funçõe integrável,
ante e ou posteler é Laba por uma esfera,
entre :
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Precisamos Leterminar Let ICT)(p, 4,0).Como
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a motriz Jacobiana dessa transformação será :




















