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Na aula passada vimos a fórmula LeLança

gera de variáveis no 1123 :
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- órmula da mudança no 1123 para O SISTEMA Mew.

Vejamos outra exemplo Le aplicaçã

Eema De COORDENADAS cilíndricas: e o sistemo

Le coordenador polares extendida para o 1123. Ou seja,

marcamos o sistema polar na plano 27 , e

depois brantamos uma altura z, farmento
"clintra"
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Dessa forma, a mudança para o sistema

cilindrico (1
,
0
,7) e Lata por :

~
n =pwsp
{+= y =1 - se0

LE = Z

Assim, a motriz Jocabiana La mudança Le
sociáveis será Lata por :
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Dema forma, vento f = /11123 +IR, entre :

() + (,y,z)dV = (() + (xp,0, 7), 4¢, 0, E), 719, 0,2)) .p .dedodE .
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Vejamos um exemplo Le aplicação :

Volcale a nolume Lo sólito abrica La뻗

semi-esfero xxy*z= 1; 700, limitado pelo
cilindro +y2= 1 e pelo plana 14

,
usando inte-

grein tripla
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SISTEMA De COORDENADAS ESFÉRIAS :
ー

Os pontos Lo nas são Lados por coordenados

localizados em uma efera
ta

_ P(a, y, z) =>p(p, 4, 0)P

니
괴 8 ≤∞ θ≤ 2π

개 O ≤4 ≤ IT⇌
DE 1R2 .

눠

Frateremos as mudanças na próxima aula .


