TRABALHO 2 (2,0 PONTOS)

ALGEBRA LINEAR E GEOMETRIA ANALITICA

NOME: TURMA:

Observagoes:
O trabalho devera ser entregue no dia 24/07/13, no inicio da aula.

O trabalho deve ser feito manuscrito (caneta ou lapis) em folha de papel A4. Nao
serao aceitos trabalhos entregues em outros tipos de folhas.

O trabalho ¢ individual e presencial.

1) Resolva os sistemas de equagoes lineares:
rT—y+2=0
a){ —z+3y+z2=>5
3z +y+T72=2

—w+3x—2y+42=0
b)q 2w—6x+y—2z=-3
w—3x+4y — 8z =2

2) Escreva B como combinagao linear de A; e Ay (e As), se possivel:

08=(55)a=(4 ) a=(51)
R R T PR )

3) Encontre X, sabendo que A = ( L2 ) eB= ( _11 (1))
a)2X =A-B

b)2(A-B+X)=3(X—-A4)
4) Determine se as matrizes dadas sdo Linearmente Independentes:

UERIaERY

LRSI

5) Use o método de Gauss Jordan para encontrar a inversa da matriz, se existir:



(2 3 0
a) |1 -2 —1
2 0 -1 |
(1 -1 2 ]
by |3 1 2
2 3 1|

6) Calcule os determinantes, utilizando expansao de co-fatores por qualquer linha ou
coluna;:

1 1 -1

a)|2 0 1
3 -2 1
2 0 3 -1
1 0 2 2

PV lo —11 4
2 0 1 -3

7) Determine se o conjunto especificado é um espago vetorial. Caso nao seja, faca uma
relacdo dos axiomas nao satisfeitos:

a) O conjunto de todos os vetores [ z ] de R? com z > 0,y >0.

b)R2, com a operacio usual de multiplicacio por escalar, mas com adi¢do de matrizes
definidas por [Z} + [ ‘Z } = [w—f—y—i—l ]

r+z+1
8) Determine se W é um subespaco de V:

a) V=RS W=

Q* O

a b

b)V:Mgg,W:{[b oy

)

)V =Py, W={a+br+cx’:a+b+c=0}

9) Dentre as transformacoes T : R? — R2, definidas pelas seguintes leis, verificar quais
sao lineares:

a) T'(z,y) = (v — 3y, 2z + 5y)

b) T'(z,y) = (y — =,0)

c) T(x,y) = (z+ 1,y)

d) T(z,y) = (2%,1%)

10) Verificar quais transformagdes sao lineares:

a) T:R*> = R?, T(x,y) = (x — y,3z, —2y)



b)a) T:R — R2 T(x) = (x,2)
)T :R? - R, T(z,y) ==
d)a) T:R2 =R, T(z,y) = xy

11) Seja T : R? — R?, T(x,y) = (2 + y, 4z + 2y).

a) (—1,2) pertence a N(T')? e (2,—3)7
b) (2,4) pertence a Im(T)? e (—1,3)7

12) Seja T : R? — R3, T(-2,3) = (—1,0,1) e T(1,—-2) = (0, —1,0).

a) Determine T'(z,y)

b) Determine N(T') e Im(T).

c) T é injetora? E sobrejetora?

13) Suponha que T seja uma transformagao linear. Determine a matriz canénica de T'.
a) T:R?2 — R3 T(1,0) = (4,-1,2) e T(0,1) = (5,3, —6)

b) T : R? — R? faz uma rotacio de pontos, no sentido horério, de 7 radianos.

c) T : R? — R? é um cisalhamento vertical que aplica e; em e; + 2e2, mas deixa o
vetor e inalterado.

d) T : R? — R? ¢ um cisalhamento horizontal que aplica e3 em es — 3e1, mas deixa o
vetor e inalterado.



