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Caracterizacao da Instituicao
A — Identificacao

Mantenedora: Fundacdo Universidade Federal de Pelotas

CNPJ: 92.242.080/0001-00

Mantida: Universidade Federal de Pelotas - UFPel

Reitor / Diretor Geral: Dr. Mauro Augusto Burkert Del Pino

Telefone: (53) 3921-1027

Fax: (53) 3921-1021

E-mail: reitor@ufpel.edu.br

Endereco: Rua Gomes Carneiro, 1 - Centro, Pelotas - RS, CEP: 96010-610

Local de oferta do curso: Campus Universitério, s/n” - 96010-900 - Capao do Ledo, RS

Base da Legislacao Federal do Brasil

DEL 750/1969 (DECRETO-LEI) 08/08/1969 00:00:00

Situagdo: | NAO CONSTA REVOGACAO EXPRESSA
Chefe de Governo; | COSTA E SILVA
Origem; | EXECUTIVO
Fonte: | DOFC 11 08 1969 006825 2 RET. 20/08/1969
Link: Texto integral ndo disponivel
Ementa; PROVE SOBRE A TRANSFORMACAO DA UNIVERSIDADE FEDERAL RURAL DO

RIO GRANDE DO SUL NA UNIVERSIDADE FEDERAL DE PELOTAS (UFPel), E DA
OUTRAS PROVIDENCIAS.

Referenda;: MEC

Alteracio: DEC-065881/1969 DOFC 19/12/1969 010824 4 ESTATUTO
DEC-067700/1970 DOFC 08/12/1970 000000 0



B - Historico da Instituicao

A Universidade Federal de Pelotas (UFPel) foi criada pelo Decreto-Lei N° 750, de 08 de
agosto de 1969, e teve seu Estatuto aprovado pelo Decreto-Lei N° 65.881, de 16 de dezembro de
1969, e t€ém como principios basilares a educagdo, o ensino, a pesquisa e a formagdo profissional
em nivel superior, buscando o desenvolvimento cientifico, tecnolégico, filoséfico e artistico,
estruturando-se de modo a manter sua natureza organica, social e comunitdria, visando a
integracdo com o distrito geoeducacional que integra e contribuindo para o estabelecimento de
condi¢des de convivéncia, segundo os principios de liberdade, justica e respeito aos direitos e
demais valores humanos.

Participaram do ntcleo formador da UFPel, conforme o Artigo 4° do Decreto-Lei N° 750,
as seguintes unidades: Faculdade de Agronomia Eliseu Maciel, Faculdade de Ciéncias
Domésticas, Faculdade de Veterinaria (Universidade Federal Rural do Rio Grande do Sul),
Faculdade de Direito, Faculdade de Odontologia e Instituto de Sociologia e Politica
(Universidade Federal do Rio Grande do Sul, em Pelotas).

No mesmo ano, em 16 de dezembro, pelo Decreto-Lei N° 65.881, Artigo 14, foram
criadas as seguintes unidades académicas: Instituto de Biologia, Instituto de Ciéncias Humanas,
Instituto de Quimica e Geociéncias, Instituto de Fisica e Matematica e Instituto de Artes. O
Decreto estabeleceu como institui¢des agregadas a Universidade as seguintes instituicdes: Escola
de Belas Artes “Dona Carmen Trapaga Simdes”; a Faculdade de Medicina da Instituicdo Pré-
Ensino Superior do Sul do Estado e o Conservatério de Musica de Pelotas. Integraram a
Universidade, como o6rgdos suplementares, a Estacdo Experimental de Piratini; o Centro de
Treinamento e Informac@o do Sul; a Imprensa Universitaria; a Biblioteca Central; o Museu e a
Casa para Estudante e, como 6rgaos complementares, o Colégio Agricola Visconde da Graga e o
Colégio de Economia Doméstica Rural.

Neste tempo de funcionamento da Universidade, modificagdes significativas ocorreram
quanto a estrutura académica, como a criagdo de cursos; a criagdo, incorporacao, transformacdo e

extin¢do de Unidades, além da transformacgdo de cursos em Unidades.



C - Identidade corporativa

C.1- Missao
“Promover a formacdo integral e permanente do cidaddo, construindo o conhecimento e a

cultura, comprometidos com os valores da vida e com a construcio da sociedade”.

C.2 - Objetivos Fundamentais
A educagdo, o ensino, a pesquisa e a formagdo profissional e pds-graduada em nivel
universitario, bem como o desenvolvimento cientifico, tecnoldgico, filoséfico e artistico,

estruturando-se de modo a manter a sua natureza organica, social e comunitaria.

D - Concepcoes Filosoficas e Politicas de Ensino

D.1 - Concepcoes Filosoficas

Os cursos de bacharelado, assim como os de licenciatura, ttm como finalidade a
formacdo de um profissional criativo, autdonomo, transformador e responsdvel, que contribua,
cada um dentro da drea que escolheu atuar, com um mundo melhor e com o progresso da ciéncia.

Os curriculos destes cursos serdo norteados pelos principios gerais da UFPel, além de
atentar para:

- Sélida formagdo tedrica, com a pratica integrada, como instincia fundamental na

formacao do profissional;

- Leitura e producgao escrita, como habilidades indispensédveis na formacao cognitiva do

futuro profissional;

- Ampla formacao cultural;

- Interdisciplinaridade;

- Flexibilidade;

- Formacao de um profissional/pesquisador;

- Desenvolvimento da autonomia;

- Compromisso social.

D.2 - Politicas de Ensino
Neste Projeto Pedagégico sdo mantidos e complementados os principios balizadores do

Projeto Pedagdgico Institucional anterior (1991). Desta forma, serdo considerados como



principios fundamentais, dentro das mais modernas concep¢des sobre o processo de ensino-
aprendizagem, os seguintes direcionamentos:

a) o compromisso da universidade publica com os interesses coletivos;

b) a indissociabilidade entre o ensino, pesquisa e extensao;

¢) o entendimento do processo de ensino-aprendizagem como multidirecional e

interativo;

d) o respeito as individualidades inerentes a cada aprendiz;

e) a importancia da figura do professor como basilar na aplica¢do das novas tecnologias.

[Disponivel em: <http://www.ufpel.edu.br/cpa/ppi.php> Acessado em 3 de novembro de 2010].

E - Identificacio Resumida do Curso
Nome do Curso: Curso de Engenharia de Controle e Automagao
Modalidade: Presencial
Natureza ou nivel:Bacharelado
Titulacao Concedida:Engenheiro de Controle e Automacgao
Regime Académico: Semestral por atividades curriculares
Unidade Académica: Centro de Engenharias
Endereco de Funcionamento:Rua Benjamin Constant, 989 - Bairro Porto, Pelotas-RS, CEP
96010-020
Ato de Autorizacio:Proc. n° 23110.004720/2010-82 Port. Reitor n°1.561, de 06/10/2010
Ato de Reconhecimento: Portaria 276 de 14 de dezembro de 2012
Ato de renovacao de reconhecimento/ENADE: Portaria 1097 de 24/12/2015, publicada em 30
de dezembro de 2015, D.O.U.
Resultado ENADE no ultimo triénio:4(3.0582)
Numero de vagas: 44
Formas de Ingresso:SISU (40 vagas); PAVE (4 vagas);por transferéncia ou ingresso p/portador
de titulo;também atendemos aoDecreto n°. 6.040/2007 (Politica Nacional de Desenvolvimento
Sustentdvel de Povos e Comunidades Tradicionais) através de editais especificos da UFPel para
processos seletivos especificos para Comunidades Quilombolas e Povos Indigenas.
Conceito Preliminar do Curso (CPC):4(3.3611)Conceito do Curso (CC): 4
Turnos de funcionamento: Integral (manha e tarde)
Carga horaria: 3626,7 horas Duracao: 10 semestres
Tempo minimo e maximo para integralizacao:

Minimo: 10 semestres Maximo: 17 semestres



Cadastro no conselho de classe: Realizado em 2015 no CREA-RS.

http://www.crea-rs.org.br/site/pop/registro/pj/internet/UNIVERSIDADES % 20REGISTRADAS %20- % 20INTERNET.pdf

Coordenador:Marcia Rosales Ribeiro Simch

Perfil do Coordenador:

Formacdo académica: Engenharia Civil, Licenciatura em Matemadtica
Titulagao: Doutorado em Engenharia Mecanica
Tempo de exercicio na IES: 22 anos Tempo de exercicio na coordenagdo: 2,5 anos

Composicao do Nicleo Docente Estruturante:

Nome Titulagao Regime | Perma-
de néncia
trabalho
Marcia Rosales Ribeiro Simch Doutora em Engenharia Mecinica | DE 4,5 anos
Alvacir Alves Tavares Mestre em Engenharia Elétrica DE 5 anos
Denis Teixeira Franco Doutor em Communications et DE 2,5 anos
Electronique

Claudio Manoel da Cunha Duarte | Pés-doutor em Engenharia Elétrica | DE 5 anos
German Ramon Canahualpa Suazo | Doutor em Engenharia Mecénica DE 4,5 anos
Marcelo Esposito Doutor em Engenharia Quimica DE 5 anos
Reginaldo da Nobrega Tavares Mestre em Computagdo DE 4,5 anos

Tempo médio de permanéncia do corpo docente:4,43 anos




Dimensao 1- Organizacao Didatico-Pedagogica

1.1-Contexto Educacional

A Universidade Federal de Pelotas situa-se no municipio de Pelotas (com um Campus no
municipio do Capao do Ledo), pdlo econdmico e cultural da regido sul do Estado do Rio Grande
do Sul, situado a margem da Lagoa dos Patos, a 250 km (duzentos e cinquenta quildmetros) de
Porto Alegre e a 600 km (seiscentos quildmetros) de Montevidéu (Uruguai), constituindo-se em
um importante entroncamento rodovidrio do sul do Brasil, conectado a 50 km (cinqgiienta
quildmetros) com o superporto de Rio Grande. Com grande nimero de engenhos, Pelotas € o
maior centro de beneficiamento de arroz da América Latina.

Além das atividades de ensino, a Universidade é, também, responsavel pelas atividades
de pesquisa e de extensdo. Os projetos de pesquisa sdo dedicados ao desenvolvimento regional e
abrangem todas as dreas de conhecimento. Os projetos de extensdo também proporcionam
atendimento a populacdo, ndo s6 de Pelotas, mas também de muitos outros municipios da Zona
Sul do Rio Grande do Sul.

As atividades de ensino, extensdo e pesquisa, em niveis médio, superior e de pos-
graduacdo estdo reunidas em cinco areas do conhecimento, a saber: Ciéncias Agrdrias, Ciéncias
Biolégicas; Ciéncias Exatas e Tecnologia, Ciéncias Humanas e Letras e Artes.

Através de suas atividades de ensino, de pesquisa e de extensdo, a UFPel exerce grande
influéncia sobre o Distrito Geoeducacional-36, que inclui uma comunidade de 25 (vinte e cinco)
municipios, além de um intenso envolvimento no desenvolvimento da regido sul do estado do
Rio Grande do Sul. Recebe, também, principalmente através de convénios, alunos estrangeiros
oriundos da Argentina, Uruguai, Chile, Peru, Panamd, Angola, Cabo Verde, Paraguai, Bolivia,
Nigéria, Honduras, Venezuela e Espanha.

[Disponivel em <http://www.ufpel.edu.br/cpa/ppi.php>Acesso em 7 de outubro de 2010]

1.2 - Politicas Institucionais no Ambito do Curso

O planejamento da instituicdo universitaria pressupde varios niveis de decisdo e
operacionalizacdo que devem possuir coeréncia e convergéncia entre si.

Concorrem para que este processo se concretize, os documentos normativos e
orientadores produzidos pela Pro-Reitoria de Graduacdo em harmonia com os colegiados de
curso e submetidos aos conselhos deliberativos superiores. Os 6rgaos auxiliares da Pro-Reitoria

de Graduacgdo constituem-se em instancias mediadoras entre os diversos niveis de planejamento



da instituicdo acompanhando ndo sé a elaboracdo dos projetos pedagdgicos dos cursos como
também viabilizando as conexdes necessdrias com o Projeto Pedagégico Institucional (PPI) e o
Plano de Desenvolvimento Institucional (PDI).

Salientam-se, desta forma, o Projeto Pedagdgico Institucional e os Projetos Pedagdgicos
dos Cursos como instrumentos passiveis de discussoes e adaptacdes permanentes mantendo entre
si uma intercomunicagdo reciproca que torna possivel manté-los coerentes, resultando em acdes
pedagodgicas com reflexos na relacdo professor-aluno.

Assim o Projeto Pedagégico do curso de Engenharia de Controle e Automagao, nos seus
objetivos particulares, articula-se com o Projeto Pedagdgico Institucional buscando atingir o
objetivo geral que é promover a educacdo de seres humanos, éticos, competentes, dvidos por
atualizacdo, porém prontos para ocuparem seus espacos no mercado de trabalho e para o
desempenho de diferentes papéis, segundo principios de solidariedade humana.

A competéncia vem da constante atualizacao do curriculo, da preocupacdo em cumprir as
Diretrizes Curriculares Nacionais assim como do incentivo a qualificacdo dos professores e do
processo sistematizado de avaliagdo dos mesmos Os principios gerais de formag¢do humana
(ética, solidariedade, cidadania e meio ambiente), atendendo aos valores humanos da institui¢ao,
sdo buscados ndo s6 pelas disciplinas de Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao,
Meio Ambiente e Desenvolvimento, Libras e Saide e Seguranca no Trabalho, mas também pela
atividade transversal realizada pela convivéncia monitorada com colegas e com professores. A
ocupacdo de diferentes papéis na sociedade € facilitada pelo desenvolvimento de uma postura
critica e comprometida diante dos problemas da sociedade. Este confronto se dd, em especial,
nas atividades de Estdgio Curricular Obrigatério onde os problemas aparecem de forma
interdisciplinar, mesclados as questdes técnicas. Os temas associados a gestdo de pessoas,
recursos naturais, impactos ambientais e sociais sdo trabalhados mais especificamente nas
disciplinas de Meio Ambiente e Desenvolvimento, Sistemas / 1 e Engenharia Econdmica I.

As atividades artistico-culturais sd@o promovidas pela institui¢do, de forma aberta a sua
comunidade, através da Pro-Reitoria de Extensdo e Cultura que promove, coordena e apdia
projetos e agdes culturais e artisticas, oriundas de atividades académicas, ou de producdo de
grupos, ou de pessoas da Comunidade Universitdria, observadas as modalidades estabelecidas
pela politica de extensado e cultura da UFPel.

A UFPel dispdes ainda de Projetos Permanentes como os descritos abaixo:

- Espaco Arte Cultura;

- Coral da Universidade Federal de Pelotas;

- Concertos;

-10 -



- Teatro Universitario;

- CTG Os Carreteiros.

A promocdo da formagao integral e permanente do cidadao, construindo o conhecimento
e a cultura, comprometidos com os valores da vida e com a constru¢do da sociedade, como
missdo da instituicdo, € desenvolvida com liberdade através das atividades de pesquisa e
iniciagdo cientifica segundo o perfil de cada grupo de pesquisa e a situacao-problema.

Os principios de liberdade, de justica e de respeito aos direitos e demais valores humanos,
baseados no amor de um para com os outros, sao praticados de forma transversal no tratamento
ético dos alunos, pelo testemunho informal e didrio do professor, assim como nas atividades de
extensdo, nas atividades complementares assim como pela acdo dos 6rgdos institucionais de

acolhimento e apoio ao estudante.

1.3 - Objetivos do Curso

Historico

O curso de graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao nasceu da necessidade de
expansdo da Instituicdo na drea das ciéncias exatas e tecnologia. A UFPel ja possuia, em 2010,
varios cursos na drea de engenharia, a saber, Agronomia, Engenharia Agricola, Industrial
Madeireira, do Petréleo, Civil, Ambiental e Sanitdria, Geoldgica, de Materiais, Hidrica, de
Computagdo, de Produgdo assim como Quimica Industrial e Ciéncia da Computacao.

A possibilidade de expansdo da area das engenharias veio através do Programa de Apoio
a Planos de Reestruturagdo e Expansdo das Universidades Federais (Reuni), que tem como

principal objetivo ampliar o acesso e a permanéncia na educacao superior.

Objetivos

O curso de Engenharia de Controle e Automagdo tem como objetivo formar profissionais
de nivel superior, de perfil generalista, com visdo ética e humanistica, preparando-os para atuar
de forma critica e criativa na resoluc@o de problemas ligados a drea de Engenharia de Controle e
Automacgdo considerando, além dos seus aspectos técnicos, também as implicacdes politicas,
econOmicas, sociais € ambientais atendendo assim os preceitos das Diretrizes Curriculares

Nacionais.
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Coeréncia do Curriculo com os Objetivos do Curso

Para atingir os objetivos do curso além das disciplinas e atividades de formacdo técnica,
geral ou especifica, o curriculo prevé também atividades complementares, trabalhos de
conclusdo de curso e estagios. Assim, pretende-se alcancar um perfil de profissional que tenha
ampla visdo dos problemas, levando em conta os aspectos técnicos e as implicacdes sociais,
ambientais e éticas de sua atividade. As proprias Diretrizes Curriculares Nacionais ja
estabelecem as orientagdes para que estes objetivos sejam alcancados. Para alcancar a
flexibilidade curricular, além do sistema de matricula por atividades, estdo previstas disciplinas

optativas, atividades complementares e a formacao livre ou opcional.

1.4- PerfilProfissional do Egresso

O Engenheiro de Controle e Automacdo serd um profissional habilitado para o
planejamento, supervisdo, inspec¢do, execucdo de montagem, operacdo e manutencdo de
equipamentos e instalacdes de sistemas de automacao e controle, podendo também participar da
elaboracdo de projetos, incluindo hardware e software em sistemas utilizados em controle de
processos.

A Engenharia de Controle e Automagdo espera formar profissionais com sdélidos
conhecimentos interdisciplinares: em controle de processos, sistemas eletroeletronicos, sistemas
mecanicos e de informatica.

Com uma formacdo abrangente, e uma diversidade de conhecimentos adquiridos, o
Engenheiro de Controle e Automacgao pode ser considerado um Engenheiro de Sistemas, na sua
area de atuagdo, diferenciando-se, na sua formacdo, dos Engenheiros de Processo (mecanico,
elétrico, quimico etc.).

Espera-se, também, que o profissional formado possa desenvolver e gerenciar o seu
proprio negocio, tornando-se um empreendedor capaz de gerar oportunidades de emprego e
melhoria de qualidade de vida para a populagdo, por meio da sua sélida formacdo, critica e
criativa, capaz de considerar sempre os aspectos politicos, econdmicos, sociais, ambientais e

culturais, com visao ética e humanistica.
Competéncias e Habilidades

Em consonancia com as Diretrizes Curriculares Nacionaispara o ensino de engenharia,

instituida pela Resolucao CNE/CES 11/2002, o profissional formado em Engenharia de Controle
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e Automacdo deverd desenvolver, no que couber a sua habilitacdo, as seguintes competéncias e
habilidades gerais:

I - aplicar conhecimentos matemadticos, cientificos, tecnolégicos e instrumentais a

engenharia;

IT - projetar e conduzir experimentos e interpretar resultados;

III - conceber, projetar e analisar sistemas, produtos e processos;

IV - planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servicos de engenharia;

V - identificar, formular e resolver problemas de engenharia;

VI - desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas;

VII - supervisionar a operacdo e a manuten¢do de sistemas;

VIII - avaliar criticamente a operagao e a manuten¢ao de sistemas;

IX - comunicar-se eficientemente nas formas escrita, oral e grafica;

X - atuar em equipes multidisciplinares;

XI - compreender e aplicar a ética e responsabilidade profissionais;

XII - avaliar o impacto das atividades da engenharia no contexto social e ambiental;

XIII - avaliar a viabilidade econdmica de projetos de engenharia;

XIV - assumir a postura de permanente busca de atualizacdo profissional.

Coeréncia do Curriculo com o Perfil Desejado do Egresso

Em geral as disciplinas bésicas como fisica, matemética, desenho, quimica, eletricidade e
magnetismo e computacao, dardo o necessario suporte para a capacidade ndo s6 de entender os
conhecimentos técnico-profissionais atuais, mas também de absorver novos conhecimentos,
permitindo assim o acompanhamento das mudangas de tecnologias muito comuns na area de
controle e automagdo. A capacidade de trabalhar em equipe, de tomar atitudes baseadas em
valores éticos e humanos para a valorizacdo da vida e da natureza, serdo buscadas, de forma
transversal, em todas as atividades e, em especial, nas disciplinas de Introducdo a Engenharia de
Controle e Automacao, Meio Ambiente e Desenvolvimento, Libras, Administracdo de Operacoes
de Manufatura, Saide e Seguranga no Trabalho e Engenharia Econdmica I.

Em complementacdo a este mesmo objetivo t€ém-se as atividades complementares, o
trabalho de conclusdo de curso, os estdgios e a formacao livre ou opcional.

As competéncias que dizem respeito a comunicagdo escrita, oral e grafica serdao
desenvolvidas através de atividades de leitura orientada da bibliografia disponivel e do estimulo
a participagdo nos cursos de extensdo de linguas oferecidos pelo Centro de Letras e

Comunicacdo, que serdo aceitos como Formacdo Livre ou Opcional ou como Atividade
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Complementar. Em atendimento a Lei n° 11.645 de 10/03/2008, os alunos do curso de
Engenharia de Controle e Automacdo poderdo estudar a temdtica da Histéria e Cultura Afro-
Brasileirapois esta poderd fazer parte da integralizacdo por meio de disciplinas livres, sendo
oferecida uma disciplina especifica sobre Etnologia Afro-americana (Etnologia Afro-americana I
- carga hordaria de 68 horas-aula) pelo Departamento de Histéria e Antropologia.

Sdo também realizadas outras atividades pela UFPel que vao ao encontro das DCNs neste
ponto: Projeto: Assessoria ao Clube Social Negro “Fica Ahi Pra Ir Dizendo” no seu processo de
transformagao em Centro de CulturaAfrobrasileira; Semindrio: Politicas Publicas e Ensino
Superior: Perspectivas dos Nicleos AfroBrasileiros; Grupo de Estudos Sobre a Insercdo Social
de Afrodescendentes na Pds-abolicao.

O curso de Engenharia de Controle e Automacdo, no sentido de atender os requisitos
legais e os anseios da sociedade, faculta aos seus alunos darem direcionamentos as suas
formacdes conforme as suas necessidades. Assim, aconselha que ele curse disciplinas ligadas aos
direitos humanos e ao exercicio da cidadania. Entre estas disciplinas € aconselhado que aluno
curse a Disciplina Direitos Humanos (0830001), com 68 horas-aula, na Faculdade de Direito da
Ufpel, e utilize estes créditos dentro da sua Formacao Livre.

As disciplinas especificas trazem o conhecimento necessario ao exercicio maduro da
profissdo, baseadas em leis fisicas e procedimentos técnicos encontrados na bibliografia e na

experiéncia profissional dos professores.

1.5 - Estrutura curricular

O curriculo do curso de Engenharia de Controle e Automagao é um conjunto coerente de
atividades e recursos humanos e materiais necessarios para que o aluno, em sua trajetdria
formativa, venha a atingir o perfil desejado do egresso. Neste documento estdo descritos todos os
componentes curriculares, como disciplinas, atividades complementares, estidgios e trabalhos de
conclusdo de curso, com suas caracteristicas, cargas hordrias e seus inter-relacionamentos.

O curriculo pressupde que a formacdo do aluno se da através da constru¢do do
conhecimento e ndo da simples anexacdo de informacdes de diversas fontes bibliogréficas. Para
isto sdo propostas variadas atividades de ensino-aprendizagem em que se incluem desde a aula
expositivo-dialogada até trabalhos praticos em laboratérios, trabalhos em equipe, trabalhos de

sintese e integracdo de conhecimentos de diversas dreas.
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O curso de Engenharia de Controle e Automacgdo € concebido de modo a atender as
Diretrizes Curriculares Nacionais e os principios gerais propostos no Projeto Pedagdgico
Institucional.

Este curso € classificado na modalidade bacharelado com 3626,7 horas, a ser
desenvolvido de forma presencial, em 10 (dez) séries semestrais.

A escolha do elenco de disciplinas, das metodologias de ensino e da coordenagdo das
atividades desenvolvidas em cada uma delas é atualmente o principal meio disponivel para a
formacao pretendida. Este componente curricular interfere em praticamente todos os aspectos do
perfil e das habilidades desenvolvidas pelo estudante. A definicdo da matriz curricular deve
proporcionar ao aluno uma formagdo consistente, com uma profunda inter-relacdo entre os
conhecimentos construidos no decorrer do Curso.

Os conteidos sdao ministrados buscando sempre a interdisciplinaridade, € nao o
isolamento, a fim de atender os objetivos estabelecidos pelo Curso e contidos neste Projeto
Pedagdgico.

Busca-se também a flexibilizacdo curricular e a contextualizagao através das disciplinas
optativas, da Formacao Livre, das atividades complementares, do trabalho de conclusao de curso
e, finalmente, através dos estagios supervisionados.

A lei 11645 de 10/03/2008 e a Resolugdo CNE/CP n° 01 de 17 de junho de 2004 sdo
atendidas através da oferta da disciplina Etnologia Afro-americana I, na forma de ingresso
(Processos seletivos atendendo ao Decreto n°. 6.040/2007) e na articulagio com o NAI (Nucleo
de Acessibilidade e Inclusao).

O curso atende a lei do meio ambiente através da oferta da disciplina Meio Ambiente e
Desenvolvimento, também institucionalmente através da Coordenagao de Gestao Ambiental.

A Estrutura Curricular do Curso de Engenharia de Controle e Automagdo, com duragao
de 10 semestres, serd constituida, portanto, dos seguintes grupos de componentes curriculares

com as respectivas duracdes (Tabela 1):

Tabela 1 - Componentes curriculares do curso

Dimensoes Componentes curriculares Horas-aula | Horas %0
Formativas

Disciplinas Obrigatorias 3366 2805 77,34
Formacao Especifica | Estdgio Supervisionado Obrig. 204 170 4,69

Trabalho de Conclusio de Curso 306 255 7,03
Formacao Atividades Complementares 102 85 2,34
complementar Disciplinas Optativas 204 170 4,69
Formacao livre Disciplinas Livres 170 141,7 3,91
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‘ Carga Horaria Total do Curso |

4352 | 3.626,7 | 100 |

1.6 - Conteuados Curriculares

A organizagdo do curriculo académico, tendo como orientagdo bdsica as Diretrizes

Curriculares Nacionais, compreende um conjunto de atividades de ensino-aprendizagem, como

disciplinas, atividades complementares gerais e especificas e pressupde outras defini¢cdes tedrica-

metodolégica-operacionais, relativas aos estudos previstos, concretizando-se no ato pedagdgico

(PPI-UFPel). A defini¢do de abordagens a serem desenvolvidas em cada disciplina, bem como a

definicdo de sua carga hordria, estd expressa nas Caracterizagdes das disciplinas publicadas

semestralmente pelos professores, baseados nas ementas aprovadas pelo Conselho Universitério.

Os conteudos curriculares estdao mostrados sdo mostrados na Tabela 2.

Tabela 2 — Grade Curricular

Sem. Disciplina Coadigo Créditos Pré-requisito(s)

Int.a Eng. de Controle e Automacdo  201-141xxxx 2
Eletricidade e Magnetismo 109-1420001 6

I Cilculo A 104-1410001 6
Quimica Geral 105-0150100 4
Algebra Linear 111-1410003 4
Fisica Basica I 102-0090113 4
Circuitos Elétricos I 108-1420002 4

’ Algoritmos e Programacgao 103-1110180 4
Célculo B 110-1410002 6 104-1410001+111-1410003
Estatistica Basica 112-1410006 4 104-1410001
Desenho Técnico 106-1640002 4
Fisica Bésica II 114-0090114 102-0090113+110-1410002
Fisica Bésica e Experimental I 117-0090117 102-0090113
Equacdes Diferenciais A 116-1410004 110-1410002

3 Programacio de Computadores 107-1110182 103-1110180

Circuitos Elétricos 11
Medidas Elétricas
Eletronica Digital

113-1410008
115-1410009
124-1420003

108-1420002+104-1410001
108-1420002
108-1420002
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Caélculo Numérico e Aplicacdes
Eletronica Fundamental
Laboratério de Eletronica I

4 Métodos Operacionais
Sinais e Sistemas Lineares I

118-1410005
119-1640015
120-1640016
121-1410007
122-1640017

116-1410004+1110180
113-1410008
C119-C1640015
116-1410004
116-1410004

Laboratério de Eletronica Digital ~ 1410LED 124-1420003
Informaética Industrial I 205-1640020 107-1110182
Engenharia da Informacao 1640066 4 107-1110182
Sinais e Sistemas Lineares II 123-1640031 5 122-1640017
Informatica Industrial 11 207-1640032 3 205-1640020
Sistemas Digitais I 307-1420009 4  124-1420003 +1410LED
Mecanica Geral 1640020x 4 104-1410001 +114-0090114
Fendmenos de Transporte 206-1420004 4 114-0090114+117-0090117
Sistemas Realimentados 125-1420007 5§ 123-1640031
Mecanica dos Sélidos 1640020y 4 1640020x
Eletronica de Poténcia I 127-1420010 4 119-1640015
Microprocessadores 129-1420021 4 124-1420003+107-1110182
Medi¢do de Grandezas Mecanicas  209-1420012 3 119-1640015
Proc. de Fabricacdo Mecanica 210-1640059 4 1640020x

Eletrotécnica Industrial
Controle Multivariavel

7 Tecnologias de Comando Numérico

Mod.e Contr. de Sist. Automatizados

Proj. e Manuf. Assist. p/Computador
Redes de Computadores

126-1410014
212-1420024
213-1420023
211-1420022
215-1420025
316-1410010

113-1410008
125-1420007
210-1640059
207-1640032
210-1640059
124-1420003

LR SN S \O ROV I )

Conversao Eletromecanica de Energia 308-1420006 4 109-1420001+113-1410008

Sistemas Produtivos 1 21F-0980001 2 1700 HA

Acionamentos Hidrdulicos ePneumdticos  222-1420030 4 205-1640020-206-1420004

Robética Industrial 220-1420028 4 125-1420007

Sistemas Integrados de Manufatura 221-1420029 4 215-1420025

Sistemas Nao-Lineares 218-1420027 3 125-1420007
Trabalho de Conclusdo de Curso | 322-1410015 9 2900 ha

9 Engenharia Econdmica I 131-0980009 2 104-1410001

Robética Mével 228-D000300 3 220-1420028
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Trabalho de Conclusao de Curso II  324-1410017 9 322-1410015
10 Meio Ambiente e Desenvolvimento 133-0570132 2

Saude e Seguranca no Trabalho 132-1410016 2
Optativas 12
Livres 10
Atividades Complementares(102 h-a / 85 h) 6

Estagio Estagio Curricular Obrigatério (204

h-a/170 h) 232 12

Tabela 3a - Disciplinas Optativas (cursar 12 créditos)

Libras I

Acionamento Elétrico
Eletronica de Poténcia II
Elementos de Méquinas
Laboratério de Eletronica III
Fund. de Inteligéncia Artificial

326-1310277
1351420031
128-1420020
1640057-EPR
309-1420008
1110187

4

4
4
2
2
4

128-1420020 + 308-1420006

127-1420010
1640020X

119-1640015 +C127-C1420010

218-1420027

Tabela 3b - Disciplinas Livres Sugeridas (cursar 10 créditos)

Int. Proc. Paralelo e Distribuido
Instrumenta¢c@o em Controle
Toépicos Especiais em Automagao
Circuitos Elétricos 111

Eletronica de Pulso
Processamento Digital de Sinais

Confiabilidade

Equagoes Diferenciais B
Etnologia Afro-americana I

1110146
224-D000299
D000495
302-1640018
303-1640036
312-1420019
130-1640051
164xXXXX
0720152

4

4
4
3
3
4
2
4
4

207-1640032

125-1420007(cr212-1420024)
125-1420007 e 207-1640032

113-1410008
119-1640015
123-1640031
112-1410006
116-1410004

Inter-relacao das Unidades de Estudo

Os componentes curriculares devem ser cumpridos dentro de uma sequéncia logica de
constru¢do do conhecimento a fim de ir amadurecendo o aluno e tornando o processo ensino-
aprendizagem uma experiéncia menos dolorosa e até aprazivel. Estas relacOes de precedéncia
estdo explicitas na matriz curricular através do estabelecimento de pré-requisitos e tempos
minimos de permanéncia no curso e também nos planos de ensino dos professores. Isto foi
pensado, ndo no sentido de ser um elemento de engessamento do curriculo, mas com orientacao
dos proprios professores sobre quais conhecimentos sdo necessdrios para o acompanhamento

natural daquela atividade curricular. Fora estas necessidades de origem pedagdgica, procurou-se

-18 -

Total HA 4352
Total HR 3626,7
Total CR 256



flexibilizar o curriculo através de disciplinas optativas e livres para que o aluno busque uma
formacdo de acordo com o seu perfil, sem que isto fira os minimos estabelecidos pelas diretrizes.

Assim sendo, a distribuicdo temporal (ao longo dos semestres), mostrada na grade
curricular (Tabela 2), ¢ meramente orientativa, pois o que € determinante na tomada de uma
disciplina pelo aluno € o cumprimento dos pré-requisitos, expressos explicitamente através dos
nomes das disciplinas, ou através de amadurecimento no curso, avaliado em quantidade de horas

j& cursadas com éxito.

Coeréncia do Curriculo Com as Diretrizes Curriculares Nacionais

As Diretrizes Curriculares Nacionais (DCN) recomendam a flexibilidade curricular, o que
¢ atendido por um curriculo que possui disciplinas optativas, escolhidas dentro de um grupo pré-
determinado, e disciplinas livres onde o aluno pode escolher disciplinas a sua vontade para
montar o curriculo. Tém-se ainda as atividades complementares executadas fora do ambiente de
sala de aula segundo o interesse do aluno, desde que se enquadrem nos grupos previstos no
regulamento préprio. O trabalho de conclusdo de curso e o estdgio também sdo adequados para
que o aluno eleja setores do conhecimento de acordo com as suas necessidades e também servird
como oportunidade de realizacao de atividade interdisciplinar, buscando a sintese e a integracao
de conhecimentos.

A articulagc@o tedrico-pritica e a integracdo de conhecimentos se dao, também, nas
disciplinas de laboratério, onde as atividades sao naturalmente interdisciplinares.

O curso de Engenharia de Controle e Automagdo apresenta um limite minimo de tempo
para a integralizag@o curricular de 5 anos (10 semestres letivos), conforme estabelecido no Art.
2°, da Resolug¢ao CNE/CES N°2/2007, que “dispde sobre carga hordria minima e procedimentos
relativos a integralizacdo e duracdo dos cursos de graduacdo, bacharelados, na modalidade
presencial”’. O limite maximo para integralizacao curricular € de 8 anos (16 semestres letivos).

Segundo o art. 6° da Resolucdo CNE N° 11, de 11 de margo de 2002, todo o curso de
engenharia deve apresentar em seu curriculo um nucleo de conteudos basicos, que represente
cerca de 30% da carga hordria minima, estipulada em 3.600 horas, conforme Art. 2° da
Resolu¢do CNE/CES N° 2, um ntcleo de contetidos profissionalizantes (cerca de 15% de carga
horédria minima) e um nucleo de conteddos especificos que deverd aprofundar os conhecimentos
profissionalizantes, caracterizando a modalidade. A distribui¢do é mostrada nas Tabelas 1, 2 e 3.

As Tabelas 4, 5 e 6 mostram a coeréncia entre as cargas horarias de cada um dos niucleos
das Diretrizes Curriculares Nacionais e a carga hordria praticada no curso de Engenharia de

Controle e Automacao.
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Tabela 4 - Nucleo de Conteuddos Basicos

Conteudos Componentes Curriculares ha-T | ha-P
o o Trabalho de Conclusao de Curso | 34 0
Metodologia Cientifica e Tecnoldgica —
Trabalho de Conclusao de Curso 11 0 17
C i oacio & B . Trabalho de Conclusao de Curso 11 0 34
omunica¢do e Expressao
¢ P Estégio Curricular Obrigatdrio 0 17
Informatica Algoritmos e Programacgao 34 34
Expressao Gréfica Desenho Técnico 34 34
Célculo A 68 34
Célculo B 68 34
. Equacdes Diferenciais A 34 34
Matematica - .
Métodos Operacionais 34 34
Algebra Linear 34 34
Estatistica Bésica 51 17
Fisica Bésica [ 51 17
Fisica Fisica Bésica II 51 17
Fisica Basica Experimental I 0 34
Fenomenos de Transporte Fenomenos de Transporte 68 0
n - Mecéanica dos Sélidos 34 34
Mecénica dos Sélidos Mecanica Geral 34 34
Eletricidade Aplicada Eletrotécnica Industrial 17 17
Quimica Quimica Geral 34 34
Ciéncia e Tecnologia dos Materiais Proc. de Fabricacdo Mecanica 17 17
. . Sistemas Produtivos 1 34 0
Administracao — ; SV
Estagio Curricular Obrigatério 0 17
) Engenharia Econdmica I 34 0
Economia — : .
Estagio Curricular Obrigatério 0 17
Ciéncias do Ambiente Meio Ambiente e Desenvolvimento 17 17
) . . Introduc¢do a Engenharia de Controle e
Humanidades, Ciéncias Sociais e Aut ~ 17 0
Cidadania SO
Atividades Complementares 0 34
Sub-totais e percentuais 1411 ha(1175,8 h) 32,5% 799 | 612

Convencao:

ha-T — Horas-aula de Atividade Teorica (Aulas expositivo-dialogadas)

ha-P — Horas-aula de Atividade Pratica (Lab. /Projeto /Simulacao /Ativ.Compl. /Estagio).
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Tabela 5 - Nucleo de Conteudos Profissionalizantes

Conteudos Componentes Curriculares ha-T | ha-P
Algoritmos e Estruturas de Dados Programacdo de Computadores 34 34
Introducdo a Engenharia de Controle e 0 17
Circuitos Elétricos Automagdo
Eletricidade e Magnetismo 34 17
Circuitos Logicos Eletronica Digital 34 17
Modelagem, Apélise ¢ Simulagdo de Sinais e Sistemas Lineares I 0 34
Sistemas
Controle de Sistemas Dindmicos Sinais e Sistemas Lineares [ 51 0
Conversao de Energia Conversao Eletromecanica de Energia 51 17
Eletromagnetismo Eletricidade e Magnetismo 34 17
Eletronica Digital 17 17
Eletronica Analdgica e Digital Eletronica Fundamental 102 0
Laboratério de Eletronica | 0 34
Ergonomia e Seguranca no Trabalho Saude e Segurancga no Trabalho 34 0
Métodos Numéricos Calculo Numéricoe Aplicagdes 34 34
Sub-Totais e Percentuais 663 ha(552,5h) 15,5% 425 | 238
Tabela 6 - Nucleo de Contetidos Especificos
Contetdos Componentes Curriculares ha-T | ha-P
L. . Circuitos Elétricos I 51 17
Circuitos Elétricos — —
Circuitos Elétricos 11 51 17
Modelagem, Al}élise e Simulacdo de Modelagem e Cont.role de Sistemas 34 34
Sistemas Automatizados
Acionamentos Acionamentos H‘idréulicos e 34 34
Pneumdticos
. Robética Industrial 34 34
Robética -
Roboética Movel 17 34
Tecnologias de Comando Numérico 34 0
Automagio Projeto e Mél:)ti?ﬁ:;dﬁrssistidos por 34 17
Sistemas Integrados de Manufatura 34 0
Processos de Fabricacdo Mecanica 17 17
Processos de Fabricacao Projeto e Mgg;fla;ll:: d'g‘rSSISUdOS por 17 0
Sistemas Integrados de Manufatura 34 0
Sinais e Sistemas Lineares II 51 34
Controle de Sistemas Dinamicos Sistemas Realimentados 51 34
Controle Multivaridvel 34 17
Sistemas Nao-lineares 34 17
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Sistemas Mecanicos Medic¢ao de Grandezas Mecanicas 34 17
Materiais Elétricos Estdgio Curricular Obrigatério 0 34
Medidas Elétricas Medidas Elétricas 51 17

Eletronica Analégica e Digital Eletronica de Poténcia I 68 0
Sistemas de Informacao Engenharia da Informacao 68 0
Redes de Computadores 68 0

Microprocessadores 51 17

Sistemas Digitais Laboratorio de Eletronica Digital 0 34
Sistemas Digitais | 51 17

. ) Informatica Industrial I 34 34

Informética Industrial - -

Informatica Industrial II 34 17

Libras 68 0

Acionamento Elétrico 68 0

Disciplinas Optativas Eletronica de Poténcia II 68 0

(cursar 12 créditos) Elementos de Mdquinas 34 0
Laboratério de Eletronica 11T 0 34

Fundamentos de Inteligéncia Artificial 68 0

(]C)liigglir(l)acsr]ggg:) Disciplinas de Formacgdo Livre 170 0
Atividades Complementares Atividades Complementares 0 102
Estdgio Curricular Obrigatério Estdgio Curricular Obrigatério 0 119
. . Trabalho de Conclusao de Curso | 0 119

Trabalho de Sintese e Integracao —

Trabalho de Conclusao de Curso 11 0 68
Sub-Totais e Percentuais 2261 ha(1884,2h) 52% 1394 | 867

Carga Horaria Total do Curso

4352 ha(3626,7 h) 100%

Convencao:

ha-T — Horas-aula de Atividade Tedrica (Aulas expositivo-dialogas)

ha-P — Horas-aula de Atividade Pratica (Lab. /Projeto /Simulacao /Ativ.Compl. /Estagio).

Observacoes:

1- As disciplinas Optativas estdo precisamente elencadas neste Projeto Pedagdgico;

2- As disciplinas Livres (ou de Formagdo Livre) sdo de livre escolha dos estudantes sendo

aconselhada a busca de orientagdo junto ao colegiado ou a professores orientadores de matricula;

3- O colegiado antecipadamente recomenda, para as disciplinas livres, as seguintes disciplinas:

Introdug¢do ao Processamento Paralelo e Distribuido, Instrumentacdio em Controle, Tépicos

Especiais em Automacdo, Circuitos Elétricos III, Eletronica de Pulso, Processamento Digital de

Sinais, Confiabilidade, Equacdes Diferenciais B, Etnologia Afro-americana I.

A Figura 1 mostra a matriz curricular do curso, na qual se percebe a distribuicdo

semestral dos componentes curriculares ao longo do curso.
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UFPel - Engenharia de Controle e Automacéo - Matriz Curricular

1° semestre 2° semestre 3° semestre 4° semestre 5° semestre 6° semestre 7° semestre 8° semestre 9° semestre 10° semestre
Introdugdo a Fisica Basica I Fisica Basica II Célculo Engenharia da Sistemas Eletrotécnica Conversao Trabalho de Trabalho de
Eng. de Contro. 68 ha 4 has 68 ha 4 has Numérico e Informagao Realimentados Industrial Eletromecénica Conclusio de Conclusio de
e Automacdo Aplicagdes 68 ha 4 has 85 ha 5 has 34 ha 2 has de Energia Curso [ Curso II
34 ha 2 has 68 ha 4 has 68 ha 4 has 153 ha 9 has 133 ha 9 has
Eletricidade e Circuitos Fisica Bésica e Eletronica Sinais e Mecanica dos Controle Sistemas Engenharia Meio Ambiente
Magnetismo Elétricos I Experimental I Fundamental Sistemas Sélidos Multivaridvel Produtivos 1 Economica I e Desenvol.
102 ha 6 has 68 ha 4 has 34 ha 2 has 102 ha 6 has Lineares II 68 ha 4 has 51 ha 3 has 34 ha 2 has 34 ha 2 has 34 ha 2 has
85 ha 5 has
Cilculo A Algoritmos e Equagdes Laboratério de Informadtica Eletronica de Tecnologia de Acionamentos Robética Satde e
102 ha 6 has Programacao Diferencias A Eletronica I Industrial IT Poténcia I Comando Hidraulicos e Mével Seguranga no
68 ha 4 has 68 ha 4has 34 ha 2 has 51 ha 3 has 68 ha 4has Numérico Pneumiticos 51 ha 3has Trabalho
34 ha 2 has 68 ha 4 has 34 ha 2has
Quimica Geral Célculo B Programacio de Meétodos Sistemas Microprocessa- Modelagem e Robética
68 ha 4 has 102 ha 6 has Computadores Operacionais Digitais I dores Controle de Industrial
68ha 4has 68 ha 4 has 68 ha 4 has 68 ha 4 has Sist. Auto. 68 ha 4 has
68 ha 4 has
Algebra Linear Estatistica Circuitos Sinais e Mecanica Geral Medig¢ao de Projeto.e Sistemas
68ha 4 has Bisica Elétricos 1L Sistemas 68 ha 4 has Grandezas Manuf. Assist. Integrados de
68 ha 4 has 68 ha 4 has Lineares I Mecanicas por Computador Manufatura
85 ha 5 has 51 ha 3has 68 ha 4has 68 ha 4 has
Desenho Medidas Laboratério de Fenomenos de Processos de Redes de Sistemas Nao-
Técnico Elétricas Eletronica Transporte Fabricacdo Computadores lineares
68 hadhas 68 ha 4 has Digital 68 ha 4 has mecanica 68 ha 4 has 51 ha 3 has
34 ha 2 has 68 ha 4has
Eletronica Informética
Digital Industrial I
68 ha 4 has 68 ha 4has
Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal: Subtotal:
374 ha 442 ha 442 ha 459 ha 408 ha 408 ha 323 ha 357 ha 238 ha 221 ha
Ativ. Comple.: 102h-a (85h) Disc.optativas:204h-a(170h); Disc. Livres: 170ha (141,7h); Estdgio Superv. Obrig.: 204h-a (170 h). Obs: A posicao semestral € apenas orientativa devido a matricula por atividades curriculares.
Distribuicao de contetidos (DCNs): Distribuicao de disciplinas:  (h-a) Disciplinas optativas:
Niic. de cont. basicos 32,5% Disciplinas Obrigatdrias: 3672 Libras; Ac.Elétrico; Eletronica Poténcia II; Total: 4352 ha
Nic. de cont. profissionalizantes. 15,5 % Disciplinas Optativas: 204 Elementos de Mdquinas;Lab. Eletronica III, (3626,7h)
Niic. de cont. especificos: 54,2% Disciplinas Livres: 170 Fund. Inteligéncia Artificial

Figura 1 -Matriz curricular do curso de Engenharia de Controle e Automacéo
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Caracterizacio das Disciplinas: Ementas, Cargas Horarias, Bibliografias

1° Semestre
1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina: Introdugéo a Engenharia de Controle e Automagéo 1640109
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Engenharia de Controle e Automacéao 6900
1.3. Professor(a) regente: Marcia Rosales Ribeiro Simch
1.4 Cargahoraria total:34 1.5 NUmero de créditos:2 1.7 Carater:
Tedbrica:1 Pratica: 1 1.6 Curriculo: E X))gst;%?/?”a
( X') semestral
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

1.8 Pré-requisito(s): Nenhum

1.9. Ano /semestre: 19/1¢

1.10. Objetivo(s) geral(ais):

Integrar o aluno ao meio universitario e permitir um maior contato dos estudantes com os
professores do curso de Engenharia de Controle e Automacdo, de modo a facilitar o
esclarecimento de dividas com relagdo ao desenvolvimento do curso e da atividade
profissional.

1.11. Objetivo(s) especifico(s):

Construir uma nogdo inicial sobre os conceitos béasicos da Engenharia de Controle e
Automacéao de modo que, ao final da disciplina, o aluno seja capaz de ter nogdes sobre ética,
legislacao, areas de atuagao do engenheiro de controle e automacgéao e de sua relagdo com a
sociedade; Mostrar a necessidade e a importancia das disciplinas béasicas (quimica, fisica e
matematica) que fazem parte da estrutura curricular do curso; Desenvolver e verificar a
importancia do trabalho em equipe.

1.12. Ementa:

Nogdes gerais sobre ciéncia e tecnologia. Fundamentos bésicos da Engenharia de Controle e
Automacgdo. Nogdes de estruturacdo de sistemas automatizados de produgéo. Atribuicdes
profissionais e perspectivas do mercado de trabalho para a Engenharia de Controle e
Automacéo.

1.13. Programa:

» Chegando a universidade: condigcdes para viabilizar o estudo;

» O engenheiro e a comunicagao;

» Engenharia e sociedade;

* Pesquisa tecnologica;

» Ferramentas de trabalho da engenharia: modelos, simulagao e otimizacao;
* Projeto: esséncia do trabalho do engenheiro;

+ Conceitos bésicos da Engenharia de Controle e Automacgéo.

1.14. Bibliografia béasica:

BAZZO, W. A.; PEREIRA, L. T. V., Introducdo a engenharia: conceitos, ferramentas e
comportamentos, Editora da UFSC, Floriandpolis, 2010.

GUSSOW, M., Eletricidade basica, 22 Edicao, Makron Books, 2004. OGATA, K., Engenharia
de controle moderno, 42 Edicao, Prentice Hall, 2003.

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 8a.ed.
Prentice Hall, 2004.

1.15. Bibliografia complementar:

FRANCHI, C. M.; CAMARGO, V. L. A., Controladores logicos programaveis: sistemas
discretos, Erica, Sao Paulo, 2008.

MELO, M. O., Eletrénica digital — teoria e laboratério, Editora UDESC, Florian6polis, 2002.
SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and
control, 3rd Edition, John Wiley & Sons, 2010.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 52 Edicao, Pearson, 2011.

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edi¢édo, LTC, 2009.
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1. Identificacéo Cadigo

1.1. Disciplina: Eletricidade e Magnetismo 1420001
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Alvacir Alves Tavares

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): | 1.6 NUumero de créditos: 06 | 1.7 Carater:

— — - brigatori
Tebrica: 68 Exercicios: zero 1.8 Curriculo:( x ) g x))gptg%\ellaorla

Prética: 34 EAD: zero semestral
( )anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 102

1.10 Pré-requisito(s): Sem pré-requisitos

1.11. Ano /semestre: 1%/12

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Analisar as causas e efeitos dos fendmenos eletrostaticos, eletrodinamicos e eletromagnéticos visando
seus aproveitamentos em circuitos e equipamentos elétricos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

a) Interpretar os fendbmenos eletrostaticos e os conceitos associados, nao s6 como ferramenta para o
estudo da eletricidade em geral mas também para se proteger de seus efeitos maléficos.

b) Interpretar os fendbmenos associados a eletrodinamica, utilizar todas as suas rela¢des desde o nivel
tedrico até explorar as suas aplicagbes praticas.

¢) Utilizar conceitos e relagdes matematicas na andlise de circuitos elétricos alimentados por fontes de
tensdo continua.

d) Interpretar o funcionamento dos capacitores, reconhecer os seus tipos e caracteristicas com vistas
ao seu uso em circuitos de corrente continua.

e) Interpretar a geragdo de campos e forgas magnéticas a partir da corrente elétrica, através de
diversos meios materiais, utilizando conceitos fisicos e relagbes matematicas préprias.

f) Utilizar os conceitos tedricos para realizar diversos calculos em circuitos magnéticos praticos.

g) Interpretar, qualitativamente e quantitativamente, a geracdo de forga eletromotriz a partir de campos
magnéticos variantes e ndo-variantes no tempo.

h) Compreender os fenbmenos de indugédo oriundos da variagdo de corrente em circuitos elétricos
préximos e operar com seus conceitos e relagdes matematicas.

1.14. Ementa:
Eletrostéatica. Eletrodindmica. Circuitos elétricos. Capacitores. Eletromagnetismo. Circuitos magnéticos.
Indugéo eletromagnética. Indutores.

1.15. Programa:
1 - Carga elétrica
2 - Lei de Coulomb e campo elétrico
3 - Diferenga de potencial elétrico
4 - Corrente elétrica
5 - Resisténcia elétrica e lei de Ohm
6 - Poténcia elétrica
7 - Circuitos elétricos
8 - Capacitores
9 - Campo magnético da corrente elétrica
10 - Circuitos magnéticos
11 - Indugéo eletromagnética
12 - Autoinducéo e inducdo mutua

1.16. Bibliografia basica:

HALLIDAY, D.; WALKER, J.; RESNICK, R. Fundamentos de Fisica: Eletromagnetismo. 8a.ed. LTC,
2009, v.3.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Andlise de circuitos: Teoria e pratica. Cengage, 2010, v.1.
TAVARES, A.A. — Eletricidade, magnetismo e consequéncias. Editora da UFPel, 2011.

1.17. Bibliografia complementar:

HALLIDAY, D.; KRANE, K. S.; RESNICK, R. Fisica 3, 5a.ed. LTC, 2004.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Analise de circuitos: Teoria e pratica, Cengage, 2010, v.2.
NEVES, Eurico G. C. Eletrotécnica geral. Pelotas: Ed. Univ. UFPEL, 1999.

NUSSBAUM, Allen. Comportamento eletronico e magnetico dos materiais. Sao Paulo: Edgard
Blucher, 1973. 160 p.

GUSSOW, M., Eletricidade Basica, 22 Edicdo, Makron Books, 2004.
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1. Identificacéo Caodigo
1.1 Disciplina: Calculo A 1640014
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4 Professor(a) responsavel:
1.5 Distribuigcao da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Numero de créditos: 06 1.7 Carater:
Tedbrica: 4 Pratica: zero 1.8 Curriculo: E X )) gbrlg._atorla

ptativa

( x ) semestral

Exercicios: 2 EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 102

1.10 Pré-requisito(s): Nenhum

1.11 Ano /semestre: 19/1¢

1.12 Obijetivo(s) geral(ais):

Habilitar o estudante para a compreensao da base conceitual e metodolégica do célculo diferencial e
integral de funcdes reais de uma varidvel, com certa énfase na diferenciacéo e integragdo numérica,
permitindo a familiarizacdo com o uso de sistemas de computacéo algébrica, visando a resolugéo de
problemas e interpretacéo de resultados nas engenharias.

1.13 Obijetivo(s) especifico(s):

Abordar os pontos mais importantes necessarios para iniciar o aprendizado do calculo.

Familiarizar o aluno com os conceitos de limites e suas aplicagdes.

Desenvolver técnicas para o calculo de derivadas.

Usar as derivadas para determinar os valores maximo e minimo de uma fungéo, para prever e analisar
a forma de um gréfico e tirar conclusées sobre o comportamento das fungoes.

Compreender os conceitos de integral definida e indefinida, suas relagdes e a relagdo com o conceito
de derivada.

Aprender técnicas de integracao.

Compreender o conceito de integral impropria.

Estudar aplicagdes do conceito de integral definida.

1.14 Ementa:

Numeros reais: desigualdades, intervalos e valor absoluto. Funcgoées reais de uma variavel real. Nocdes
elementares sobre graficos de fungbes. Limites e continuidade. Derivada. Regras basicas de
derivagdo. Regra da cadeia. Derivagdo implicita. Derivagdo numeérica. Aplicagdes da derivada e casos
de estudo nas engenharias. Somas de Riemann. Integrais definidas. O Teorema Fundamental do
Calculo. Integrais indefinidas. Integracdo numérica. Aplicacdes das integrais e casos de estudo nas
engenharias. Fungdes transcendentes. Técnicas de integracdo. Aplicabilidade do Célculo.

1.15 Programa:

Unidade 1 — NUmeros reais: desigualdades, intervalos e valor absoluto.
Unidade 2 — Funcbes reais de uma variavel real.

Unidade 3 — Nog¢bes elementares sobre gréficos de fungoes.
Unidade 4 — Limites e continuidade.

Unidade 5 — Derivada.

Unidade 6 — Aplicagdes da derivada.

Unidade 7 — Derivagdo numeérica.

Unidade 8 — Somas de Riemann e integral definida
Unidade 9 — Integral indefinida.

Unidade 10 — Aplicagbes da integral.

Unidade 11 — Fungbes transcendentes.

Unidade 12 — Técnicas de integracao.

Unidade 13 — Integrag@do numérica.

Unidade 14 — Casos de estudo na Engenharia.

1.16 Bibliografia basica:
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1. Anton. H., Bivens, |. e Davis, S.,Calculo, Volume 1.Bookman, 2007.
2. Stewart, J., Calculo, Volume 1. Thomson Learning, 2008.
3. Thomas, G., Calculo, Volume 1.Pearson, 2007.

1.17 Bibliografia complementar:

1. Leithold, L., O Calculo com Geometria Analitica, Volume 1. Harbra, 2003.

2. Burden, R. L. e Fayres, J. D., Analise Numérica. Thomson Learning, 2008.

3. Larson, R. Calculo Aplicado - Curso Rapido, Cengage, 2011.

4. Edwards, C. H., Penney, D., Calculo e Geometria Analitica, Volume 1. Prentice-Hall, 2005.
5. Anton, H. e Rorres, C., Algebra Linear com Aplicacées. Bookman, 2001.

1. Identificacéo Cadigo

1.1. Disciplina: Quimica Geral 0150100

1.2. Unidade: CCQFA

1.3 Responsavel*;: Camara de Ensino do CCQFA

1.4. Professor(a) responsdavel: Adriane Medeiros Nunes

1.5. Distribuicao da carga horaria semanal (h-a): | 1.6 Namero de créditos: 04 1.7 Carater:
briqatori
Tebrica: 2 Pratica: 2 1.8 Curriculo: (x)0 rigatoria
() optativa
( x ) semestral
Exercicios: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Nao ha

1.11. Ano /semestre: 1%/12

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Desenvolver nos alunos habitos de observacao e compreensao dos principios basicos da Quimica Geral,
e suas aplicagdes, possibilitando-lhes compreender os processos e transformagdes que envolvam as
diversas classes de compostos, visando fornecer subsidios fundamentais no campo agrario, tecnol6gico
e da engenharia.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Desenvolver nos estudantes, através da préatica no Laboratério:

- Habito de observacao e de espirito critico, de modo a leva-lo a fazer raciocinio e juizo préprios, tendo
em vista a formagao da personalidade profissional e a autoconfianga.

- Habito de trabalhar em equipe através do acatamento, solidariedade e colaboragdo com os docentes
da disciplina e com os colegas dos trabalhos de classe.

- Apreco e zelo pela conservagéo da vidraria, reativos e equipamentos, utilizando nas analises quimicas.

1.14.Ementa:
Fungdes inorganicas. Estrutura atémica. Classificagcdo periddica. Ligagdes quimicas. Solugdes. Nocdes
de Termodindmica. Oxidacdo e Redugéo. Equilibrio quimico. Equilibrio iénico.

1.15. Programa: PARTE TEORICA:

Unidade I: Sinopse das FungGes Inorganicas

1.1. Oxidos.

1.2. Acidos.

1.3. Bases.

1.4. Sais.

Unidade IlI: Estrutura Atémica

2.1. Introducéo.

2.2. Niveis e Subniveis Energéticos.

2.3. Distribuicéo eletrdnica.

Unidade lll: Classificagdo Periédica

3.1. Estrutura, grupos, periodos e blocos.

3.2. Propriedades gerais dos elementos na tabela.
Unidade IV: Ligagdes Quimicas

4.1. Ligagoes lénicas.

4.2. LigagOes Covalentes.

4.3. LigagOes Metalicas.

4.4. Eletronegatividade e Interagdes Intermoleculares.
UNIDADE V: Solugées
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5.1. Conceito.

5.2. Expressao de Concentragao das solugdes.

5.3. Classificagao das solugdes.

5.4.Sistemas coloidais.

UNIDADE VI: Nogdes de Termodinadmica

6.1. A natureza da Energia.

6.2. A primeira Lei da Termodinamica.

6.3. Entalpia.

6.4. Termoquimica.

6.5. Entropia e a segunda lei da termodinamica.

6.6. Energia livre de Gibbs e terceira lei da termodinamica.
UNIDADE VII: Equilibrio Quimico

7.1. Cinética das Reacdes Quimicas.

7.2. Introdugéo ao Estado dos Equilibrios.

7.3. Fatores que influem no Equilibrio Quimico.

Unidade VIII: Equilibrio 16nico

8.1. Introdugao.

8.2. Equilibrio Acido-Basico.

8.3. lonizagéo da agua: pH e pOH.

8.4. Solugbes Tampoes.

8.5. Hidrdlise.

Unidade IX: Oxidacao e Reducao

9.1. Conceito.

9.2. Numero de Oxidacao.

9.3. Ajuste de equacao pelos métodos do nimero de oxidagao e ion-elétron.
9.4. Calculo de equivalente-grama em reagbes de oxidacao-reducgéo.

PARTE PRATICA

UNIDADE I: Regras de seguranca em Laboratério de Quimica.

UNIDADE II: Identificacdo e Nomenclatura de Materiais e Equipamentos Basicos em Laboratérios de
Quimica.

UNIDADE llI: Estudo da chama e Analise Pirognéstica.

UNIDADE IV: Aparelhos volumétricos: Definigdo. Principais Aparelhos. Causas de Erro e limpeza de
material volumétrico.

UNIDADE V: Preparo de solugdes. Dilui¢ao.

UNIDADE VI: Equlibrio Quimico

1.16. Bibliografia basica:

1-ATKINS, P., & JONES, L. Principios de Quimica: questionando a vida moderna e o meio
ambiente. Porto Alegre, Bookman. 2001. 914 p.

2-BROWN, T.L., LEMAY, H.E., BURSTEN, B.E. Quimica Ciéncia Central. 7 ed. Rio de Janeiro, LTC -
Livros Técnicos e Cientificos Editora.1997. 702p.

3-MASTERTON, W.L., SLOWINSKI, E.J., STANITSKI, C.L. Principios de Quimica. 6 ed.Rio de Janeiro,
Editora Guanabara Koogan. 1990. 681 p.

1.17. Bibliografia complementar:
1-KOTZ, J.C. & TREICHEL, P. Quimica & Rea¢des Quimicas. 3 ed. Rio de Janeiro, LTC - Livros
Técnicos e Cientificos Editora. 1998. vol.1 e 2, 730p.
2-CHANG, R. Quimica Geral — Conceitos Fundamentais. 4 ed. Sdo Paulo, McGraw-Hill, 2007.
778p.
3-ROZENBERG, Izrael Mordka. Quimica geral. Sdo Paulo: Blucher, 2008. 676 p. ISBN
9788521203049
4-BRADY, James E. Quimica geral. 2. ed. Rio de Janeiro: Livros Técnicos e Cientificos, 1986. 2v.
5-RUSSELL, John Blair. Quimica geral. 2. ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1994. 2v.

1. Identificacéo Cédigo

1.1 Disciplina: Algebra Linear 1640080

1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4 Professor(a) responsavel:

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): | 1.6 Nimero de 1.7 Carater:
créditos:04 ( x ) obrigatéria
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Teodrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: () optativa
( x ) semestral
Exercicios: 2 EAD: zero ( )anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68 horas/semestre

1.10 Pré-requisito(s): Nenhum.

1.11 Ano /semestre: 19/12

1.12 Objetivo(s) geral(ais): )

Desenvolver os conceitos fundamentais sobre Algebra Linear, com énfase em aspectos computacionais
de resolugao de sistemas de equagdes lineares, de modo a habilitar o estudante para a compreenséo e
utilizagdo de métodos basicos necessarios a resolugcdo de problemas técnicos e interpretagédo de
resultados nas Engenharias.

1.13 Objetivo(s) especifico(s):

Oferecer ao aluno informacdes necessarias para desenvolver o calculo vetorial, matrizes, espagos
vetoriais e transformagdes lineares, o calculo de autovalores

e autovetores de matriz, aplicando esse conhecimento nos diversos problemas que nos apresentam;
Reconhecer situagbes problematicas que devem ser tratadas com os recursos fornecidos pelos
conteudos que lhe foram ministrados; ]

Resolver problemas especificos de aplicacao de Algebra Linear dando aos dados obtidos interpretagbes
adequadas.

1.14 Ementa:

Matrizes. Determinantes. Sistemas de equacgdes lineares. Espagos vetoriais. Transformagdes lineares.
Autovalores e autovetores. Diagonalizagdo de matrizes. Aplicabilidade da éalgebra linear e casos de
estudo na engenharia.

1.15 Programa:

Unidade 1 — Matrizes.

Unidade 2 — Determinantes.

Unidade 3 — Sistemas de equacdes lineares.

Unidade 4 — Métodos iterativos para sistemas de equagdes lineares.

Unidade 5 — Espacos vetoriais.

Unidade 6 — Transformacdes lineares.

Unidade 7 — Autovalores e autovetores.

Unidade 8 — Diagonalizagao de matrizes.

Unidade 9 — Aplicabilidade da Algebra Linear e casos de estudo na Engenharia.

1.16 Bibliografia basica:

1. Anton, H. e Rorres, C.,Algebra Linear com Aplicagoes. Bookman, 2001.
2. Boldrini, J. L. et al.,Algebra Linear. Harbra, 1984.

3. Burden, R. L. e Fayres, J. D., Andlise Numérica.Thomson Learning, 2008.

1.17 Bibliografia complementar:

1. Lay, D.,Algebra Linear e suas AplicagGes. Adison Wesley, 2005.

2. Leon, S. J.,Algebra linear com aplicagoes. LTC, 1998.

3. Lipschutz, S.,Algebra Linear. Makron Books, 1994.

4. Steinbruch, A. e Winterle, P.,Algebra Linear. McGraw-Hill, 1987.

5.Poole, David. Algebra Linear. 12 edicdo. Sdo Paulo, Cengage Learning, 2012.
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2° Semestre

1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina: FISICA BASICA | 0090113
1.2. Unidade: Instituto de Fisica e Matematica 03

1.3. Responsavel*: Departamento de Fisica 09

1.4. Professor(a) responsavel: Daniel Tavares da Silva

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 3 Exercicios: 1 1.8. Curriculo: ( x ) semestral g x))gg)tg%s;orla
Pratica: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Sem pré-requisito

1.11. Ano /semestre: 1%/2°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

A disciplina de Fisica Bésica | visa fornecer ao aluno noc¢oes basicas de Mecanica, visando também o
apoio ao estudo em outras disciplinas de seu curso que tenham conteldos correlacionados a esse em sua
base.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

O aluno devera ser capaz de: Ter uma nogao geral da Fisica, de seu campo de estudo e de seus
problemas; Conhecer e analisar os movimentos, suas leis e propriedades gerais, especificamente o
movimento uniforme e o movimento uniformemente variado; Entender o carater vetorial da velocidade, da
aceleracéo bem como dos fendmenos perioddicos e dos movimentos circulares; Distinguir forca e massa,
discutir os principios da dinamica de Newton e conhecer as leis experimentais que regem o
comportamento de forgas, como: a de atrito, de escorregamento e a de resisténcia do ar; Entender o
movimento dos corpos no vacuo e nas proximidades da superficie terrestre.

1.14. Ementa:

Introducdo: Grandezas Fisicas, Representacao Vetorial, Sistemas de Unidades. Movimento e Dindmica da
Particula. Trabalho e Energia. Momentum Linear. Cinematica, Dindmica das Rotacées e Equilibrio
Estatico.

1.15. Programa:

INTRODUGAO: GRANDEZAS FiSICAS, REPRESENTACAO VETORIAL, SISTEMAS DE UNIDADES
Medidas Fisicas e Padr6es de Medida. Vetores, soma de vetores. Produtos Escalar e Vetorial.
MOVIMENTO E DINAMICA DA PARTICULA

Movimento em uma Dimenséo. Vetores Posicéo, Velocidade e Aceleragdo. Movimento num plano e
Movimento Circular. Forca e Massa, Leis de Newton. Exemplos de aplicacdes estaticas e dindmicas
TRABALHO E ENERGIA

Trabalho e Teorema do Trabalho-Energia. Energia Cinética. Forgas Conservativas e ndo-Conservativas.
Conservacao da Energia.

MOMENTUM LINEAR

Centro de Massa e movimento do Centro de Massa. Teorema do Impulso-Momento para uma Particula e
para um Sistema. Conservagao do Momentum. ) ]

CINEMATICA, DINAMICA DAS ROTACOES E EQUILIBRIO ESTATICO.

Cinematica Rotacional. Analogias com a Cinematica de Translagdo. Grandezas Vetoriais na Rotagéao.
Torque e Dindmica Rotacional. Momento angular e momento de inércia. Exemplos de equilibrio estatico de
corpos rigidos. Conservacao do Momento Angular e Precesséo.

1.16. Bibliografia basica:

HALLIDAY, D.; RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica 1. Rio de Janeiro: LTC, 1996.
RESNICK, Robert e HALLIDAY, David. Fisica I, volume I. Livros Técnicos e Cientificos Editora S/A, 1978.
NUSSENZVEIG, Hersh Moysés. Curso de fisica basica. Sao Paulo: Edgar Blucher, 2012. 4v. ISBN
9788521201342,

1.17. Bibliografia complementar:

EISBERG, Robert M. Fisica |: Fundamentos e Aplica¢des. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1982.
ALONSO, Marcelo. Fisica I: Um Curso Universitario. Sdo Paulo: Edgard Blucker Ltda, 1972.
NUSSENZVEIG, Herch Moisés. Fisica Basica, Volume I, Mecénica. Sdo Paulo: Edgard Blucker Ltda, 1983.
NUSSENZVEIG, Hersh Moysés. Curso de fisica basica. 4. ed. Sdo Paulo: Edgar Blucher, 2002. 4v. ISBN
8521202989.

SEARS, F.; ZEMANSKY, M.W.; YOUNG, H.D. e FREEDMAN, R.A., “Fisica I”, 10a ed., Ed. Addison
Wesley, 2004.
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1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina: Circuitos Elétricos | 1640143
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsdvel: Denis Teixeira Franco
1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Teodrica: 3 Exercicios: 1 1.8. Curriculo: E X))gst;%?/?”a
Pratica: zero EAD: zero ( X') semestral

( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Nenhum

1.11. Ano /semestre: 19/22

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

O aluno deve desenvolver durante a disciplina as competéncias para determinar todas as métricas
relacionadas ao funcionamento de circuitos elétricos simples, baseado em fontes de tenséo e corrente
independentes e controladas, alimentando redes de elementos passivos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

O aluno deve compreender as relagdes elétricas nos diferentes elementos de circuitos, bem como deve
compreender e aplicar corretamente os métodos de andlise tradicionais. Ao final da disciplina, o aluno
deve ser capaz de aplicar os métodos estudados a circuitos com resistores, capacitores e indutores.

1.14. Ementa:

Varidveis de circuito. Elementos de circuito. Leis de Kirchhoff. Circuitos elétricos simples. Teoremas
fundamentais dos circuitos elétricos. Técnicas de analise de circuitos elétricos. Relagbes integro-
diferenciais para capacitores e indutores.

1.15. Programa:
1. Introdugéo
1.1 Aspectos basicos
1.2 Corrente e Tensao
1.3 Poténcia
2. Elementos de circuitos
2.1 Fontes de tensédo e corrente independentes e dependentes
2.2 Resistores e associacdes de resistores
2.3 Lei de Ohm
3. As leis de Kirchhoff
3.1 Nés, caminhos, lagos e ramos
3.2 A lei das correntes de Kirchhoff
3.3 A lei das tensdes de Kirchhoff
3.4 Divisores de tenséo e corrente
4. Meétodos de andlise de circuitos
4.1 Analise nodal
4.2 Analise de malhas
4.3 Teorema da superposicao
4.4 Transformacao de fontes
4.5 Circuitos equivalentes de Thévenin e de Norton
4.6 Teorema da Maxima Transferéncia de Poténcia
5. Andlise de circuitos com Amplificadores Operacionais
6. Capacitores, indutores, associacao e energia armazenada. Dualidade. Equacéo tensao-corrente.
Graéficos de tensao e corrente
7. Andlise DC de circuitos com indutores e capacitores

1.16. Bibliografia basica:

ALEXANDER, Charles K; SADIKU, Matthew N. O. Fundamentos de circuitos elétricos. 3. ed. Sao
Paulo: McGraw-Hill, 2008. 901 p. ISBN 9788585804977.

HAYT JUNIOR, William Hart; KEMMERLY, Jack E; DURBIN, Steven M. Analise de circuitos em
engenharia. 7. ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 2008. 858 p. ISBN 9788577260218.

BOYLESTAD, Robert L. Introducédo a andlise de circuitos. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2012. 959 p. ISBN 9788564574205.

Pé4gina 31 de 158




1.17. Bibliografia complementar:

BOYLESTAD, Robert L. Introducao a analise de circuitos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2004. 828 p. ISBN 9788587918185.

IRWIN, J. David; NELMS, R. Mark. Analise basica de circuitos para engenharia. 9. ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2010. 707 p. ISBN 9788521617587.

NILSSON, James W.; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2009. 574 p. ISBN 9788576051596.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Andlise de circuitos: Teoria e pratica. Cengage, 2010, v.1.

TAVARES, A.A. — Eletricidade, magnetismo e consequéncias. Editora da UFPel, 2011.

1. Identificacéo Cédigo

1.1. Disciplina: Algoritmos e Programacao 1110180

1.2. Unidade: Centro de Desenvolvimento Tecnolégico

1.3 Responséavel*: Engenharia da Computacao

1.3. Professor(a) responsavel:

1.4. Distribuigao da carga horéria total (h/a): 1.5 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:
brigatori
Teodrica: 2 Préatica: 2 1.6 Curriculo: E x))ogt;?vzorla
Exercicios: 0 EAD: 0 (x ) semestral () livre
( )anual

1.8 Pré-requisito(s): Nenhum

1.9. Ano /semestre: 19/2¢

1.10. Objetivo(s) geral(ais):

Esta disciplina ter por objetivo dar ao aluno condigdes de: representar aresolugédo de problemas por
meio de algoritmos, aplicar principios de l6gica na construgao de algoritmos, selecionar e manipular dados
que levem a solugdo otimizada de problemas e planejar e hierarquizar as agdes para a construcao de
programas.

1.11. Objetivo(s) especifico(s):

Exercitar nos discentes o desenvolvimento de métodos de raciocinio e elaboragcédo de solugdes coerentes
para aplicacao de linguagens de programacgao no desenvolvimento de programas informatizados, utilizando
estruturas basicas de programacao, construgdo e representagdo de algoritmo.

1.12. Ementa:

Resolucdo de problemas computacionais. Manipulacdo de variaveis. Elaboracédo de algoritmos
utilizando os fluxos sequencial, condicional e repeticées. Uso de Vetores e Matrizes no tratamento de
conjuntos de dados bem como registros. Estudo dos conceitos de sub-rotinas e funcoes.

1.13. Programa:

1. Introdug&o aos algoritmos

1.1. Conceito de algoritmo

1.2. Constantes e Variaveis: tipos, formacao dos identificadores, declaragao de variaveis
2. Expressbes aritméticas

2.1. Logicas e literais

2.2. Operadores, ordem de precedéncia

3. Comando de atribuicao

4. Comandos de entrada e saida

5. Estrutura Sequencial

6. Estrutura Condicional: simples, composta

7. Estruturas de Repeticao

8. Variaveis Compostas Homogéneas

8.1. Vetores

8.2. Matrizes

9. Variaveis Compostas Heterogéneas

9.1. Registros

10. Modularizacao (subalgoritmos)

10.1. uso de subalgoritmos

10.2. tipos de subalgoritmos (subrotinas e fungdes)
10.3. declaracao

10.4. pardmetros formais e parametros reais

10.5. passagem de parametros: por valor, por referéncia e por resultado.
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1.14. Bibliografia basica:

FORBELLONE, André e Luiz Villar, Légica de programacado: a construgdo de algoritmos e estrutura de
dados. Sao Paulo, Makron Books, 2000.

MANZANO, José e Augusto Navarro Garcia, Estudo dirigido de algoritmos. Sao Paulo, Erica, 2004.
MENEZES, N.N.C., Introdug¢é@o a Programacao com Python — Algoritmos e légica de programagéao para
iniciantes, Novatec, 2010.

1.15. Bibliografia complementar:

SALIBA, W. L. C., Técnicas de programacgdo: uma abordagem estruturada. Sdo Paulo, Makron Books,
1993.

WIRTH, N. Algoritmos e estrutura de dados. Rio de Janeiro, LTC, 1999.

MARTELLI, A., Python in a Nutshell, 2ndEd, 2006.

SKIENA, S. S., REVILLA, M. A., Programming Challenges, Springer, 2003.

LUTZ, M., Learning Python, 4rd Ed, O’Reilly, 2009.

1. Identificacéo Caédigo
1.1 Disciplina: Calculo B 1640019
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4 Professor(a) responsavel:
1.5 Distribuigdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 06 1.7 Carater:
Teorica: 4 Pratica: zero 1.8 Curriculo: E X )) gb;gi}gna

( x ) semestral P
Exercicios: 2 EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 102

1.10 Pré-requisito(s): Calculo A (1640014) e Algebra Linear (1640080).

1.11 Ano /semestre: 1%/2°

1.12 Objetivo(s) geral(ais):

Levar o aluno a compreender o conceito de convergéncia das séries de poténcias e a possibilidade da
aproximagao de fungdes por essas séries.

Habilitar o estudante para a compreensao da base conceitual e metodolégica do célculo diferencial e integral
de funcbes a varias variaveis, visando a resolu¢cdo de problemas e interpretacdo de resultados nas
engenharias.

1.13 Objetivo(s) especifico(s):

Estudo das séries de poténcias e sua aplicacao a definicao de fungdes elementares.

Compreender os conceitos, as propriedades de continuidade e diferenciabilidade, das fungdes reais
(escalares) de varias variaveis reais e das fungoes vetoriais de uma e varias variaveis reais.

Estudar o conceito de derivada direcional e gradiente e aplica-lo a construcao do plano tangente e ao
encontro de extremos locais.

Estudar integrais duplas e triplas e seus métodos de calculo.

Estudar integrais de linha e superficie e suas aplicagdes geométricas e fisicas.

Estudar os teoremas de Green, Gauss e Stokes e seus significados fisicos.

1.14 Ementa:

Séries infinitas. Geometria analitica: coordenadas polares, cilindricas e esféricas. Vetores tridimensionais.
Funcgdes vetoriais de uma varidvel. Fungdes reais de vérias variaveis. Derivadas parciais. Regra da cadeia.
Derivadas direcionais e gradiente. Maximos e minimos de fung¢des de vérias variaveis. Integrais duplas.
Integrais triplas. Topicos de célculo vetorial. Aplicagdes da integracdo multipla. Aplicabilidade do Calculo de
varias variaveis.

1.15 Programa:

Unidade 1 — Séries.

Unidade 2 — Geometria analitica.

Unidade 3 — Vetores.

Unidade 4 — Fungoes vetoriais de uma variavel.
Unidade 5 — Funcdes reais de varias variaveis.
Unidade 6 — Derivadas parciais.

Unidade 7 — Integrais multiplas.
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Unidade 8 — Aplicagdes da integracdo multipla.

Unidade 9 — Topicos de Célculo Vetorial: Campos vetoriais, integrais de linha, Teorema de Green, integrais
de superficie, Integrais de Fluxo, Teorema da divergéncia, Teorema de Stokes.

Unidade 10 — Casos de estudo na Engenharia.

1.16 Bibliografia béasica:

1. Anton. H., Bivens, I. e Davis, S., Calculo, Volume 2. Bookman, 2007.
2. Stewart, J., Calculo, Volume 2. Thomson Learning, 2008.

3. Thomas, G., Calculo, Volume 2. Pearson, 2007.

1.17 Bibliografia complementar:

1. Leithold, L., O Calculo com Geometria Analitica, Volume 2. Harbra, 2003.

2. Edwards, C. H., Penney, D., Calculo e Geometria Analitica, Volume 2. Prentice-Hall, 2005.
3.Larson, R. Calculo Aplicado - Curso Rapido, Cengage, 2011.

4. Burden, R. L. e Fayres, J. D., Analise Numérica. Thomson Learning, 2008.

5. Anton, H. e Rorres, C., Algebra Linear com Aplicacées. Bookman, 2001.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Estatistica Basica 1640153
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responséavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responséavel: Ariane Helena Ferreira

1.5 Distribui¢cdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:
Tedrica: 3 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( x) semestral E X )) gt;;ftia:/tgrla
Exercicios: 1 EAD: zero ( ) anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68
1.10 Pré-requisitos(s): Calculo A (1640014)

1.11. Ano /semestre: 1%/2°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):Habilitar o estudante para a compreensao da base conceitual e metodologica
da estatistica requerida no planejamento, analise de dados e interpretagao de resultados de pesquisa
cientifica assim como de pesquisa aplicada em sua area de atuacao.
1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Fundamentacéo estatistica para o estudo de disciplinas do ciclo profissional.
1.14. Ementa:
Tabelas e Gréficos para Resumo de dados; Estatistica Descritiva para exploragdo e comparagédo de
dados; Probabilidade, Variaveis aleatérias unidimensionais discretas e continuas; Distribuicdes de
Probabilidades discretas e continuas; Distribuicbes Amostrais; Estimativas e tamanhos amostrais; Testes
de hipéteses; Inferéncia a partir de duas amostras.
1.15. Programa:
1. Introducao.

1.1. Populagao e amostra; caracteristicas e varidveis; observacoes e tipos de dados.

1.2. Obtencao de dados amostrais.

1.3. Conceitos e exemplos de Experimentos e Variaveis aleatérias.
2. Tabelas e Graficos para Resumo de Dados.

2.1. Apresentacao Grafica de dados: Diagrama de Pontos; Diagrama de Dispersao; Distribuicao de

Frequéncias; Histograma.
2.2. Exploragédo e comparagéo de dados: Diagrama de Ramos-e-folhas; Diagrama de Caixa (Box-
plot); Gréafico de Pareto; Graficos Temporais.

3. Estatistica Descritiva para exploragdo e comparagao de dados.

3.1. Medidas de Posicao, tendéncia central.

3.2. Medidas de Disperséo, variacao.

3.3. Assimetria e curtose.

3.4. Regra Empirica e outras medidas de posicéo relativa.

3.5. Medindo Associagao.

3.6. Dados Agrupados.
4. Probabilidade.

4.1. Conceitos Fundamentais: experimento aleatério, espago basico, eventos; conjuntos.

4.2. Definigédo e atribuicdo de probabilidade.

4.3. Técnicas de Contagem.
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4.4. Regra da Adicédo, Regra da multiplicagao.
4.5. Complementares, Probabilidade Condicional e Independéncia.
4.6. Particées Probabilidade Total e Teorema de Bayes.
5. Variaveis aleatérias unidimensionais.
5.1. Variaveis aleat6rias discretas.
5.2. Variaveis aleat6rias continuas.
5.3. Func¢éao de probabilidade; fung¢édo de distribuicdo de probabilidade; valor esperado; momentos;
média e variancia; assimetria e curtose.
6. Distribuicdes de Probabilidades.
6.1. Distribuicdes de Probabilidades discretas: Bernoulli, Binomial, Geométrica, Poisson.
6.2. Distribuicdes de Probabilidades continuas: Uniforme, Exponencial, Gama, Lognormal, Weibull.
6.3. Distribuicdo Normal.
6.4. Teorema Central do limite.
7. Distribuicbes Amostrais.
7.1. Distribuicdo amostral da média; distribuicao de qui-quadrado, t e F.
7.2. Estimativas de Par&metros: estimativa pontual, método da méxima verossimilhanca.
8. Intervalos de Confianca.
8.1. Intervalos de Confianga de amostra Unica: Média, Variancia, Proporg¢éo.
8.2. Intervalos de Confianga para duas amostras: diferenca entre médias. Razao de variancias e
diferenca entre proporgdes.
9. Testes de Hipoteses.
9.1. Conceito de Hipéteses Estatisticas, Erro tipo | e Erro tipo Il.
9.2. Testes de Hipdteses para amostra Unica: Média, Variancia, Proporgao.
9.3. Testes de Hipdteses para duas amostras: comparacao entre médias, comparagao entre
variancias e comparagao entre proporgoes.
9.4. Conceito de p-valor e exemplos de resultados de softwares.

1.16. Bibliografia basica:

HINES, W.W.; MONTGOMERY, D.C., GOLDSMAN, D.M., BORROR, C.M. Probabilidade e Estatistica na
Engenharia. 42 edigcdo. Editora: LTC. 2006

SPIEGEL, M.R., SCHILLER, J.J., SRINIVASAN, R.A. Probabilidade e Estatistica Cole¢gdo Schaum 32
Edicdo Bookman 2013

TRIOLA, M. F. Introducao a Estatistica - Atualizagdo da Tecnologia. 112 edicdo. Editora: LTC. 2013

1.17. Bibliografia complementar:

BLACKWELL, D. Estatistica Basica. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil Ltda. 1974.

HOEL, P.G. Estatistica Elementar. Sdo Paulo: Editora Atlas S.A. 1980

KOKOSKA, S. Introdugéo a Estatistica - Uma Abordagem por Resolugéo de Problemas. 12 edigdo. Editora:
LTC. 2013

MEYER, P. L. Probabilidade: Aplicacdes a Estatistica. 22 edicdo. Editora: LTC. 2000

MONTGOMERY, D.C., RUNGER, G.C., HUBELE, N.F. Estatistica Aplicada a Engenharia. 22 edicao.
Editora: LTC 2004.

1. Identificacéo Cdédigo
1.1. Disciplina: Desenho Técnico 1640082
1.2. Unidade: Centro das Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro das Engenharias 458
1.4. Professor(a) regente: Angela Petrucci Vasconcelos
1.5. Distribuigdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Namero de 1.7 Carater:
créditos:04 ( x) obrigatéria
Tedbrica: 2 Pratica: 2 1.8 Curriculo: () optativa
(x ) semestral
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Nenhum

1.11. Ano /semestre: 1%/2°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Estudar as notacbes mais usuais no desenho técnico dentro das normas técnicas.
1.13. Objetivo(s) especifico(s):
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Mostrar aos alunos a maneira correta da utilizagdo dos materiais e instrumentos de desenho.
Cultivar a ordem, a exatidao, a clareza, e 0 esmero na apresentacdo dos trabalhos graficos.

1.14. Ementa:
Ministrar conhecimentos fundamentais sobre Desenho Técnico, possibilitando aos alunos compreender
e desenvolver suas capacidades de representagdo grafica.

1.15. Programa:

UNIDADE 1 — NORMAS, MATERIAL DE DESENHO, LETRAS e ALGARISMOS
1.1. Normas de Desenho Técnico. Discussao e Interpretacao.

1.2. Instrumentos: manejo aferigcdo e conservagao.

1.3. Papel. Formatos. Dobragem de folhas.

1.4.Tracados de letras e algarismos a mao livre.

UNIDADE 2 — REPRESENTAGCAO GRAFICA

2.1 Esbogo. Importancia. Modo de executar um esbogo.
2.2 Escalas. Escalas Numeéricas e Gréficas.

2.3 Vistas ortograficas principais no 1°e 3° diedro.

2.4 Perspectiva cavaleira.

2.5.Perpectiva axonométrica.

UNIDADE 3 — CORTE E SECOES

3.1. Generalidades. Definicdes.

3.2. Desenho e representacao de cortes e secoes.

3.3. Pecas e elementos que ndo se cortam.

3.4. Representagdes de convengdes. Tipos de cortes e segdes.

UNIDADE 4 — ESPECIFICACOES DE MEDIDAS

4.1 Cotas. Principios gerais. Representagcao de cotas em vistas ortograficas
e em perspectiva.

4.2 Rascunhos cotados.

1.16. Bibliografia basica: )

ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS. Coletanea de normas de desenho Técnico.
Séo Paulo: SENAI-DTE-DMD, 1990. 86 p.

LEAKE, JAMES M. Manual de desenho técnico para engenharia: desenho, modelagem e
visualizacao / James M. Leake, Jacob L. Borgerson; tradugao e revisdo técnica Ronaldo Sérgio de
Biasi. — [Reimpr.]. — Rio de Janeiro: LTC, 2012.

MICELI, Maria Teresa. Desenho Técnico Basico / Maria Teresa Miceli, Patricia Ferreira — Rio de
Janeiro: Ao Livro Técnico, 2004.

SILVA, Arlindo; RIBEIRO, Carlos Tavares; DIAS, Joao; SOUSA, Luis. Desenho Técnico Moderno /
Arlindo Silva... [el al.]; tradugdo Antonio Eustaquio de Melo Pertence, Ricardo Nicolau Nassar Koury. —
[Reimpr.]. — Rio de Janeiro: LTC, 2013.

1.17. Bibliografia complementar:

BACHMANN, A.; FORBERG, R. Desenho Técnico.Porto Alegre: Globo,1970.

FRENCH, T.; VIERK, C. Engineering Drawing and Graphic Tecnology.11.ed. Cidade:MacGraw-Hill
Book Company, 1972.

HOELSEHER. R. P.; SPRINGER, C. H.; DOBROVOLNY, J. Expressao Grdfica: Desenho Técnico.
Rio de Janeiro: Livros técnicos e Cientificos,1978.

KWAYSSER, E. Desenho de Maquinas. 2. ed. Sao Paulo: EDART,1967.

KWAYSSER, E. Desenho Mecanico. Sao Paulo: EDART, 1967.

3 Semestre
1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Fisica Basica Il 090114
1.2. Unidade: Instituto de Fisica e Matematica IFM
1.3. Responsavel*: Departamento de Fisica 09
1.4. Professor(a) responsavel: Paulo S. Kuhn
1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
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Teodrica: 3 Exercicios: 1 1.8. Curriculo: ( x ) semestral (x)
Pratica: zero EAD: zero ( )anual obrigatoria
() optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Fisica Basica| (0090113 ) e Célculo A ( 1640014 )

1.11. Ano /semestre: 2%/3°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Estudar determinados campos da Fisica com a finalidade de proporcionar ao aluno melhor compreensao
dos fendmenos fisicos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Fornecer ao aluno nogdes de Gravitagao, Mecénica dos Fluidos, Ondas Mecénicas e Termodinamica,
visando a continuidade em estudos subsequentes de seu curso nas disciplinas que tenham esses
conteudos em sua base.

1.14. Ementa:
Gravitacao. Estatica e Dindmica de Fluidos. Oscilacées. Ondas Mecéanicas. Termodindmica.

1.15. Programa:

Gravitacao: leis de Newton da gravitagao, leis de Kepler. Estatica e Dindmica de Fluidos: principios
fundamentais da hidrostética, equagdes da continuidade e de Bernoulli, viscosidade. Oscilagdes: conceitos
fundamentais de movimentos periédicos, oscilador harmdnico simples, oscilagdes amortecidas, oscilacdes
forcadas e ressonancia. Ondas Mecéanicas: conceito de onda, velocidade das ondas e sua propagagao,
principio de superposicéo e aplicagdes, interferéncia, ondas estacionarias e ressonancia. Termodinamica:
equilibrio térmico e temperatura, teoria cinética, leis da termodinamica.

1.16. Bibliografia basica:

RESNICK, R. E HALLIDAY, D. Fundamentos de Fisica — Vol. Il. 8a Edicao. Livros Técnicos e Cientificos,
2010.

SEARS, F.W., ZEMANSKY, M.\W. E YOUNG, H.D. Fisica — Vol. Il. 2° Edigao. Livros Técnicos e Cientificos.
NUSSENZVEIG, Hersh Moysés. Curso de fisica basica. Sao Paulo: Edgar Blucher, 2012. 4v. ISBN
9788521201342,

1.17. Bibliografia complementar:

HALLIDAY, D.; RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica 1. Rio de Janeiro: LTC, 1996.
RESNICK, Robert e HALLIDAY, David. Fisica |, volume I. Livros Técnicos e Cientificos Editora S/A, 1978.
EISBERG, Robert M. Fisica |: Fundamentos e Aplicagdes. Sao Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1982.
NUSSENZVEIG, Herch Moisés. Fisica Basica, Volume I, Mecénica. Sdo Paulo: Edgard Blucker Ltda, 1983.
NUSSENZVEIG, Hersh Moysés. Curso de fisica basica. 4. ed. Sdo Paulo: Edgar Blucher, 2002. 4v. ISBN
8521202989.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: FISICA BASICA EXPERIMENTAL | 0090117
1.2. Unidade: Instituto de Fisica e Matematica (IFM) 03
1.3. Responsével*: Departamento de Fisica 09
1.4. Professor(a) responsavel: Rafael Cavagnoli
1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 02 1.7. Carater:
Tedrica: zero Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral f)ér% -

e gatéria
Pratica: 2 EAD: zero () anual () optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 34

1.10. Pré-requisito(s): Fisica Basica | (0090113)

1.11. Ano /semestre: 29/32

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Apresentar em laboratério os conceitos basicos de Mecénica, Termodindmica e Ondas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Instrumentos de medida, erros e incertezas. Utilizacdo de software para representacao gréfica de dados,
andlise e ajuste de curvas. Discussao de fendmenos fisicos.

1.14. Ementa:
Experiéncias de laboratério que visam discutir: medidas, estudo do movimento, leis de Newton, forgas de
atrito, trabalho e energia, oscilacdes mecanicas, mecanica de fluidos, ondas mecanicas, dilatacdo térmica
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e calorimetria.

1.15. Programa:

Medidas

Movimento

Leis de Newton

Trabalho e Energia

Mecénica dos Fluidos
Oscilacoes

Ondas Mecénicas

Dilatacao Térmica e Calorimetria

1.16. Bibliografia basica:

HALLIDAY, D.; RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica I, Ed. LTC, Rio de Janeiro, 2002.
HALLIDAY, D.; RESNICK, R.; WALKER, J. Fundamentos de Fisica I, Ed. LTC, Rio de Janeiro, 2002.
AXT, R. e BRUCKMANN, M.E. Um Laboratério de Fisica para o Ensino Médio. Porto Alegre, IF -UFRGS.

1.17. Bibliografia complementar:

AXT, R. e GUIMARAES, V.H. Fisica Experimental — Manual de Laboratoério para mecénica e calor. Porto
Alegre, Editora da Universidade.

AXT, R. e GUIMARAES, V.H. Projeto Equipamento para Escolas de Nivel Médio Mecanica. Porto Alegre,
IF — UFRGS.

BONADIMAN, H. Mecénica dos Fluidos. ljui, Livr. UNIJUI Editora. DAMO, H.S. Fisica Experimental:
mecanica, rotagoes, calor e fluidos. Caxias do Sul, EDUCS.

RAMOS, L.A.M. Fisica Experimental. Porto Alegre, Mercado Aberto. Manuais da BENDER, MAXWELL e
da CIDEPE (encontram-se na sala de aula).

EISBERG, Robert M. Fisica |: Fundamentos e Aplicacdes. Sdo Paulo: McGraw-Hill do Brasil, 1982.

1. Identificacao Cédigo
1.1 Disciplina: Equacgdes Diferenciais A 1640021
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4 Professor(a) responsavel:
1.5 Distribuigao da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:
Tedbrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: § X )) gb:gi/tgna
( x ) semestral P
Exercicios: 2 EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68 horas/semestre

1.10 Pré-requisito(s): Calculo B (1640019)

1.11 Ano /semestre: 29/3°

1.12 Objetivo(s) geral(ais):
Habilitar o estudante para a compreensédo da base conceitual e metodoldgica das equacgdes diferenciais
ordindrias, visando a resolucdo de problemas e interpretacdo de resultados nas Engenharias.

1.13 Obijetivo(s) especifico(s):

Desenvolver os conceitos de equacgéao diferencial ordinaria, sistema de equacgdes diferenciais ordinarias e
problemas diferenciais, como problema de condi¢des iniciais, o de condi¢des de contorno, autovalores e
autofuncgdes;

Estudar métodos de resolucao de equagbes diferenciais de primeira ordem de tipos diferentes;

Estudar métodos de resolugéo de equagdes diferenciais de ordem superior;

Estudar métodos de resolucao de sistemas de equacdes diferenciais no caso

linear com coeficientes constantes;

Descrever modelos de aplicagdes (voltados para &rea das Engenharias) resolvidos por construgdo dos
problemas diferenciais adequados e sua posterior resolucao.

1.14 Ementa:

Introducdo as equacdes diferenciais ordinarias. Equacdes diferenciais ordindrias de primeira ordem.
Equacobes diferenciais ordinarias lineares de segunda ordem. Sistemas de equacdes diferenciais lineares.
Sistemas autbnomos. Aplicabilidade das equacdes diferenciais e casos de estudo da Engenharia.

1.15 Programa:

Unidade 1 — Introdugéo as equagées diferenciais ordinarias.

Unidade 2 — Equagdes diferenciais de primeira ordem.

Unidade 3 — Equagdes diferenciais ordinarias lineares de ordem superior.
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Unidade 4- Sistemas de equagdes diferenciais lineares.
Unidade 5 — Sistemas autdbnomos.
Unidade 6 — Casos de estudo das equacdes diferenciais na Engenharia.

1.16 Bibliografia basica:

1. Zill, D., Equag¢des diferenciais. Volume 1 e Volume 2. Pearson, 2007.

2. ZILL, G. D. Equacoes diferenciais com aplicacées em modelagem. Segunda edicdo.Sao Paulo,
Cengage Learning, 2011.

3. Boyce, W. e Di Prima, R., Equac6es Diferenciais Elementares e Problemas de Valores de
Contorno. LTC, 2011.

1.17 Bibliografia complementar:

1. O'Neal, P.V., Advanced Engineering Mathematics. Cengage Learning, 2011.

2. NAGLE, K. R., SAFF, E., SNIDER, A, D. Equagbes diferenciais. 8 a edigdo. S&do Paulo, Person, 2012.

3. Simmons, G.F. e Krantz, S.G., Differential Equations: theory, technique, and practice. McGraw-Hill,
2006.

4. Zill, G. D. E Cullen, M. R., Equacoes Diferenciais. Volume 1. Sdo Paulo: Makron Books, 2003.

5. Zill, G. D. E Cullen, M. R., Equacdes Diferenciais. Volume 2. Sdo Paulo: Makron Books, 2003.

1. Identificacéo Caédigo

1.1. Disciplina: Programacado de Computadores 1110182

1.2. Unidade: CDTec

1.3 Responsavel*: Engenharia da Computacao

1.4. Professor(a) responsavel:

1.5. Distribuigao da carga horaria semanal (h-a) 1.6 Numero de créditos: 04 1.7 Carater:
— — - x ) obrigatéria
Tedrica: 2 Pratica: 2 1.8 Curriculo: E ))optat?va
( x ) semestral () livre
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total ( horas-aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Algoritmos e Programacao (1110180 )

1.11. Ano /semestre: 29/32

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Proporcionar o estudo completo de uma linguagem de programacdo para o paradigma procedural
(sequencial), exercitando as questées fundamentais decorrentes, tais como a modularizagdo, os
tipos de passagem de parametros etc.

Consolidar o conhecimento do referido paradigma de programacdo e de uma linguagem que seja
representativa deste paradigma. Consolidar na pratica e ampliar os conhecimentos de l6gica de
programacdao, adquiridos em disciplina anterior.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Possibilitar que os discentes adquiram conhecimentos teéricos e praticos na linguagem C.

Possibilitar que os alunos conhegam, no minimo, uma linguagem utilizada em robdtica (NXC por
exemplo).

1.14. Ementa:

Estudo completo de uma linguagem de programagdo sequencial: estrutura de um programa,
tipos, tipos estruturados e ponteiros, declaragbes, comandos, subprogramas, entrada e saida,
algoritmos com matrizes, uso de arquivos. Alocacdo dindmica e estruturas de dados lineares.
Técnicas e ferramentas para desenvolvimento de programas. Estilo de codificacdo: documentacdo do
cédigo, declaracdo de dados, construgao de instrucao.

1.15. Programa:

1.Ferramentas para o desenvolvimento de programas: editor, compilador, depurador, ambientes de
desenvolvimento

2.Estilos de Codificagdo: documentacao do codigo, declaracdo de dados, construgéo de instrucao
3.Introdugéo a Linguagem C: caracteristicas da linguagem C. A Sintaxe de C: identificadores, tipos
béasicos, variaveis: declaragdes e inicializagées, constantes, operadores, ordem de Precedéncia,
expressdes: ordem de avaliagcdo. Estrutura de um Programa em C. Funcdes Basicas da Biblioteca C:
printf(), scanf(), getchar(), putchar()

4.Comandos de Controle de Fluxo de um Programa: verdadeiro e falso em C, comandos de selecio: if,
ifs aninhados, a escada if-else-if, a expressao condicional, switch comandos de iteragdo: o laco for, 0
laco while, comandos de expressdes, blocos de comandos
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5. Matrizes e Cadeias de Caracteres (strings): matrizes unidimensionais e matrizes bidimensionais:
declaracéo, limites, inicializagdo de matrizes, caracteres e strings: manipulagéo e principais fungcdes

6. Ponteiros: conceito de ponteiros e utilidade, operadores para ponteiros, declaragao de variaveis tipo
ponteiros, relacionamento entre ponteiros e memoria, expressdes com ponteiros, manipulando matrizes
com ponteiros

7. Fungdes: a forma geral de uma fungao, regras de escopo de fun¢des, argumentos de fungdes
(parédmetros formais): chamada por valor, chamada por referéncia, o0 comando return, funcdes que
devolvem valores ndo-inteiros, protétipos de fungdes, retornando ponteiros, fungdes tipo void, argc e
argv: argumentos para main(), recursao, questdes sobre implementagao

8. Estruturas: estruturas, matrizes de estruturas, passando estruturas para fungdes, ponteiros para
estruturas, matrizes e estruturas dentro de estruturas, campos de bits, uniées, enumeragdes, usando
sizeof para assegurar portabilidade, typedef

9.Manipulagao de arquivos: E/S ANSI versus E/S UNIX, E/S em C versus E/S em C++, streams e
arquivos, streams, arquivos, fundamentos do sistema de arquivos, as streams padrdo, o sistema de
arquivo tipo UNIX

10.Nocgoes de estruturas de dados: introdugao, estruturas auto-referenciadas, alocacao dinamica da
memoria, listas encadeadas

11.Armazenamento e Manipulagdo de Matrizes Esparsas

1.16. Bibliografia basica:
SCHILDT, Herbert. C completo e total. 3. ed. S&o Paulo: Pearson : Makron Books, 2006. 827 p.
ISBN 8534605955

KERNIGHAN, Brian W., RITCHIE, Dennis M. C: a linguagem de programacdo. Rio de
Janeiro: EDISA: Campus, 1986. 208 p. ISBN
8570014104

ASCENCIO, Ana Fernanda Gomes. Fundamentos da programacdo de computadores: algoritmos,
Pascal e C/C++. 2. ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall,
2007. 434 p. ISBN 9788576051480

1.17. Bibliografia complementar:

FOROUZAN, Behrouz A. Computer science a structured programming approach using C. 2. ed.
Pacific Grove: Brooks/Cole, 2001. 900 p. ISBN

0534374824

FRIEDMAN, Daniel P. Fundamentos de linguagem de programacdo. 2. ed. Sdo Paulo: Berkeley,
2001. 400 p. ISBN 8572516050

VAREJAO, Flavio. Linguagens de programacao : Java, C e C++ e outras : conceitos e técnicas. Rio
de Janeiro: Campus, 2004. 334 p. ISBN 8535213171

VOLKERDING, Patrick. Programando para linux. S&do Paulo: Makron Books, 1998. 376 p. ISBN
8534609055

MITCHELL, John C. Concepts in programming languagens. New York: Cambridge University Press,
2007. 529 p. ISBN 9780521780988

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Circuitos Elétricos Il 1640144
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Carla Diniz Lopes Becker

1.5. Distribuigao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. Namero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 3 Exercicios: 1 1.8. Curriculo:( X) semestral § X))gstr;l%e\l/g)na
Pratica: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos | (1640143 ) e Calculo A ( 1640014 ).

1.11. Ano /semestre: 29/3°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

O aluno deve desenvolver durante a disciplina as competéncias para determinar todas as métricas
relacionadas ao funcionamento de circuitos elétricos de primeira e segunda ordem, sob excitacdo
degrau ou senoidal, senoidal trifasico e poténcia monofasica e trifasica.
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1.13. Objetivo(s) especifico(s):

O aluno deve desenvolver durante a disciplina as competéncias de projetar e analisar as respostas dos
circuitos RL, RC e RLC sob excitagdo degrau, senoidal, senoidal trifasico equilibrado e os diversos
conceitos de poténcia.

1.14. Ementa:

Resposta natural e a um degrau de circuitos RL e RC. Resposta natural e a um degrau de circuitos
RLC. Circuitos RLC em regime senoidal permanente. Poténcias sob excitagdo senoidal permanente.
Circuitos trifasicos equilibrados.

1.15. Programa:
1. Circuitos de primeira ordem:;
1.1. Circuito RC sem fonte;
1.2. Circuito RL sem fonte;
1.3. Fungdes de singularidade.
1.4. Resposta a um degrau de um circuito RC;
1.5. Resposta a um degrau de um circuito RL;

2. Circuitos de segunda ordem

2.1. Determinacao dos valores iniciais e finais;

2.2. Circuito RLC em série sem fonte;

2.3. Circuito RLC em paralelo sem fonte;

2.4. Resposta a um degrau de um circuito RLC em série;
2.5. Resposta a um degrau de um circuito RLC em paralelo;
2.6. Circuitos de segunda ordem gerais.

3. Sendides e fasores

3.1. Senoides;

3.2. Fasores;

3.3. Relagdes entre fasores para elementos de circuitos;
3.4. Impedéncia e admitancia.

4. Andlise em regime estacionério senoidal

4.1. Andlise nodal;

4.2. Andlise de malhas;

4.3. Teorema da superposicao;

4.4. Transformagédo de fontes;

4.5. Circuitos equivalentes de Thévenin e de Norton.

5. Andlise de poténcia em ca.

5.1. Poténcias instantdnea e média;

5.2. Transferéncia de poténcia média maxima;
5.3. Valor RMS ou eficaz;

5.4. Poténcia aparente e fator de poténcia;
5.5. Poténcia complexa.

6. Circuitos trifasicos

6.1. Tensoes trifasicas equilibradas;

6.2. Ligacdo estrela-estrela equilibrada;
6.3. Ligagao estrela-triangulo equilibrada;
6.4. Ligagao triangulo-triangulo equilibrada;
6.5. Ligagao triangulo-estrela equilibrada;
6.6. Poténcia em um sistema equilibrado.

1.16. Bibliografia basica:

ALEXANDER, Charles K; SADIKU, Matthew N. O. Fundamentos de circuitos elétricos. 3. ed. Sao
Paulo: McGraw-Hill, 2008. 901 p. ISBN 9788585804977.

HAYT JUNIOR, William Hart; KEMMERLY, Jack E; DURBIN, Steven M. Analise de circuitos em
engenharia. 7. ed. Sao Paulo: McGraw-Hill, 2008. 858 p. ISBN 9788577260218.

BOYLESTAD, Robert L. Introducgéo a analise de circuitos. 12. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2012. 959 p. ISBN 9788564574205.

1.17. Bibliografia complementar:
BOYLESTAD, Robert L. Introducao a analise de circuitos. 10. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2004. 828 p. ISBN 9788587918185.
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IRWIN, J. David; NELMS, R. Mark. Analise basica de circuitos para engenharia. 9. ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2010. 707 p. ISBN 9788521617587.

NILSSON, James W.; RIEDEL, Susan A. Circuitos elétricos. 8. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall,
2009. 574 p. ISBN 9788576051596.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Anadlise de circuitos: Teoria e pratica. Cengage, 2010, v.1.

TAVARES, A.A. — Eletricidade, magnetismo e consequéncias. Editora da UFPel, 2011.

1. Identificacédo Caédigo
1.1. Disciplina: Medidas Elétricas 1410009
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Mateus Beck Fonseca

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedbrica: 3 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral f)ér?gat()ria
Pratica: 1 EAD: zero () anual () optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos | (1640143)

1.11. Ano /semestre: 2%/3°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Permitir a andlise, selecdo e uso dos instrumentos de medigdo das principais grandezas elétricas e nao
elétricas, com base nas normas e procedimentos metrolégicos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Instrumentar os alunos nas técnicas e instrumentos basicos de medicéo elétrica.

1.14. Ementa:
Teoria de erros. Instrumentos de medida analégicos. Instrumentos de medida digitais. Transformadores
para instrumentos. Medi¢édo de poténcia em ca. Medicdo de energia em ca. Medigao de resisténcia.

1.15. Programa:

a. Medidas e algarismos significativos;

- Medida de uma grandeza; Algarismos significativos de uma medida; Transformacéo de unidades;
Notacdo cientifica; Critérios de arredondamento; Operagdes com algarismos significativos;

b. Teoria de erros;

- Classificacao de erros; Postulados de Gauss; Erro percentual;. Propagacgéo de erros;

c. Instrumentos basicos de medicéo;

- Amperimetros; Voltimetros; Ohmimetros; Multimetros; Medidores de corrente alternada; Wattimetros e
medidores de Watt-hora; Medidores eletronicos analégicos; Medidores digitais;

d. Transformadores para instrumentos;

e. Instrumentos de indugéo;

f. Osciloscépio;

g. Medigao de reaténcias e impedéancias;

h. Medicao de resisténcia de aterramento e resistividade do solo;

i. Sensores e Transdutores para instrumentos.

1.16. Bibliografia béasica:

MEDEIROS FILHO, S., Fundamentos de medidas elétricas, 22 Edicdo, Guanabara, 1981.
MEDEIROS FILHO, S., Medicao de energia elétrica, 32 Edi¢do, Guanabara, 1986.
TORREIRA, R. P., Instrumentos de medicao elétrica, 32 Edicdo, Hemus, 2002.

1.17. Bibliografia complementar:

GUSSOW, M., Eletricidade basica, 22 Edi¢gao, Makron Books, 2008.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Analise de circuitos: Teoria e pratica. Cengage, 2010, v.1.
TAVARES, A.A. — Eletricidade, magnetismo e consequéncias. Editora da UFPel, 2011.
HALLIDAY, D.; KRANE, K. S.; RESNICK, R. Fisica 3, 5a.ed. LTC, 2004.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Andlise de circuitos: Teoria e pratica, Cengage, 2010, v.2.

1. Identificacéo Caodigo
1.1. Disciplina: Eletrénica Digital 1640103
1.2. Unidade: Centro das Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro das Engenharias 458
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1.4. Professor(a) responsavel: Denis Teixeira Franco

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:

— = - X ) obrigatéria
Tebrica: 3 Pratica: 1 1.8 Curriculo: ( x ) semestral g ))opta?iva
Exercicios: zero | EAD: zero ( )anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos | (1640143)

1.11. Ano /semestre: 2%/3°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

O aluno deve desenvolver durante a disciplina as competéncias para especificar, projetar, analisar,
simular e validar circuitos eletrénicos digitais. O aluno deve ser capaz de compreender os diversos
compromissos existentes entre as decisdes de projeto.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

- Apresentar e contextualizar a eletrdnica digital em projetos de circuitos eletronicos;

- Introduzir os principais cédigos de representacao de informacoes digitais;

- Introduzir os componentes basicos de circuitos digitais;

- Apresentar os métodos de projeto de circuitos l6gicos combinacionais e sequenciais;

- Apresentar as métricas de avaliagcao de circuitos combinacionais e sequenciais;

- Introduzir os principais blocos utilizados no projeto de circuitos combinacionais e sequenciais.

1.14. Ementa:
Conceitos introdutérios. Representagdo numérica em sistemas digitais. Fungdes logicas e éalgebra
booleana. Circuitos 16gicos combinacionais. Circuitos l6gicos sequenciais. Familias I6gicas. Memdrias.

1.15. Programa:

1 Introducgéo a eletronica digital

2 Representacao de dados através de codigos binarios
3 Portas logicas e algebra booleana

3.1 Funcdes légicas e tabelas verdade

3.2 Portas logicas

3.3 Expressoes légicas

3.4 Teoremas da l6gica booleana

3.5 Portas logicas universais

4 Projeto de circuitos légicos combinacionais

4.1 Somas de produtos e produtos de somas

4.2 Simplificagao algébrica

4.3 Mapas de Karnaugh

4.4 Método de Quine-McCluskey

4.5 Caracteristicas de temporizagao de circuitos combinacionais
4.6 Exemplos de circuitos combinacionais

5 Circuitos l6gicos sequenciais

5.1 Latches e flip-flops

5.2 Caracteristicas de temporizagao de circuitos sequenciais
5.3 Exemplos de circuitos sequenciais

6 Familias l6gicas

7 Memorias

1.16. Bibliografia béasica:

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagées. 10.
ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007. 804 p. ISBN 9788576050957

CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 29. ed. rev., atual. e ampl. Sao Paulo:
Erica, 1998. 524 p. ISBN 8571940193.

PEDRONI, Volnei A. Eletronica digital moderna e VHDL. Rio de Janeiro: Elsevier, 2010. 619 p. ISBN
9788535234657.

1.17. Bibliografia complementar:

WAGNER, Flavio Rech; RIBAS, Renato Perez; REIS, André Inacio. Fundamentos de circuitos
digitais. Porto Alegre: UFRGS. Instituto de Informatica: Sagra Luzzatto, 2006. 164 p. (Série Livros
didaticos. n.17) ISBN 8524107030.

SANDIGE, Richard S. Digital design essentials. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2001. 670 p.
(Prentice Hall Xilinx Design Series) ISBN 0201476894.
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BROWN, Stephen. Fundamentals of digital logic with VHDL design. 2. ed. Boston: McGrawHill
Higher Education, c2005. 939 p. ISBN 0072460857. )

ARAUJO, Celso de. Praticando eletronica digital. 2. ed. Sao Paulo: Erica, 1997. 308 p. (Estude e use)
ISBN 8571944318.

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagdes. 11.
ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2015. 817 p. ISBN 9788576059226.

4° Semestre

1. Identificacéo Caédigo
1.1 Disciplina: Calculo Numérico e Aplicagbes 1640078
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4 Professor(a) responsavel:
1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:

- . - brigatori
Tedrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( x ) semestral g X )) gp;l;gtie:/grla
Exercicios: 2 EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Equacdes Diferenciais A (1640021 ) e Algoritmos e Programacéao (1110180)

1.11 Ano /semestre: 29/42

1.12 Objetivo(s) geral(ais):
Habilitar o estudante para a compreensdo da base conceitual e metodolégica do calculo numérico
computacional, visando a resolucdo de problemas e interpretagédo de resultados nas Engenharias.

1.13 Objetivo(s) especifico(s):

Entender as limitacdes das técnicas classicas (analiticas) do célculo, tendo aprendido como aplicar as
nogdes basicas mais elementares do célculo dentro da perspectiva de busca de solugbes aproximadas
(numéricas) dos problemas;

Compreender e saber utilizar estimativas de erro numérico envolvido nas aproximagdes;

Utilizar algoritmos necessarios para a resolugcdo de problemas especificos do calculo diferencial e
integral, trabalhosos de resolver com as ferramentas tedricas.

Saber avaliar a utilizagdo de um método dependendo da sua complexidade, precisdo, e/ou custo
computacional;

Estar preparado para cursar disciplinas posteriores que envolvam modelos matematicos desafiadores do
ponto de vista de solucbes analiticas, porém, acessiveis do ponto de vista numérico;

1.14 Ementa:

Introducdo a analise de erros. Resolucdo numérica de equagbes algébricas e transcendentes.
Interpolacdo polinomial. Ajuste discreto e continuo. Resolu¢do numérica de equagbes diferenciais
ordinarias e parciais pelo método de diferengas finitas. Aplicabilidade do calculo numérico computacional
e casos de estudo nas Engenharias.

1.15 Programa:

Unidade 1 — Introducéao a Andlise de erros.

Unidade 2 — Resolugdao Numérica de Equacgdes Algébricas e Transcendentes.

Unidade 3 — Interpolagé@o Polinomial.

Unidade 4 — Ajuste Discreto e Continuo.

Unidade 5 — Resolugao numérica de equagdes diferenciais pelo método de diferencgas finitas.
Unidade 8 - Aplicabilidade do célculo numérico e computacional e casos de estudo nas engenharias.

1.16 Bibliografia basica:

1. Burden, R. L. e Fayres, J. D., Analise Numérica. Thomson Learning, 2008.

2. Barroso, L. C. et al., Calculo Numérico. Harbra, 1992.

3. Ruggiero, M. A., Célculo Numérico, Aspectos Numéricos e Computacionais.

1.17 Bibliografia complementar:

1. Randall, J. L., Finite Difference Methods for Ordinary and Partial Differential Equations: Steady-
State and Time-Dependent Problems. 2007.

2. Gilat, Amos; Subranamiam, Vish. Métodos Numéricos para Engenheiros e Cientistas — Uma
introducédo com aplicagdes usando o MATLAB. Porto Alegre: Bookman, 2008.

3. Chapra, S. Métodos Numéricos aplicados com Matlab para engenheiros e cientistas. 3 ed. Sdo
Paulo. Bookman, 2013.

4. Golub, G. H. e Loan, C. F. V.,Matrix Computations.Johns Hopkins University Press, 1989.
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| 5. Cunha, M. C.,Métodos Numéricos. UNICAMP, 2000.

1. Identificacéo Cadigo

1.1. Disciplina: Eletrénica Fundamental 1640145
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel*; Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Carla Diniz Lopes Becker

1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h/a): 1.6. Numero de créditos: 06 1.7. Carater:
Tedrica: 68 Exercicios: 34 1.8. Curriculo: ( X ) semestral g X))gstg?if\:\/frla
Pratica: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 102

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos Il (1640144)

1.11. Ano /semestre: 2%/4°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos tedricos da eletrénica analdgica, que Ihe permitam criar habilidades
para o exercicio da profissao, assim como criar as bases necessérias para cursar disciplinas que exijam
como pré-requisito os conceitos oferecidos nessa disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

a) Oferecer ao aluno os fundamentos da condugéo de corrente nos materiais semicondutores, juntamente
com o principio de funcionamento da jungao pn.

b) Apresentar ao aluno o principio de funcionamento dos diodos, juntamente com a analise de circuitos
com diodos.

c) Apresentar ao aluno o transistor bipolar (TJB), abordando os diferentes tipos de polarizagdo. Analisar os
circuitos de polarizagéo.

d) Analisar circuitos amplificadores a transistores do tipo TJB.

e) Apresentar ao aluno os transistores JFET e MOSFET, analisando os circuitos amplificadores e alguns
circuitos de chaveamento com esses componentes.

f) Analisar a resposta em frequéncia dos amplificadores.

g) Apresentar ao aluno o amplificador diferencial, analisando circuitos.

h) Apresentar ao aluno o amplificador operacional, analisando circuitos com os ampops: lineares e nio-
lineares.

i) Analisar circuitos osciladores, filtros ativos e fontes de alimentacao reguladas.

1.14. Ementa:

Amplificador operacional ideal, aplicagbes basicas. Diodo de juncdo PN. Circuitos com diodo. Diodo Zener.
Transistores JFET, Mosfet e BJT: principios de operagao, caracteristicas estaticas, polarizagao. Analise e
projeto de polarizacdo em circuitos transistorizados. Fontes de alimentacgéo.

1.15. Programa:

1. SEMICONDUTORES, Condutores; Semicondutores; Cristais de silicio; Semicondutores intrinsecos;
Dois tipos de fluxo; Dopagem de um semicondutor; Dois tipos de semicondutores extrinsecos; Diodo nao-
polarizado; Polarizagéo direta; Polariza¢édo reversa; Ruptura; Niveis de energia; Colina de energia; Barreira
de potencial e temperatura; Diodo polarizado reversamente.

2. TEORIA DOS DIODOS: Idéias basicas; Diodo ideal; Segunda aproximagao; Terceira aproximagao;
Analise de defeito; Analise variacional de circuito; Interpretacéo das folhas de dados; Como calcular a
resisténcia de corpo; Resisténcia cc do diodo; Retas de carga.

3. CIRCUITOS COM DIODOS: Retificadores de meia onda; Transformador; Retificador de onda completa
com tomada central; Retificador de onda completa em ponte; Filtro de entrada com indutor; Filtro de
entrada com capacitor; Tensao de pico inversa e corrente de surto; Outros tépicos de uma fonte de
alimentagao. Analise de defeito; Circuitos ceifadores e limitadores; Circuitos grampeadores; Circuitos
multiplicadores de tensdo.

4. DIODOS PARA APLICAGCOES ESPECIAIS: Diodo Zener. Regulador Zener com carga; Segunda
aproximacao do diodo Zener; Interpretacao das fohas de dados; Analise de defeito; Retas de carga;
Dispositivos optoeletronicos; Diodos Schottky; Varactor; Outros diodos.

5. TRANSISTORES DE JUNGAO BIPOLARES: Transistor ndo-polarizado; Transistor polarizado;
Correntes no transistor; Conexao EC; Curva da base; Curvas do coletor; Aproximacdes para o transistor;
Interpretacao das folhas de dados;Transistor para montagem em superficie; Analise de defeito.

6. FUNDAMENTOS DE TRANSISTOR: Variagéo do ganho de corrente; Reta de carga; Ponto de
operacao; Identificando a saturacdo; Transistor como chave; Polarizacdo do emissor; Circuitos de
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alimentagao para o LED; Efeito das pequenas variagdes; Andlise de defeito; Mais sobre dispositivos
optoeletrénicos. ;

7. CIRCUITO DE POLARIZACAO DO TRANSISTOR: Polarizagao por divisor de tensdo; Analise precisa
para o PDT; Reta de carga e o ponto Q para o PDT; Polariza¢do do emissor com fonte dupla; Outros tipos
de polarizagao; Andlise de defeito; Transistores PNP.

8. MODELOS CA: Amplificador com polarizagao da base; Amplificador com polarizagao do emissor;
Operacao em pequeno sinal; Beta ca; Resisténcia ca do diodo emissor; Dois modelos para transistor;
Analise de um amplificador; Valores ca nas folhas de dados.

9. AMPLIFICADORES DE TENSAO: Ganho de tensao; Efeito de carga da impedancia de entrada;
Amplificadores com estagio em cascata; Amplificador com realimentacao parcial; Dois estagios com
realimentagao; Analise de feito.

AMPLIFICADORES CC E BC: Amplificador cc; Impedéancia de saida; EC em cascata com CC; Conexdes
Darlington; Regulagédo de tensao; Amplificador em base comum.

10. AMPLIFICADORES DE POTENCIA: Classificagao dos amplificadores; Duas retas de carga; Operacao
classe A; Operagao classe B; Classe B com seguidor de emissor simétrico (push-pull); Polarizagdo dos
amplificadores classe B/AB; Acionador classe B/AB; Operacao classe C; Férmulas para o classe C;
Poténcia nominal do transistor.

11. JFETS: Idéias basicas; Curvas do dreno; Curva de transconduténcia; Polarizagédo na regiao 6hmica;
Polarizagdo na regido ativa; Transcondutancia; Amplificadores com JFET; JFET como chave analégica.
Outras aplicagbes para o JFET.

12. MOSFETS: MOSFET no modo deplecao; Curvas do MOSFET-D; MOSFET no modo de crescimento;
Regido 6hmica; Chaveamento digital; CMOS; FETs de poténcia; Amplificadores com MOSFET-E.

13. EFEITOS DE FREQUENCIA: Resposta em freqiiéncia de um amplificador; Ganho de poténcia em
decibel; Ganho de tensado em decibel; Casamento de impedancia; Decibéis acima de uma referéncia;
Gréficos de Bode; Mais graficos de Bode; Efeito Miller; Relacdo tempo de subida-largura de banda; Analise
de freqiiéncia de estagio BJT; Andlise de freqliéncia em estagio FET.

14. AMPLIFICADORES DIFERENCIAIS: Amplificador diferencial; Analise de um amp dif; Anélise ca de um
amp dif; Caracteristicas de entrada de um amp dif; Ganho em modo comum; Espelhos de corrente; Amp
dif como carga.

15. AMPLIFICADORES OPERACIONAIS: Introdugao aos amp ops; Amp op 741; Amplificador inversor;
Amplificador ndo-inversor; Duas aplicagoes de amp ops.

16. REALIMENTACAO NEGATIVA: Quatro tipos de realimentagéo negativa; Ganho de tensdo de um
VCVS; Outras equacgdes para o VCVS; Amplificador ICVS; Amplificador VCIS; Amplificador ICIS; Largura
de banda.

17. CIRCUITOS LINERES COM AMP OP: Circuitos amplificadores inversores; Circuitos amplificadores
nao-inversores; Circuitos inversores/nao-inversores; Amplificadores diferenciais; Amplificadores de
instrumentacéao; Circuitos amplificadores somadores; Reforgcadores (boosters) de corrente; Fontes de
corrente controladas por tensédo; Controle automatico de ganho; Operagao com fontes simples.

18. FILTROS ATIVOS: Respostas ideais; Respostas aproximadas; Filtros passivos; Estagios de primeira
ordem; Filtros passa-baixas VCVS de segunda ordem e ganho unitario; Filtros de ordem maior; Filtros
passa-baixas VCVS de componentes iguais; Filtros passa-altas VCVS; Filtros passa-faixa MFB; Filtro
rejeita-faixa; Filtro passa-todas; Filtros biquadraticos de variavel de estado.

19. CIRCUITOS NAO-LINEARES COM AMP OP: Comparadores com referéncia zero; Comparadores com
referéncia diferente de zero; Comparadores com histerese; Comparador de janela; Integrador; Conversao
de forma de onda; Geracao de forma de onda; Outro gerador de onda triangular; Circuitos com diodo ativo;
Diferenciador; Amplificador classe-D.

20. FONTES DE ALIMENTAGCAO REGULADAS: Caracteristicas de fonte de alimentagao; Reguladores
Shunt; Reguladores série; Reguladores lineares monoliticos; Reforgadores de corrente; Conversores cc-
cc; Reguladores chaveados

1.16. Bibliografia basica:

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletrénica.7a.ed. Mcgraw Hill, 2008, v.1.

SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microeletrénica. 5a.ed. Prentice Hall, 2007.

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletrénicos e teoria de circuitos. 8a.ed. Prentice Hall,
2004.

1.17. Bibliografia complementar:

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletroénica. 7a.ed. Mcgraw Hill, 2008, v.2.

PERTENCE, A. Amplificadores operacionais e filtros ativos. 6a.ed. Artmed, 2003.

NUSSBAUM, Allen. Comportamento eletronico e magnetico dos materiais. Sao Paulo: Edgard Blucher,
1973. 160 p.

BOYLESTAD, Robert. Dispositivos eletronicos e teoria de circuitos. 6. ed. Rio de Janeiro: Prentice-Hall
do Brasil, 1998. 649 p. ISBN 8570540760.
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SILVA, Ricardo Pereira e. Eletronica basica: um enfoque voltado a informatica. Florianépolis: Ed. da
UFSC, 1995. 310 p.

1. Identificacao Caddigo
1640016

1.1. Disciplina: Laboratério de Eletrénica |

1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Mateus Beck Fonseca

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 02 1.7. Carater:

Tedrica: zero Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral (x)

Pratica: 2 EAD: zero ( )anual obrigatoria
() optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 34

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos Il (1640144) e Co-requisito: Eletrdnica Fundamental (1640145)

1.11. Ano /semestre: 2%/4°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos préaticos da eletrénica analdgica, que Ihe permitam criar habilidades
para o exercicio da profissao, assim como criar as bases necessérias para cursar disciplinas que exijam
como pré-requisito os conceitos oferecidos nesta disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

a) Passar ao aluno o entendimento do funcionamento de circuitos utilizando diferentes tipos de dispositivos
semicondutores.

b) Desenvolver a analise de circuitos utilizando diferentes tipos de diodos.

c¢) Analisar circuitos de polarizagao de transistores do tipo TJB, FET e MOSFET.

d) Analisar circuitos amplificadores a transistores do tipo TJB, FET e MOSFET.

e) Analisar circuitos que utilizam amplificadores operacionais.

f) Analisar circuitos osciladores, filtros ativos e fontes de alimentagéo reguladas.

1.14. Ementa:
Experimentos destinados a aplicagao pratica dos conteudos abordados em Eletrdnica Fundamental

1.15. Programa:

Pratica de laborat6rio sobre circuitos com diodos.

Pratica de laborat6rio sobre circuitos com diodos especiais.

Pratica de laborat6rio sobre circuitos de polarizagdo do transistor TJB.
Pratica de laboratério sobre circuitos de chaveamento com TJB.
Pratica de laborat6rio sobre amplificadores de pequeno sinal.

Pratica de laborat6rio sobre circuitos com JFETs e MOSFET.

Pratica de laboratério sobre amplificadores de pequenos sinais com JFETs e MOSFETSs.
Pratica de laboratério sobre amplificadores de poténcia.

Pratica de laboratério sobre amplificadores operacionais.

Pratica de laborat6rio sobre filtros ativos.

Pratica de laboratério sobre osciladores.

Pratica de laboratério sobre fontes de alimentacdo reguladas.

1.16. Bibliografia basica:

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletrénica. 72 ed. McGraw Hill, 2008, v.1.

MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletrénica. 72 ed. McGraw Hill, 2008, v.2.

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletrdnicos e teoria de circuitos. 82 ed. Prentice Hall, 2004.

1.17. Bibliografia complementar:

PERTENCE, A. Amplificadores operacionais e filtros ativos. 62 ed. Artmed, 2003.
SEDRA, A. S.; SMITH, K. C. Microeletronica. 52 ed. Prentice Hall, 2007.

MEDEIROS FILHO, S., Fundamentos de medidas elétricas, 22 Edicdo, Guanabara, 1981.
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MEDEIROS FILHO, S., Medicao de energia elétrica, 32 Edicdo, Guanabara, 1986.
TORREIRA, R. P., Instrumentos de medicao elétrica, 32 Edicdo, Hemus, 2002.

1. Identificacao Cédigo
1.1 Disciplina: Métodos Operacionais 1640108
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4 Professor(a) responsavel:

1.5 Distribui¢cdo da carga horéria semanal (h/a): | 1.6 Numero de créditos: 04 | 1.7 Carater:
Tebrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: (%) obnggtona
() optativa
( x ) semestral
Exercicios: 2 EAD: zero ( )anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Equagdes Diferenciais A (1640021)

1.11 Ano /semestre: 2%/4°

1.12 Objetivo(s) geral(ais):
Habilitar o estudante para a compreensao das fungdes de variavel complexa e transformadas integrais,
visando a resolucdo de problemas e interpretacédo de resultados nas Engenharias.

1.13 Obijetivo(s) especifico(s):

Desenvolver os conceitos de nimeros complexos, bem como fungdes de variavel complexa;

Estudar conceitos da transformada de Laplace para a resolugdo de equacgdes diferenciais ordinarias;
Desenvolver conceitos de andlise de Fourier com o objetivo de resolver problemas na Engenharia
envolvendo equagdes diferenciais;

Descrever modelos de aplicagdes (voltados para area da engenharia) construidos de problemas
envolvendo equagdes diferenciais e sua posterior resolucao.

1.14 Ementa:
Numeros complexos. Teoria elementar de funcdes de varidvel complexa. Transformada de Laplace.
Transformada de Fourier. Aplicabilidade do calculo operacional e casos de estudo da Engenharia.

1.15 Programa:

Unidade 1 — NUmeros complexos.

Unidade 2 — Fungdes de variavel complexa. Férmula integral de Cauchy.

Unidade 3 — Transformada de Laplace e aplica¢do na resolugao de equagdes diferenciais ordinarias.
Unidade 4 — Andlise de Fourier e aplicagéo na resolucéo de equagodes diferenciais parciais.

Unidade 7 — Fungdes ortogonais.

Unidade 8 — Fungdes de Bessel, Fungbes de Legendre e polindmios ortogonais.

Unidade 7 — Casos de estudo na Engenharia.

1.16 Bibliografia basica:

1. Zill, D., Equagées diferenciais. Volume 1 e Volume 2. Pearson, 2007.
2. Avila, G. Variaveis complexas e aplica¢cées. Rio de Janeiro: LTC, 1994.
3. Spiegel, M. R., Andlise de Fourier com aplicac6es a Problemas de Valores de Contorno. IMPA.

1.17 Bibliografia complementar:

1. l6rio, V., EDP - Um curso de Graduacao. IMPA.

2. Figueiredo, D. G., Analise de Fourier e Equacoes Diferenciais Parciais. IMPA.

3. O'Neal, P.V., Advanced Engineering Mathematics. Cengage Learning, 2011.

Figueiredo, D. G., Equacoes Diferenciais Aplicadas. SBM, 2001.

4. Churchill, R. V., Variavel Complexa e suas Aplicagoes.

5. Boyce, W. e Di Prima, R., Equac6es Diferenciais Elementares e Problemas de Valores de
Contorno. LTC, 2011.

1. Identificacédo Caédigo

1.1. Disciplina: Sinais e Sistemas Lineares | 1640017
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1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Esposito
1.5 Distribuigédo da carga horaria semanal (h-a) 1.6 Namero de créditos: 05 | 1.7 Carater:
Tebrica: 3 Pratica: 2 1.8 Curriculo:( X) E X)) gst;%?/?”a
Exercicios: zero EAD: zero semestral

() anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 85

1.10 Pré-requisito(s): Equacdes Diferenciais A (1640021)

1.11. Ano /semestre: 29/42

1.12. Objetivo(s) geral(ais): Introduzir os conceitos, definigbes e formas de representagéo de sinais e
sistemas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Apresentar conceitos basicos importantes e explicagcdes qualitativas sobre as razbes e os métodos da
teoria de sistemas.

1.14. Ementa:

Introdugdo ao estudo de sinais e sistemas. Os sinais no dominio do tempo: sinais continuos, discretos e
amostrados. Sistemas dindmicos. Sistemas nao lineares. Métodos de linearizacdo. Sistemas convolutivos
e definicdo de resposta impulsiva. Conceito de estabilidade. Definicdo de resposta em frequéncia.
Conceitos de resposta transitéria e permanente. Estabilidade e alocacdo de polos. Representagdo de
sistemas por varidveis de estado.

1.15. Programa:

- Introducao ao estudo de sinais e sistemas;

- Os sinais no dominio do tempo: sinais continuos discretos e amostrados;

- Representagdo matematica de sinais;

- Sistemas dinamicos;

- Importancia do estudo de modelos matematicos para a representacéo de sistemas dinamicos;
- Representagdao matematica usando equagdes diferenciais e a diferencas;

- Séries numéricas e séries de poténcia na solugédo de problemas de tempo discreto;

- Sistemas nao lineares;

- Comportamento global e comportamento local;

- Métodos de linearizacao;

- Sistemas convolutivos e definicao de resposta impulsiva;

- Resposta no tempo de sistemas convolutivos;

- Conceito de estabilidade;

- Definicao de resposta em frequéncia;

- Sistemas lineares e invariantes no tempo representados por equagdes diferenciais e a diferencas;
- Equacdes diferenciais e a diferengas parciais;

- Conceitos de resposta transitéria e permanente;

- Métodos de calculo da resposta impulsiva;

- Estabilidade de sistemas diferenciais e a diferengas com condigdes iniciais;

- Estabilidade e alocacao de polos;

- Resposta em frequéncia de sistemas diferenciais e a diferencas;

- Representagao de sistemas por variaveis de estado;

- Resposta no tempo de sistemas lineares e invariantes no tempo utilizando a representagéo por variaveis
de estado;

- Andlise da resposta no tempo e da estabilidade utilizando diagonalizacdo do sistema.

1.16. Bibliografia basica:

LATHI, B. P., Sinais e sistemas lineares, 22 Edicao, Bookman, 2007.

OPPENHEIN, A. V.; WILLSKY, A. S.; NAWAB, S. H., Sinais e sistemas, 22 Edigcao, Pearson, 2010.
HAYKIN, S.; VEEN, B. V., Sinais e Sistemas, Bookman, 2003.

1.17. Bibliografia complementar:

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edigdo, LTC, 2009.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 52 Edigéo, Pearson, 2011.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.

SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and control, 32
Edition, John Wiley & Sons, 2010.

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de projeto, 12
Edicao, Editora UFRGS, 2005.
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| CHEN, C. T., Linear system theory and design, 32 Edigdo, Oxford University Press, 1999.

1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Laboratério de Eletrénica Digital 1640104
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responséavel: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Denis Teixeira Franco

1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h-a): 1.6. Numero de créditos: 02 1.7. Carater:
Tedrica: zero Exercicios: zero | 1.8. Curriculo: ( X ) semestral g X))(())Fk))tr;%e\l/taona
Pratica: 2 EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 34

1.10. Pré-requisito(s): Eletronica Digital ( 1640103 ).

1.11. Ano /semestre: 29/42

1.12. Objetivo geral: Apresentar os principais conceitos associados a descrigao de circuitos digitais
através de uma linguagem de descricao de hardware (VHDL). Apresentar ferramentas de simulagao e
prototipagdo de circuitos digitais. Realizar o projeto, simulacéo e teste de circuitos digitais.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

- Compreender como sistemas digitais podem ser descritos através de uma linguagem de descrigao de
HW (VHDL);

- Utilizar os conceitos de arquivos de teste para simulacéo e validagao dos sistemas digitais;

- Compreender o processo de prototipacdo de sistemas digitais em plataformas FPGA;

- Utilizar as ferramentas de simulacdo e prototipacdo de circuitos digitais.

1.14. Ementa: Realizagcao de experimentos destinados a aplicacado pratica dos contetdos abordados na
disciplina de Eletrénica Digital.

1.15. Programa:

1. A linguagem VHDL

2. Descrigao de circuitos em VHDL

2.1 Circuitos Combinacionais

2.2 Arquivos de testbench para simulagao de circuitos

2.3 O simulador ModelSim

2.4 Circuitos sequenciais

3. A prototipagéo de circuitos com a ferramenta Quartus |l e placas FPGA

1.16. Bibliografia béasica:

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagdes. 10.
ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007. 804 p. ISBN 9788576050957. Exemplares UFPel (11/10).
PEDRONI, Volnei A. Eletr6nica digital moderna e VHDL. Rio de Janeiro: Elsevier, 2010. 619 p. ISBN
9788535234657. Exemplares UFPel (6/5).

CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 29. ed. rev., atual. e ampl. Sdo Paulo:
Erica, 1998. 524 p. ISBN 8571940193. Exemplares UFPel (3/2).

1.17. Bibliografia complementar:

WAGNER, Flavio Rech; RIBAS, Renato Perez; REIS, André Inacio. Fundamentos de circuitos
digitais. Porto Alegre: UFRGS. Instituto de Informatica : Sagra Luzzatto, 2006. 164 p. (Série Livros
didaticos. n.17) ISBN 8524107030. Exemplares UFPel (6/6).

BROWN, Stephen. Fundamentals of digital logic with VHDL design. 2. ed. Boston: McGrawHill Higher
Education, c2005. 939 p. ISBN 0072460857. Exemplares UFPel (2/2).

SANDIGE, Richard S. Digital design essentials. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2001. 670 p.
(Prentice Hall Xilinx Design Series) ISBN 0201476894. )

ARAUJO, Celso de. Praticando eletronica digital. 2. ed. Sdo Paulo: Erica, 1997. 308 p. (Estude e use)
ISBN 8571944318.

WESTE, Neil H. E.; DAVID, Harris. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3. ed. Boston:
Pearson Addison Wesley, 2004. 967 p. ISBN 0321149017.

PEDRONI, Volnei A. Circuit design with VHDL. Cambridge: MIT, 2004. 363 p. ISBN 0262162245.

1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina: Informéatica Industrial | 1640020
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1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel: Engenharia de Controle e Automacgéao 6900
1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedbrica: 2 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( X ) semestral E X))gst;%?/?”a
Pratica: 2 EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito: Programagao de Computadores (1110182)

1.11. Ano /semestre: 2%/4°

1.12. Objetivo geral:
Apresentar a ligacdo existente entre o computador e os equipamentos eletrbnicos, como maquinas
industriais e controladores automaticos.

1.13. Objetivo especifico:
Apresentar aos estudantes as ferramentas necessarias para a construcdo de seus proprios controladores
programaveis, assim como, seus softwares supervisorios.

1.14. Ementa:

Introducdo aos Sistemas Automatizados. Apresentacdo de diferentes tipos de computadores industriais
(CP - Controladores Programaveis). Apresentacao de diferentes tipos de sensores e suas respectivas
formas de instrumentagcdo. Apresentacdo de diferentes tipos de atuadores. Apresentacdo de diversas
formas e possibilidades de supervisao.

1.15. Programa:
Introducdo aos Sistemas Automatizados. Computadores industriais (CP - Controladores Programaveis).
Sensores. Instrumentacdo. Atuadores. Softwares de supervisdo.

1.16. Bibliografia béasica: ]

FRANCHI, C. M., Controladores ldgicos programaveis - sistemas discretos, Erica, 2008.

NATALE, F., Automacao industrial - Série Brasileira de Tecnologia, 102 Edi¢ao, Erica, 2008.
FORBELLONE, A. L. V.; EBERSPACHER, H. F. Légica de programacao: a construcao de algoritmos e
estruturas de dados. 3a.ed. Prentice Hall, 2005.

1.17. Bibliografia complementar:

GEORGINI, M., Automacéo aplicada - Descri¢do e implementacéo de sistemas sequenciais com
PLCs, 92 Edicao, Erica, 2009.

PRUDENTE, F., Automacao industrial PLC: teoria e aplicacdes, 22 Edicao, LTC, 2011.

CHENG, Albert M.K. Real-time systems: scheduling, analysis and verification. New Jersey: Wiley-
Interscience, 2002. 524 p.

TANENBAUM, Andrew S. Sistemas operacionais: projeto e implementacao. 3. ed. Sdo Paulo: Bookman,
2008. 990 p. ISBN 9788577800575.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigéo, Prentice Hall, 2003.

5° Semestre
1. Identificacédo Caédigo
1.1. Disciplina:Engenharia da Informacé&o 1640066
1.2. Unidade: Centro de Engenharias CEng
1.3 Responsavel*: Engenharia de Produgéo 6700/458
1.4. Professor(a) responsavel: Christiano Martino Otero Avila
1.5Distribuicdo dacarga horaria semanal (h/a): 4 1.6 Numero de créditos: 4 | 1.7 Carater:
X') obrigat6ri

Tedrica: 4 Pratica:zero 1.8 Curriculo: (X)o rgatona

() optativa

( X') semestral

Exercicios:zero EAD:zero ( )anual
1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68
1.10 Pré-requisito(s): Programacéao de Computadores (1110182)
1.11. Ano /semestre: 3?2/ 5°
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1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Compreender tecnicamente as etapas de desenvolvimento de sistemas de informagao. Saber comunicar e
representar a analise de requisitos de um sistema de informacéo.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Possibilitar que os discentes adquiram conhecimentos basicos sobre modelagem de dados, linguagem
SQL, linguagem de modelagem unificada e métodos de desenvolvimento de software.

1.14. Ementa:

Sistemas. Importancia atual da informagéo. Importancia da informagao para a decisdo. Tipologia de
sistemas de informagdo. Topicos em gerenciamento de sistemas: integracdo, seguranga e controle.
Alinhamento entre tecnologia da informagao e estratégias organizacionais. Sistemas de Informagéo sob o
aspecto da modelagem da informagédo que suportam. Modelos de dados utilizados para gestao dos dados
operacionais e analiticos. Técnicas de modelagem voltadas para Banco de Dados (operacional e analitico),
organizagdo de dados de experimentos, interagcdo com dispositivos computacionais considerando os
diferentes perfis de interagdo com usuarios.

1.15. Programa:

1. Sistema de informacgao: Conceito, componentes dos si, sistemas de informacdo computadorizados,
evolucao, tipos de Sl baseados em computador. Interdependéncia de Sl x Tl, impacto nas organizagoes,
novas tecnologias de informagéo e comunicagao e tecnologia da informacgéao e estratégia organizacional.

2. Seguranca fisica, seguranca ldgica, aspectos éticos quanto a utilizacdo e disponibilidade das
informacoes.

3. Softwares de gestao.

4. Introducdo a Engenharia de software: Analise de requisitos, técnicas para projeto, implementacéo,
validacao; verificacdo e manutencao de software.

5. Fundamentos de estruturas de dados; Estrutura e organizagdo de arquivos; Introducdo ao estudo de
Banco de dados: metodologia, arquitetura e modelagem; Sistemas Gerenciadores de banco de dados;
Bancos de dados em tempo real.

6. Projeto de interfaces para sistemas interativos; projeto centrado no usuario; ergonomia da interacao;
elementos da interacdo: estilos, dispositivos, apresentacdo da informagdo; projeto iterativo; diretrizes e
padrées.

1.16. Bibliografia basica:

BLAHA, Michael; RUMBAUGH, James. Modelagem e projetos baseados em objetos com UML 2. 2. ed.
rev. e atual. Rio de Janeiro: Campus, 2006.

PFLEEGER, Shari Lawrence. Engenharia de software: teoria e pratica. 2. ed. Sdo Paulo: Pearson Prentice
Hall, 2007.

SOMMERVILLE, lan. Engenharia de software. 8. ed. Sdo Paulo: Addison Wesley, 2007.

1.17. Bibliografia complementar: ]

ALVES, William Pereira. Banco de dados: teoria e desenvolvimento. Sao Paulo: Erica, 2011.

AMARAL, Joao Alberto Arantes do. Geréncia de projetos de software. Sdo Paulo: iEditora, 2002.

KOSCIANSKI, André. Qualidade de software: aprenda as metodologias e técnicas mais modernas para o
desenvolvimento de software. Sdo Paulo: Novatec, 2007.

PAULA FILHO, Wilson de Padua. Engenharia de software: fundamentos, métodos e padrées. 3. ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2009.

PRESSMAN, Roger S. Engenharia de software. Sdo Paulo: Makron Books, 2006.

1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina:Sinais e Sistemas Lineares Il 1640031
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responsavel*:Ceng / Engenharia de Controle e Automacéao 458/6900
1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Esposito

1.5Distribuicdo da carga horaria semanal(h-a): 1.6 NUmero de créditos:5 1.7 Carater:
Tedrica:3 Pratica:2 1.8 Curriculo:( X )semestral g X))gstrell%?/t;)na
Exercicios: EAD: () anual

1.9. Carga horaria total(horas-aula): 85

1.10. Pré-requisito(s): Sinais e Sistemas Lineares | (1640017)

1.11. Ano /semestre: 3%/5°2
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1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Introduzir os conceitos, definicbes e formas de representacdo de sinais e sistemas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Apresentar os conceitos basicos importantes e as explicagées qualitativas sobre as razdes e os
métodos da teoria de sistemas;

1.14. Ementa:

Estudo de sistemas no dominio da frequéncia. Série de Fourier e Transformada de Fourier.
Representagdo da resposta em frequéncia com diagramas logaritmicos e polares. Fungbes
Analiticas. Integracdo Complexa. Séries de Laurent. Transformada de Laplace e Transformada Z.
Sistemas dominantes. Relagao entre a resposta no tempo, a alocagéo de polos e zeros no plano
complexo e a resposta em frequéncia de sistemas lineares. Escolha do periodo de amostragem.
Relacao entre o plano s e o plano z. Filtros: filtragem continua e discreta. Estudo de modelos
através de simuladores.

1.15. Programa:

- Analise de sinais no tempo continuo: a Série de Fourier;

- Representagao de sinais periddicos pela série trigonométrica de Fourier;
- Existéncia e convergéncia da Série de Fourier;

- Série exponencial de Fourier;

- Resposta de sistema LCIT a entradas periddicas;

- Série de Fourier generalizada: sinais como vetores;

- Determinacao numérica de Dn;

- Aplicacoes de Série de Fourier;

- Analise de sinais no tempo continuo: a Transformada de Fourier;
- Representagao de sinais nédo periédicos pela integral de Fourier;
- Transformadas de algumas fungoes Uteis;

- Algumas propriedades da Transformada de Fourier;

- Transmissao de sinal através de sistemas LCIT;

- Filtros ideais e praticos;

- Energia e sinal;

- Topicos sobre Transformada de Fourier;

- Amostragem: a ponte entre continuo e discreto;

- Teorema da amostragem;

- Reconstrucao do sinal;

- Conversao analégico para digital (A/D);

- Dual da amostragem no tempo: amostragem espectral;

- Célculo numérico da Transformada de Fourier: a Transformada Discreta de Fourier (TDF);
- A Transformada Rapida de Fourier (FFT);

- Topicos sobre Transformada Discreta de Fourier;

- Analise de Fourier de sinais em tempo discreto;

- Série de Fourier em tempo discreto (SFTD);

- Representagao de sinal nao periédico pela integral de Fourier;

- Propriedades da TFTD;

- Analise de sistema LIT em tempo discreto pela TFTD;

- Conexaoda TFTD com a TFTGC;

- Generalizacao da TFTD para a Transformada Z;

- Trabalhando com a SFTD e a TFTD;

- Analise no espaco de estados;

- Introducgao;

- Procedimento sistematico para a determinagcéao das equagdes de estado;
- Solugao de equacgdes de estado;

- Transformacao linear do vetor de estado;

- Controlabilidade e observabilidade;

- Analise por espaco de estados de sistemas em tempo discreto;
- Toolboxes e andlise por espacgo de estados;

- Aplicacdes a sistemas de comunicagao;

- Introducgao;

- Tipos de modulagéo;

- Beneficios da modulacao;

- Modulagédo completa de amplitude;

- Modulagéo de amplitude de pulsos;

- Topicos sobre modulagéo;
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- Aplicacdo em sistemas com realimentagéo;

- Introducgao;

- Conceitos basicos de realimentagao;

- Andlise da sensibilidade;

- Efeito da realimentagéo sobre a perturbagéo ou ruido;

- Andlise de distor¢ao;

- Custo da realimentacao;

- Sistemas de controle;

- Resposta transitéria de sistemas de baixa ordem;

- Especificagdes de dominio de tempo;

- O problema da estabilidade;

- Critério de Routh-Hurwitz;

- Método do lugar das raizes;

- Modelos de ordem reduzida;

- Critério de Nyquist da estabilidade;

- Sistemas de dados amostrados;

- Projeto de sistemas de controle;

- Tépicos sobre sistemas realimentados.

1.16. Bibliografia basica:

LATHI, B. P., Sinais e sistemas lineares, 22 Edicao, Bookman, 2007.

HAYKIN, S.; VEEN, B. V., Sinais e sistemas, Bookman, 2003.

OPPENHEIN, A. V.; WILLSKY, A. S.; NAWAB, S. H., Sinais e sistemas, 22 Edicao, Pearson, 2010.
1.17. Bibliografia complementar:

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edigao, LTC, 2009.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 52 Edigéo, Pearson, 2011.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.
SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and control,
32 Edition, John Wiley & Sons, 2010.

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de
projeto, 12 Edigcao, Editora UFRGS, 2005.

CHEN, C. T, Linear system theory and design, 32 Edicao, Oxford University Press, 1999.

1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Informatica Industrial Il 1640032
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel: Engenharia de Controle e Automacéo 6900
1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston

1.5. Distribuigdo de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 03 1.7. Caréter:
Tedrica: 1 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( X ) semestral E X))gstg%%?”a
Pratica: 2 EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 51

1.10. Pré-requisito: Informatica Industrial | (1640020)

1.11. Ano /semestre: 3%/5°2

1.12. Objetivo geral:
Apresentar os principais conceitos associados aos sistemas de tempo real e as exigéncias de sistemas
embarcados de tempo real.

1.13. Objetivo especifico:

Apresentar aos alunos as caracteristicas especificas dos sistemas de tempo real, para que 0os mesmos
sejam capazes de analisar e projetar, de forma eficiente e confidvel, os sistemas de hardware e de
software.

1.14. Ementa:

Sistemas de tempo real. Sistemas operacionais. Processos de tempo real. Tempo de execugao.
Escalonamento de processos. Escalonamento de tempo real. Garantia de escalonamento. Projeto de
sistemas de tempo real. Introducéo a tolerancia de falhas.

1.15. Programa:
Introdugdo ao mundo dos sistemas embarcados de tempo real. Arquiteturas de software e hardware para
sistemas de tempo real (sistemas operacionais). Especificacées de requisitos de projeto de sistemas de
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tempo real. Predicdo de tempo de execucdo do pior caso. Acesso a periféricos. Projeto de sistemas de
tempo real. Introducéo a tolerancia de falhas.

1.16. Bibliografia basica:

TOSCANI, Simao Sirineo. Sistemas operacionais e programac¢ao concorrente. Porto Alegre: UFRGS.
Instituto de Informatica, 2003. 247 p. (Série Livros didaticos. n. 14) ISBN 8524106824.

TANENBAUM, Andrew S. Sistemas operacionais: projeto e implementacgdo. 3. ed. Sdo Paulo: Bookman,
2008. 990 p. ISBN 9788577800575.

SILBERSCHATZ, Abraham; GALVIN, Peter Baer; GAGNE, Greg. Fundamentos de sistemas
operacionais. 6. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2009. 580 p. ISBN 9788521614142.

1.17. Bibliografia complementar:

CHENG, Albert M.K. Real-time systems: scheduling, analysis and verification. New Jersey: Wiley-
Interscience, 2002. 524 p.

TANENBAUM, Andrew S. Organizacao estruturada de computadores. 4. ed. Rio de Janeiro: LTC,
€2001. xiv, 398p. ISBN 8521612532.

OLIVEIRA, Rémulo Silva de; CARISSIMI, Alexandre da Silva; TOSCANI, Simao Sirineo. Sistemas
operacionais. 4. ed. Porto Alegre: Bookman, 2010. 374 p.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigdo, Prentice Hall, 2003.

1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Sistemas Digitais | 1420009
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Denis Teixeira Franco
1.5 Distribuigdo de carga horaria semanal (h/a) 1.6 Numero de créditos: 04 | 1.7 Carater:
Teodrica: 3 Pratica: 1 1.8 Curriculo: E X )) gt;;le?tia:/tgrla
Exercicios: zero | EAD: zero ( x )semestral

( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Laboratério de Eletrdnica Digital (1640104)

1.11. Ano /semestre: 3%/5°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Introduzir os principais conceitos relacionados com o projeto de sistemas digitais avancados.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

- Apresentar as diversas formas de implementagdo de sistemas digitais, e compreender o0s
compromissos envolvidos na sua utilizag&o.

- Compreender a organizacdo de sistemas digitais em parte de controle e parte operativa (modelo PC-
PO).

- Compreender as etapas de projeto de sistemas digitais complexos.

- Apresentar as técnicas de comunicagao entre componentes e sistemas digitais.

- Apresentar os diversos tipos de conversores digital-anal6gicos a analégico-digitais.

- Apresentar as caracteristicas de sistemas digitais assincronos.

- Introduzir os conceitos de pipeline e paralelismo para aumento de desempenho.

- Desenvolver, simular e prototipar sistemas digitais com o auxilio de ferramentas automatizadas e
linguagens de descricdo de hardware (VHDL).

1.14. Ementa:

Sistemas digitais com unidades operativas e de controle. Circuitos aritméticos. Conversao de dados.
Comunicacao entre sistemas digitais. Sistemas digitais assincronos.

1.15. Programa:

1 Revisao dos principais conceitos de eletronica digital

2 O modelo PC-PO

3 O projeto do bloco operacional

4 Paralelismo de operagdes

5 O projeto do bloco de controle

6 Conversores analdgico-digitais

7 Conversores digital-anal6gicos
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8 A comunicagéo entre sistemas digitais
9 Sistemas digitais assincronos

1.16. Bibliografia Basica:

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S; MOSS, Gregory L. Sistemas digitais: principios e aplicagbes. 10.
ed. Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2007. 804 p. ISBN 9788576050957

CAPUANO, Francisco Gabriel. Elementos de eletronica digital. 29. ed. rev., atual. e ampl. Sao Paulo:
Erica, 1998. 524 p. ISBN 8571940193.

PEDRONI, Volnei A. Eletronica digital moderna e VHDL. Rio de Janeiro: Elsevier, 2010. 619 p. ISBN
9788535234657.

1.17. Bibliografia complementar:

WAGNER, Flavio Rech; RIBAS, Renato Perez; REIS, André In&cio. Fundamentos de circuitos
digitais. Porto Alegre: UFRGS. Instituto de Informatica : Sagra Luzzatto, 2006. 164 p. (Série Livros
didaticos. n.17) ISBN 8524107030.

SANDIGE, Richard S. Digital design essentials. Upper Saddle River: Prentice Hall, 2001. 670 p.
(Prentice Hall Xilinx Design Series) ISBN 0201476894.

BROWN, Stephen. Fundamentals of digital logic with VHDL design. 2. ed. Boston: McGrawHill
Higher Education, c2005. 939 p. ISBN 0072460857.

WESTE, Neil H. E.; DAVID, Harris. CMOS VLSI design: a circuits and systems perspective. 3. ed.
Boston: Pearson Addison Wesley, 2004. 967 p. ISBN 0321149017.

PEDRONI, Volnei A. Circuit design with VHDL. Cambridge: MIT, 2004. 363 p. ISBN 0262162245.

1. Identificacao Cddigo
1.1. Disciplina: Mecéanica Geral 1640097
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Eduardo Costa Couto
1.5. Distribuicao de horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedbrica: 2 Exercicios: 2 1.8. Curriculo: ( x ) semestral E X )) gbnggtona
. ptativa
Pratica: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Fisica | (0090113) e Calculo A (1640014)

1.11. Ano /semestre: 3%9/52

1.12. Objetivo(s) geral(ais): Subsidiar o aluno com conceitos béasicos de estatica e dinamica.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Equacionar a situacao de equilibrio da particula;

Calcular as resultantes de um sistema de forgas;

Equacionar a situacao de equilibrio de corpos rigidos;

Localizar o centro de gravidade e o centroide dos corpos;

Determinar os momentos de inércia das areas;

Equacionar o movimento tridimensional da particula;

Analisar o movimento acelerado de uma particula utilizando a equagédo do movimento com
diferentes sistemas de coordenadas.

1.14. Ementa:

Principios e conceitos fundamentais da mecanica. Forgas: momento e sistemas de forgas. Equilibrio da
particula. Equilibrio dos corpos rigidos. Centro de Gravidade e Centroide. Momentos de Inércia.
Cinematica da particula em trés dimensdes. Cinematica do corpo rigido em duas dimensdes. Equagao
movimento aplicada a particula. Equagbes do movimento plano geral do corpo rigido.

1.15. Programa: _

UNIDADE 1. INTRODUGAO

1.1. Principios e conceitos fundamentais da mecanica
UNIDADE 2. ESTATICA DA PARTICULA

2.1. Condigao de equilibrio de uma particula

2.2. O diagrama de corpo livre da particula

2.3. Sistemas de forgas: coplanares e tridimensionais
UNIDADE 3. RESULTANTES DE UM SISTEMA DE FORGAS
3.1. Momento de uma forgca — formulacdo escalar
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3.2. Produto vetorial

3.3. Momento de uma forga — formulacéo vetorial

3.4. Teorema de Varignon

3.5. Momento de uma for¢a em relagédo a um eixo especificado
3.6. Momento de um binario

3.7. Simplificacado de um sistema de forgas e binarios

3.8. Redugao de um carregamento distribuido simples

UNIDADE 4. ESTATICA DO CORPO RIGIDO

4.1. Condi¢des de equilibrio do corpo rigido

4.2. O diagrama de corpo livre do corpo rigido em duas dimensdes
4.3. Equagdes de equilibrio em duas dimensdes

4.4. O diagrama de corpo livre do corpo rigido em trés dimensdes
4.5. Equagdes de equilibrio em trés dimensdes

4.6. Restrigcdes e determinacéo estatica

UNIDADE 5. CENTRO DE GRAVIDADE E CENTROIDE

5.1. Centro de gravidade, centro de massa e centroide de um corpo
5.2. Corpos compostos

5.3. Resultante de um carregamento distribuido geral

5.4. Pressao de fluidos ]

UNIDADE 6. MOMENTOS DE INERCIA

6.1. Definicao de momento de inércia para areas

6.2. Teorema dos eixos paralelos para uma area

6.3. Raio de giragdo de uma area

6.4. Momentos de inércia para areas compostas

6.5. Produto de inércia para uma area

UNIDADE 7. CINEMATICA da PARTICULA

7.1 Cinemética retilinea

7.2 Movimento curvilineo geral: componentes retangulares

7.3 Movimento curvilineo geral: componentes normal e tangencial
7.4 Movimento curvilineo geral: componentes cilindricas ;
UNIDADE 8. CINETICA DE UMA PARTICULA: FORGA E ACELERAGCAO
8.1 Leis de Newton

8.2 Equacao do movimento

8.3 Equagao do movimento para um sistema de particulas

8.4 Equacao do movimento: coordenadas retangulares

8.5 Equacdo do movimento: coordenadas normais e tangenciais
8.6 Equacado do movimento: coordenadas cilindricas

1.16. Bibliografia basica:

HIBBELER, Russell C., Estatica: Mecanica para Engenharia. 12°d. Ed. Pearson: Sdo Paulo, 2011.
HIBBELER, Russell C., Dinamica: Mecanica para Engenharia. 12°%d. Ed. Pearson: Sao Paulo, 2011.
BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON, E., Mecanica Vetorial para Engenheiros — Estatica. 9°%d. Ed. Mc
Graw-Hill: Sdo Paulo, 2012.

BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON, E., Mecanica Vetorial para Engenheiros — Cinematica e Dinamica.
9°%d. Ed. Mc Graw-Hill: Sdo Paulo, 2012.

1.17. Bibliografia complementar:

LEET, Kenneth M.; UANG, Chia-Ming; GILBERT, Anne M. Fundamentos da Analise Estrutural. 3° ed.
McGraw- Hill: Sdo Paulo, 2009. 790p.

MERIAM, James L., KRAIGE, L.G. Mecanica para Engenharia - Estatica. 6° ed Ed. Livros Técnicos e
Cientificos: Rio de Janeiro, 2009.

MERIAM, James L., KRAIGE, L.G. Mecanica para Engenharia - Dindmica. 6° ed Ed. Livros Técnicos e
Cientificos: Rio de Janeiro, 2009.

SHAMES, I. H. Estatica: Mecanica para Engenharia. 4°ed. Ed. Pearson Education do Brasil: Sdo Paulo,
2002.

SHAMES, I. H. Dindmica: Mecéanica para Engenharia. 4°ed. Ed. Pearson Education do Brasil: S&o
Paulo, 2002.

1. Identificacao Cddigo

1.1. Disciplina: Fenébmenos de Transporte 1420004
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel: Centro de Engenharias 458
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1.4. Professor(a) responsavel: Wiliam Nadaletti

1.5 Distribuicdo da carga horaria Semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 04 1.7 Carater:

. . - X') obrigatéria
Tedrica: 4 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( X) E ))opta?iva
Exercicios: zero EAD: zero semestral

() anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Fisica Basica Il (0090114) e Equacgdes Diferenciais A (1640021)

1.11. Ano /semestre: 3%/5°2

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Desenvolver a compreenséo dos fundamentos da Mecéanica dos Fluidos e da Transferéncia de Calor, e
das aplicacdes na engenharia.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Interpretar os fendmenos fisicos associados a Mecéanica dos Fluidos e Transferéncia de Calor e saber
utilizd-los a partir da abordagem profissional da engenharia.

1.14. Ementa:

Conceitos fundamentais em mecanica dos fluidos; dimensdes e unidades; campos escalar, vetorial e
tensorial; viscosidade. Hidrostética; pressao em fluido estatico, manémetros; forgas sobre superficies
planas e curvas submersas. Analise de escoamento; leis basicas para sistemas e volumes de controle;
conservagao da massa; equagao da quantidade de movimento linear; primeira lei da termodinémica;
equacao de Bernoulli. Andlise dimensional e similitude. Escoamento viscoso incompressivel; escoamento
em tubos, diagrama de Moody, perdas de carga distribuidas e localizadas. Fluxos externos. Fluxos
compressiveis. Conceitos fundamentais em transmissao de calor; dimensdes e unidades; leis basicas da
transmissao de calor; condugéo, conveccgao e radiacdo; mecanismos combinados de transmisséo de
calor. Condugéao unidimensional em regime permanente; espessura critica de isolamento; aletas;
estruturas compostas. Difusdo molecular e transporte de massa.

1.15. Programa:

1. Compreender o conceito de "fluido".

2. Principais equacdes que governam aos fluidos.

2.1 Conservacao da massa.

2.1 Lei de Newton.

2.3 Principio do Momento Angular.

2.4 Primeira e Segunda leis da Termodinamica.

3. Compreender conceitualmente os principais métodos de analise: método do sistema e método do
volume de controle.

4. Conhecer as unidades basicas de dimensao.

5. Compreender 0s principais conceitos ao estudo da Mecéanica dos Fluidos.
6. Descricao e classificagdo dos movimentos dos fluidos.
Aula 02: Estatica dos fluidos.

1. Equagbes basicas da estatica dos fluidos.

2. Variacao da pressdo em um fluido estatico.

3. Forgas hidrostéticas em superficies submersas.

6. Empuxo.

Aula 03: Fluidos em Movimento

1. Movimento dos Fluidos.

2. Classificagdo do Movimento dos Fluidos.

3. Equacao de Bernoulli.

Aula 04: Equacdes Integrais

1. Transformacgdes do Sistema ao Volume de Controle.
2. Equacao de Continuidade.

3. Equacéo da Energia.

4. Equacao do Momento.

Aula 05: Exercicios.

Aula 06: Exercicios.

Aula 07: Avaliacdo escrita.

Aula 08: Analise Dimensional e Similitude.

1. Andlise Dimensional.

2. Similitude.

Aula 09: Fluxos Internos

1. Fluxo de entrada.
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2. Fluxo laminar em uma tubulagéo.

3. Fluxo laminar entre planos paralelos.

4. Fluxo laminar entre cilindros em rotagéo.

5. Fluxo turbulento em tubulacdes. 6. Fluxo em canais abertos.

Aula 10: Fluxos Externos

1. Conceitos basicos.

2. Fluxo ao redor de corpos obtusos.

3. Fluxo ao redor de aerofdlios.

4. Fluxo potencial.

5. Fluxo da capa limite.

Aula 11: Fluxos Compressiveis

1. Conceitos bésicos.

2. Velocidade do som.

3. Fluxo isoentrépico.

4. Ondas de choque normais.

5. Ondas de choque obliquas.

6. Ondas de expanséo.

Aula 12. Transferéncia de Calor e Massa.

1. Transmissao de calor.

2. Conducao.

3. Conveccao.

4. Irradiacgéo.

5. Transferéncia de massa por difusao e convecgao.

6. Aplicagdes.

Aula 13: Transferéncia de Calor e Massa, Aplicagées na Engenharia.
Aula 14: Apresentacao de aplicagbes praticas e equipamentos utilizados em Fenémenos de Transporte.
Aula 15: Apresentacao de aplicagdes praticas e equipamentos utilizados em Fendbmenos de Transporte.
Aula 16: Revisao e exercicios.

Aula 17: Avaliacdo Escrita.

1.16. Bibliografia basica:

FOX, Roberto W.; PRITCHARD, Philip J; MCDONALD, Alan T. Introducao & mecéanica dos fluidos. 7. ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2011.

INCROPERA, F. P.; DeWITT, D.P.; BERGMAN, T. L., Fundamentos de transferéncia de calor e de massa,
62 Edicao, LTC, 2008.

WHITE, Frank M. Mecéanica dos fluidos. 6. ed. Porto Alegre: AMGH, 2011.

1.17. Bibliografia complementar:

BIRD, R. B.; STEWART, W. E.; LIGHFOOT, E. N., Fendbmenos de transporte, 22 Edicao, LTC, 2004.

CATTANI, Mauro S. D. Elementos de mecénica dos fluidos. 2. ed. Sdo Paulo: Blucher, 2008.

MUNSON, Bruce R. Fundamentos da mecanica dos fluidos. Sao Paulo: Edgard Blucher, 1997.

POTTER, M., Fluid Mechanics Demystified, Mc Graw Hill, 2009.

SCHMIDT, Frank W.; WOLGEMUTH, Carl H.; MOREIRA, José Roberto Simées. Introducéo as ciéncias
térmicas: termodinamica, mecénica dos fluidos, e transferéncia de calor. Sdo Paulo: Edgard
Bliicher,2004.

6° Semestre
1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Sistemas Realimentados 1640146
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*; Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Esposito
1.5. Distribuigdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Namero de créditos: 05 1.7 Carater:
X
Tedbrica: 3 Pratica: 2 1.8 Curriculo: ( X ) semestral ( -) -
E e EAD- | obrigatéria
Xercicios: zero : zero ( )anua () optativa
1.9. Carga horaria total (horas-aula): 85
1.10. Pré-requisito(s): Sinais e Sistemas Lineares Il (1640031)
1.11. Ano /semestre: 39/6°

Pé4gina 59 de 158




1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Introduzir os principios béasicos relacionados com o projeto de sistemas de controle continuos e discretos

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Modelagem no dominio da frequéncia; Analise de estabilidade e do erro no regime estacionario; Projeto
por intermédio do lugar geométrico das raizes e por intermédio da resposta em frequéncia; Estudo de
sistemas de controle digital;

1.14. Ementa:

Sistemas continuos e discretos em malha fechada; diagramas de blocos de um sistema de controle.
Andlise estatica de sistemas de controle: precisdo, sensibilidade e critérios de desempenho.
Propriedades dindmicas: estabilidade e alocacao de polos; relagdo entre o plano S e o plano Z. Lugar
das Raizes. Ferramentas de sistemas continuos: Bode e Nyquist. Projeto de sistemas de controle
continuo: métodos frequénciais, lugar das raizes, estruturas particulares de compensagéao (PID e avanco-
atraso). Projeto de compensadores para sistemas amostrados: Zdan, critérios temporais, controladores
de estrutura fixa (PID, outros) andlise e projeto de sistemas continuos e discretos em processos reais
(quimicos, mecanicos, elétricos, etc.); utilizagcdo de pacotes de projeto assistido por computador;
simuladores analdgicos e digitais.

1.15. Programa:

- Introducgéo.

- Uma histéria dos sistemas de controle.

- Configuragdes dos sistemas.

- Objetivos do projeto e da analise — Introdugéo a um estudo de caso.
- O procedimento de projeto.

- Projeto auxiliado por computador.

- O engenheiro de sistemas de controle.

- Modelagem no dominio da frequéncia.

- Introducgao.

- Revisao da Transformada de Laplace.

- A fungéo de transferéncia.

- Funcgdes de transferéncia de circuitos elétricos.

- Funcbes de transferéncia de sistemas mecanicos em translagéo.
- Funcbes de transferéncia de sistemas mecanicos em rotacao.
- Funcbes de transferéncia de sistemas com engrenagens.

- Funcgdes de transferéncia de sistemas eletromecanicos.

- Circuitos elétricos analdgicos.

- N@o-linearidades.

- Linearizacao.

- Resposta no dominio do tempo.

- Introducgao.

- Polos, zeros e resposta do sistema.

- Sistemas de primeira ordem.

- Sistemas de segunda ordem: introducéo.

- Sistema de segunda ordem geral.

- Sistemas de segunda ordem subamortecidos.

- Resposta de sistemas com polos adicionais.

- Resposta de um sistema com zeros.

- Efeitos da nao-linearidades sobre a resposta no dominio do tempo.
- Redugéo de subsistemas multiplos.

- Introducgao.

- Diagramas de blocos.

- Analise e projeto de sistemas com realimentacéao.

- Diagramas de fluxo de sinal.

- Regra de Mason.

- Estabilidade.

- Introducgéao.

- Critério de Routh-Hurwitz.

- Critério de Routh-Hurwitz: casos especiais.

- Critério de Routh-Hurwitz: exemplos adicionais.

- Erro no regime estacionario.

- Introducgao.

- Erro em regime estacionario de sistemas com realimentacao unitaria.
- Constantes de erro estético e tipo de sistema.
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- Especificagdes do erro de regime estacionario.

- Erros de regime estacionario devidos a perturbacoes.

- Erro de regime estacionario para sistemas com realimentagdo ndo-unitaria.

- Sensibilidade.

- Técnicas do lugar geométrico das raizes.

- Introducgao.

- Definicao do lugar geométrico das raizes.

- Propriedades do lugar geométrico das raizes.

- Representagao esquematica do lugar geométrico das raizes.

- Refinando a representagdo esquematica.

- Um exemplo.

- Projeto da resposta transiente através do ajuste do ganho.

- Lugar geométrico das raizes generalizado.

- Lugar geométrico das raizes para sistemas com realimentagao positiva.

- Sensibilidade dos polos.

- Projeto por intermédio do lugar geométrico das raizes.

- Introducgao.

- Melhoria do erro de regime estacionario através de uma compensag¢do em cascata.
- Melhoria da resposta transiente através da compensacgao em cascata.

- Melhoria do erro de regime estacionario e da resposta transiente.

- Compensacao por realimentagéo.

- Realizagéo fisica da compensacéo.

- Técnicas de resposta no dominio da frequéncia.

- Introducgéo.

- Aproximagdes assintéticas: diagramas de Bode.

- Introdugao ao critério de Nyquist.

- Tragado do diagrama de Nyquist.

- Estabilidade por intermédio do diagrama de Nyquist.

- Margem de ganho e margem de fase por intermédio do diagrama de Nyquist.

- Estabilidade, margem de ganho e margem de fase por intermédio dos diagramas de Bode.
- Relacao entre resposta transiente em malha fechada e resposta em frequéncia em malha fechada.
- Relacao entre respostas em malha aberta e em malha fechada no dominio da frequéncia.
- Relacao entre a resposta transiente em malha fechada e a resposta no dominio da frequéncia em
malha aberta.

- Caracteristicas do erro de regime estacionario a partir da resposta em frequéncia.
- Sistemas com retardo.

- Obtencao das funcdes de transferéncia experimentalmente.

- Projeto por intermédio da resposta em frequéncia.

- Introducgao.

- Resposta transiente por intermédio do ajuste do ganho.

- Compensacao por atraso de fase.

- Compensacao por avango de fase.

- Compensacao por atraso e avango de fase.

- Sistemas de controle digital.

- Introducgéo.

- Modelagem do computador digital.

- A transformada Z.

- Funcgdes de transferéncia.

- Redugéo do diagrama de blocos.

- Estabilidade.

- Erros de regime estacionario.

- Resposta transiente no plano Z.

- Projeto do ganho no plano Z.

- Compensacao em cascata via plano S.

- Implementacédo do compensador digital.

1.16. Bibliografia basica:

NISE, Norman S. Engenharia de sistemas de controle. 6. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2012. 745 p. ISBN
9788521621355.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicdo, LTC, 2009.

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de projeto,
1a.ed., Editora UFRGS, 2005.
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1.17. Bibliografia complementar:

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edigao, LTC, 2009.

CHEN, C. T., Linear system theory and design, 32 Edicao, Oxford University Press, 1999.
GOLNARAGHI, F.; KUO, B. C., Sistemas de controle automatico, 92 Edicao, LTC, 2012.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 52 Edi¢céo, Pearson, 2011.

SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and control, 32
Edition, John Wiley & Sons, 2010.

SMITH, C. S.; CORRIPIO, A. B., Principios e pratica do controle automatico de processo, 32 Edicao, LTC,
2008.

MORAES, Cicero Couto de; CASTRUCCI, Plinio de Lauro. Engenharia de automacao industrial. 2.ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2007. 347 p. ISBN 9788521615323.

1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Mecéanica dos Sélidos 1640098
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responséavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Aline Ribeiro Paliga
1.5.Distribuicao dehoraria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tebrica: 2 Exercicios: 2 1.8. Curriculo: § %())2?)?:;32&1
Pratica: zero EAD: zero ( x ) semestral

( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Mecénica Geral (1640097)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
e Calcular os esforgos internos em estruturas.
e Desenvolver conceitos de Resisténcia dos Materiais e aplica-los na abordagem e solugéo de
problemas relacionados ao comportamento do sélido deformavel.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
e Apresentar os tipos basicos de estruturas, seus componentes e suportes;
Apresentar os conceitos de tensdo normal e tenséo de cisalhamento;
Definir deformacao normal e por cisalhamento;
Relacionar tensao e deformacao;
Determinar a distribuicdo de tensdes e a deformagao em elementos sob carregamento axial, de
torcao, de flexao e de cisalhamento transversal.

1.14. Ementa:

Sistemas de cargas: Cargas concentradas. Cargas distribuidas planas.Cargas distribuidas volumétricas.
Sistemas isostaticos: conceituacao e andlise das solicitacdes, calculo dos esforcos axial, momento fletor,
esforco cortante e momento torgor. Estruturas trelicadas isostaticas: conceituagéo, classificacao e analise
dos esforcos. Dimensionamento e calculo de deformagdo em pecas de material homogéneo sujeita aos
esforcos axial, fletor, torcor e cisalhamento.

1.15. Programa:

UNIDADE 1. SISTEMAS ESTRUTURAIS

Vinculos e sistemas isostaticos e hiperestaticos. Determinacao do grau de estaticidade. Carregamentos.
Célculo de reagdes. ]

UNIDADE 2. SISTEMAS ISOSTATICOS PLANOS

Equacbes e diagrama dos esforgos internos, axial, fletor, cortante e torgor em:

vigas e porticos.

UNIDADE 3. SISTEMAS RETICULADOS PLANOS

Trelicas: consideragGes gerais. Resolugao pelo método dos nos. Resolugao pelo método de Ritter.
UNIDADE 4. TENSAO

Introducdo ao estudo da Resisténcia dos Materiais, equilibrio estatico, conceito de esforgos internos e de
tensdo, tensdo normal, tensdo de cisalhamento, tensdes admissiveis. Lei da reciprocidade de tensdes
tangenciais. _

UNIDADE 5. DEFORMACAO

Conceituacao de sélido deformavel e deformacgéo especifica, deformacgéo especifica axial, deformacao
especifica angular. A

UNIDADE 6. PROPRIEDADE MECANICA DOS MATERIAIS

Pé4gina 62 de 158




Ensaio de tracdo e compressdo, diagrama tensado-deformacdo, médulo de elasticidade longitudinal,
materiais dulcteis e frageis, lei de Hooke, coeficiente de Poisson (relagbes entre deformacgdes
longitudinais e transversais). Relagéo entre E, G e v.

UNIDADE 7. SOLICITACAO AXIAL OU NORMAL

Principio de Saint-Venant, conceituacdo de esfor¢go normal e deslocamento. Equacdes do equilibrio para
prismas constante sem e com consideragao de peso proprio.

UNIDADE 8. SOLICITAGAO DE TORGAO

Conceituacao de solicitacao de tor¢ao, equacgéo de equilibrio para se¢des circulares, cheias ou vazadas.
Deformacgdes dentro do regime de proporcionalidade eléstica: &ngulo de torcdo. Mdbdulo de elasticidade
ao cisalhamento. Dimensionamento de eixos de transmiss&o de poténcia.

UNIDADE 9. SOLICITAGAO DE FLEXAO

Conceituacao de flexao, relagcdes entre momento fletor, esforco cortante e carga. Deformacdo em uma
barra reta sob flexdo simples, curvatura e raio de curvatura. Dimensionamento de viga isostatica
homogénea, deformacao na flexao. Principio da superposicao de efeitos.

UNIDADE10. SOLICITACAO DE CISALHAMENTO
Conceituacao de cisalhamento puro e com flexdo, dimensionamento ao cisalhamento.

1.16. Bibliografia béasica:

BEER, F. P.; DEWOLF, J. T.; JOHNSTON JR, E. R.; MAZUREK, D. F. Estatica e Mecéanica dos
Materiais.Porto Alegre: McGraw-Hill, 2013. 728 p.

HIBBELER, R.C. Structural Analysis, 4a. edicdo. Prentice Hall, New Jersey. 1999.
SUSSEKIND, J. C. Curso de Analise Estrutural. Volume 1. 6 ed. Editora Globo. 1981
HIBBELER, Russell C. Resisténcia dos Materiais.7 ed. Prentice Hall, 2010.

1.17. Bibliografia complementar:

BEER, F. P. e Jonhston, E. R. Resisténcia dos materiais. 4.ed. Sdo Paulo: Sao Paulo: McGraw Hill,
2006. 774p.

BEER, F.P., JOHNSTON, F.R. Estatica para engenheiros. McGraw Hill, Rio de Janeiro.

LEET, Kenneth M.; UANG, Chia-Ming, Fundamentals of Structural Analysis.McGraw- Hill Companies,
2004.

MERIAM, James L., Estatica. Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. - Rio de Janeiro, 1985.
FONSECA, A,, Curso de Mecanica, Volumes | e Il. Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. - Rio de
Janeiro, 1974.

1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Eletrénica de Poténcia | 1420010
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsdavel*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Claudio Manoel da Cunha Duarte
1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 4 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral f)ér% 2

e gatoria
Pratica: zero EAD: zero ( )anual () optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Eletronica Fundamental (1640145)

1.11. Ano /semestre: 3%/6°

1.12. Objetivo(s) geral(ais): Oferecer ao aluno os fundamentos tedéricos da eletrénica de poténcia,
estudando especificamente os conversores comutados a frequéncia da rede, no sentido de criar
habilidades para o exercicio da profissao, assim como criar as bases necessarias para cursar disciplinas
gue exijam como pré-requisito os conceitos oferecidos nesta disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

1.14. Ementa: Diodos de Poténcia e Tiristores. Circuitos de Comando de Tiristores. Retificadores
NaoControlados. Retificadores Controlados. Inversores Nao-Autdbnomos. Conversor Dual.
Cicloconversores. Gradadores.

1.15. Programa: . .

ESTUDOS DOS CONVERSORES EMPREGADOS EM ELETRONICA DE POTENCIA

O Diodo. O Tiristor. Calculo Térmico. Curvas para Calculo Térmico de Diodos e tiristores.
RETIFICADORES A DIODO: Retificador Monofasico de Meia Onda a Diodo. Retificador Monofasico de
Onda Completa com Ponto Médio. Retificador Monofésico de Onda Completa em Ponte. Retificador
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Trifasico a Diodo com Ponto Médio. Retificador Trifasico de Onda Completa. Exercicios.
RETIFICADORES A TIRISTOR: Retificador Monofasico de Meia Onda. Retificadores de Onda Completa
Monofasicos. Retificador Trifasico com Ponto Médio a tiristor. Ponte de Graetz a Tiristor. Ponte Trifasica
Mista. Abaco de Puschlowski. Exercicios.

ESTUDO DA COMUTAGAO: Descrigao da Comutagédo. Queda de tensdo Devido a Comutagéo, Provocada
pela Indutancia Lc. Célculo do angulo de Comutacgéo u. Angulo de Comutagéo para alfa diferente de zero.
Circuito Equivalente de Saida. Estudo da Ponte de Graetz. Influéncia do Transformador. Influéncia de Lc
na Corrente de Entrada do Conversor. Exercicios.

CONVERSORES DUAIS: Principio do Conversor Dual. O Problema da Corrente de Circulagao Principio de
Funcionamento com Corrente de Circulagdao. Harménicas da Tensao de Carga. Outras Estruturas dos
Conversores Duais. Operagéao sem Circulagcédo de Corrente. Exercicios.

CICLOCONVERSORES: Principio de Funcionamento. Equacéo da Tensao de Saida. Estruturas dos
Cicloconversores. Harménicas de Tensao de Saida. Limites da Frequéncia de Saida. Correntes de
Entrada dos Cicloconversores. Correntes de Entrada dos Cicloconversores. Frequéncia das Harménicas
da Corrente de Entrada. Exercicios.

GRADADORES: Estrutura do Gradador Monofésico. Andlise do Gradador Monofasico para Carga
Resistiva Pura. Analise do Gradador Monofasico para Carga RL. Estruturas dos Gradadores Trifasicos.
Controle por Ciclos Inteiros. Compensador Estatico de Poténcia Reativa. Estabilizador de Tensao
Alternada Senoidal Baseado no Compensador Estatico de Energia Reativa. Circuito Estabilizador de Mc
Vey-Weber. Resistor Varidvel entre dois Limites Finitos. Associagdo Gradador — Transformador-
Retificador.

CIRCUITOS DE COMANDO: Comandos Vertical e Horizontal. Tensdo de Referéncia Cossenoidal e Dente
de Serra. Organizacao de um Circuito de Comando. Estagio de Ataque. Sincronizacao do Retificador de
Meia Onda Monofasico. Sincronizagao do Retificador Monofasico de Onda Completa. Sincronizagao do
Retificador Trifasico de Ponto Médio. Sincronizacdo da Ponte Trifasica Mista. Sincronizagdo da Ponte
Trifasica Completa. Duragao dos Pulsos de Gatilho. M6dulo de comando Discreto de Baixo Custo.
Modulos de Comando Integrado.

GENERALIZAGCAO DO CONCEITO DE RETIFICADOR: Simbologia Adotada para as Fontes de Energia
Elétrica. Simbolos e Caracteristicas dos Interruptores. O Conversor Genérico do Tipo Buck ou Abaixador.
Retificadores Abaixadores para Operagcao em Dois Quadrantes. Retificadores Abaixadores para Operagao
em um Quadrante. Conversor Genérico do Tipo Boost ou Elevador. Retificadores Elevadores para
Operagéao em Dois Quadrantes. Retificadores Elevadores para Operacdo em Um Quadrante.
RETIFICADORES COM FILTRO CAPACITIVO PURO: Retificadores Monofasicos com Filtro Capacitivo.
Operacao como Retificador Monofasico de Onda Completa. Analise Detalhada do Retificador Monofésico
de Onda Completa. Analise Detalhada do Retificador Monofasico com Filtro Capacitivo. Operagao do
Retificador Monofasico como Dobrador de Tenséo. Resultados Experimentais para o Retificador
Monofasico de Onda Completa. Retificador Triféasico com Filtro Capacitivo. Andlise Harmonica da Corrente
de Entrada. Limitagdo da Corrente Transitoria de Partida. Circuito de Disparo do TRIAC.
RETIFICADORES DE DOZE PULSOS: Ponte de Graetz Alimentada por Transformador Delta-Delta. Ponte
de Graetz Alimentada por Transformador Delta-Estrela. Associagao do Circuito Alimentado por
Transformador com Conexao do Sistema DeltaDelta com o Sistema Alimentado por Transformador com
Conexao Delta-Estrela. Associacdo Série das Duas Pontes Retificadoras Trifasicas. Associacao Paralelo
das Duas Pontes Retificadoras Trifasicas. Outros Retificadores de Doze Pulsos.

1.16. Bibliografia basica:

BARBI, I. Eletrénica de Poténcia. 62. ed. Editora do Autor, 2006.

MOHAN, N. Power Electronics: Converters, Applications and Design. 3 rd. ed. John Wiley & Sons, 2002.
RASHID, M. H. Eletrénica de Poténcia: Circuitos, Dispositivos e Aplicagbes. Makron Books, 1999.

1.17. Bibliografia complementar:

BARBI, I.; MARTINS, D. C. Eletrénica de Poténcia: Conversores CC-CC Basicos ndo Isolados. 22. ed. Dos
Autores, 2006.

BARBI, I. Projetos de Fontes Chaveadas. 6°. ed. Editora do Autor, 2001. ALMEIDA, J. L. A. Eletrbnica
Industrial. Erica, 1991.

LABRIQUE, Francis. Electrénica de poténcia. Lisboa: Fundacdo Calouste Gulbenkian, 1991. 730 p.
ELETRONICA de potencia: aplicacao de diodos e tiristores. 2. ed. Campinas: Editora da UNICAMP, 1988.
261 p.: il. - (serie manuais).

ZUFFO, Jodo Antonio. Subsistemas digitais e circuitos de pulso. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 1981.

1. Identificacao Cadigo
1.1. Disciplina: Microprocessadores 1420021
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*:  Centro de Engenharias 458
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1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Lemos Rossi

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Numero de créditos: 04 1.7 Carater:

- X ) obrigatéria
Tebrica: 3 Pratica: 1 1.8 Curriculo: ( x ) semestral g ))opta?iva
Exercicios: zero | EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total(horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Eletronica Digital (1640103) e Programacéo de Computadores (1110182)

1.11. Ano /semestre: 3%/62

1.12. Objetivo(s) geral(ais): Apresentar os conceitos basicos da organizagao e arquitetura de
microprocessadores e microcontroladores. Apresentar o fluxo de programacgao de dispositivos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

1.14. Ementa:Arquiteturas de microprocessadores. Programagéo de microprocessadores: tipos e formatos
de instrugbes, modos de enderegcamento, linguagens assembly ou C. Memoria. Entrada/Saida.
Dispositivos periféricos, interrupgao, acesso direto a memdria. Barramentos padrées. Ferramentas para
andlise, desenvolvimento e depuracéo. Projeto de aplicagdo de microprocessadores.

1.15. Programa:

Arquitetura e Organizacao

Instrucdes: visao de HW e SW

A unidade de controle e a unidade de légica e aritmética
Pipelining

Hierarquia de meméria

6 Fluxo de Programagéao

1.16. Bibliografia basica: .

GIMENEZ, S, P., Microcontroladores 8051 - teoria e pratica, Erica, 2010.

PEREIRA, F., Microcontroladores PIC - programacao em C, 72 Edicao, Erica, 2007.

SOUSA, D. R.; SOUZA, D. J.; LAVINIA, N. C., Desbravando o microcontrolador PIC18 - recursos
avancados, Erica, 2010.

1.17. Bibliografia complementar:

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de
projeto, 12 Ed., Editora UFRGS, 2005. )

PEREIRA, F., Tecnologia ARM - microcontroladores de 32 bits, Erica, 2007.

PEREIRA, F., Microcontroladores HC908Q - teoria e pratica, Erica, 2004.

GANSSLE, J., Embedded systems - world class designs, Newnes, 2007.

ZILLER, R., Microprocessadores - conceitos importantes, Editora do Autor, 2001.

MENDONGA, A.; ZELENOVSKY, R., Microcontroladores - programacao e projeto com a familia 8051,
MZ Editora, 2005. ]
OLIVEIRA, A. S.;ANDRADE, F.S., Sistemas embarcados - hardware e firmware na pratica, Erica, 2006.
PEREIRA, F., Microcontroladores MSP430 - teoria e pratica, Erica, 2007. ]

SILVA, V. P., Aplicagées praticas do microcontrolador 8051- teoria geral detalhada, Erica, 2004.
SOUZA, J. C.; PAIXAOQ, R. R., Controlador digital de sinais familia 56F800/E: baseado no MC56F8013
— microarquitetura e pratica, Erica, 2005.

ZELENOSVKY, R.; MENDONGCA, A., PC: um guia pratico de hardware e interfaceamento, MZ Editora,
2002.

1. Identificacéo Caédigo

1.1. Disciplina:Medicdo de Grandezas Mecénicas 1420012

1.2. Unidade:Centro de Engenharia 458

1.3. Responsavel*:Engenharia de Controle e Automacéo 6900

1.4. Professor(a) responsavel: Eduardo Walker

1.5.Distribuicao decarga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 03 1.7. Carater:
obrigatoria

Tedbrica: 2 Exercicios: 1.8. Curriculo:( x ) semestral E X))opta%va

Pratica: 1 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 51

1.10. Pré-requisito(s):Eletronica Fundamental (1640145)
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1.11. Ano /semestre:32/6°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

- Capacitar o aluno a identificar, interpretar e a operar os principais instrumentos de medigdo mecanica.
-Conhecimento do sistema de normalizagéao de tolerancias e ajustes dimensionais. Tolerancias
geométricas e aplicacdo do controle dimensional geométrico e no controle de processos de fabricacio..

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
- Conhecer os instrumentos de medi¢do mais utilizados na medi¢gdo mecénica.
- Definir e interpretar as tolerancias dimensionais e geométricas de uma peca.
- Selecionar sistemas de medicdo com base na sua capacidade e confiabilidade.

1.14. Ementa:
Nogdes sobre experimentagdo. Grandezas a medir. Sistemas de medi¢éo. Instrumentos de medigao
de medidas diretas, indiretas e angulares. Tolerancia dimensional. Formas de ajustes. Tolerancias
geométricas.

1.15. Programa:

1- Introducao

2- Instrumentos de Medicao
2.1- Medidas diretas

2.2- Medidas indiretas

2.3- Medidas angulares

2.4- Maquinas tridimensionais
3- Tolerancia dimensional
3.1- Dimensdes maximas e minimas
3.2- Afastamentos

3.3- Toleréncias normalizadas
4- Ajustes

4.1- Ajustes com folga

4.2- Ajustes com interferéncia
4.3- Ajustes incertos

4 .4- Sistemas de ajustes
4.4.1- Sistema furo-base
4.4.2- Sistema eixo-base

5- Tolerancias geométricas
5.1- Desvios de forma

5.2- Desvios de posi¢ao

5.2- Desvios compostos

1.16. Bibliografia basica:
DOEBELIN, E. O.,Measurement systems: applicationand design, 5"Edition, McGraw-Hill, 2004.
FIGLIOLA, R. S.; BEASLEY, D. E., Theory and design for mechanical measurements, 5" Edition,
John Wiley & Sons, 2010.
AGOSTINHO, LIRANI, J., RODRIGUES - Tolerancias, ajustes, desvios e analises de dimensoes.
Ed, Edgar Blucher, 2003.

1.17. Bibliografia complementar:
DALLY, J. W.; RILEY, W. F.; McCONELL, K. G., Instrumentation for engineering measurements,
2" Edition, John Wiley & Sons, 1993.
HOLMAN, J. P., Experimental methods for engineers, Ak Edition, McGraw-Hil, 2000.
AGOSTINHO, LIRANI, J., RODRIGUES - Tolerancias, ajustes, desvios eanalises de dimensoées.
Ed, Edgar Blucher, 2003.
FRADEN, J., Handbook of modern sensors: physics, designs, and applications, 4" Edition,
Springer, 2010. ]
LIRA . F. A. Metrologia na industria. Ed. Erica. 3% Edigao. 2004.
ALBERTAZZI, A.; SOUSA, A. R. Fundamentos de Metrologia. Cientifica e
Industrial. Editora Manole. 1° Edicdo. 2008.
GLOBALTECH. CD-ROM. Metrologia Mecanica. Editora Globaltech. 12 Edigéo. 2006.
WAENY, J. C. Controle Total da Qualidade em Metrologia. Makron, 1992.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: PROCESSOS DE FABRICACAO MECANICA 1640059
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responséavel*:  Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Eduardo Walker
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1.5 Distribuigcao da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Numero de créditos: 04 1.7 Carater:

——— — - - ( x) obrigatéria
Tedrica: 2 Pratica: 2 1.8 Curriculo: ( x ) semestral () optativa

Exercicios: zero | EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total(horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Mecanica Geral ( 1640097 )

1.11. Ano /semestre: 3%/62

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
- Identificar e conhecer os conceitos dos processos de fabricagdo mais utilizados pela industria
metal-mecénica.

- Capacitar o aluno a identificar as maquinas ferramentas e suas respectivas operagdes para a
fabricacdo de pegas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
- Conhecer os principais processos de fabricacdo com remocao de material através de usinagem
convencional.
- Conhecer os principais processos de fabricagcdo com remocao de material através de usinagem
ndo convencional.
- Conhecer os principais processos de fabricacdo sem remocao de material.

1.14. Ementa

Conceito amplo de um processo de fabricagao no setor metal mecanico. Processo de fabricagdo com e
sem remocgao de material; processos de usinagem, conformacgao mecanica, fundicdo, soldagem. Nogdes
de processos especiais de fabricagdo: eletro-erosao; eletro-quimica; ultra-som; feixe eletronico; raio laser e
outros. Descrigao dos diversos equipamentos utilizados; solugées adotadas para automatizar o processo;
nogdes de interligagdo com outros setores (projeto, planejamento e montagem, etc.).

1.15. Programa: 3
1. SISTEMAS E PROCESSOS DE FABRICAGAO
2. CONFORMAGCAO MECANICA
2.1. Introducao — Conceitos gerais
2.2. Principais processos de Conformagao
2.2.1. Laminacao
2.2.2. Trefilagdo
2.2.3. Forjamento
2.2.4. Conformacao de chapas
2.2.41. Corte
2.2.4.2. Dobramento
2.2.4.3. Estampagem
3. FUNDICAO
3.1. Processos de ticos de Fundicao
3.2. Etapas do processo de Fundicao
3.3. Selegao do processo
3.4. Classificagao
4. USINAGEM
4.1. Introdugéo — Processos de Usinagem
4.2. Classificagao
4.2.1. Torneamento
4.2.2. Aplainamento
4.2.3. Fresamento
4.2.4. Furacao
4.2.5. Brochamento
4.2.6. Retificacao
5. SOLDAGEM
5.1. Introdugéo — Conceitos Fundamentais
5.2. Principais Processos de Soldagem — Classificagao
5.2.1. Soldagem por fuséo a Arco Voltaico
5.2.1.1. Soldagem com Eletrodo Revestido
5.2.1.2. Soldagem MIG/MAG
5.2.1.3. Soldagem TIG
5.2.1.4. Soldagem a Arco Submerso
5.2.1.5. Soldagem com Eletrodo Tubular
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5.2.1.6. Soldagem Plasma
5.2.2. Soldagem por fusédo a Gas
5.2.2.1. Chama Oxi-acetilénica
5.2.3. Soldagem por Pressao
5.2.3.1. Soldagem a resisténcia elétrica por sobreposi¢édo
6. TRATAMENTOS SUPERFICIAIS
6.1. Introducédo — Fundamentos
6.2. Tratamentos preliminares
6.2.1. Desengraxamento
6.2.2. Decapagem
6.3. Galvanizagao
6.4. Processos de acabamento a fino
6.5. Processos especiais
7. AJUSTES E TOLERANCIAS
7.1. Introdugéo
7.2. Tolerancia dimensional
7.3. Afastamentos
7.4. Ajustes
7.5. Sistema de tolerancia e ajustes ABNT / I1ISO
7.6. Exercicios e Aplicacdes

1.16. Bibliografia basica:
DINIZ, A. E.; MARCONDES, F. C.; COPPINI, N. L., Tecnologia da usinagem dos materiais, 62
Edicéo, ArtLiber, 2008.
CHIAVERINI, V., Tecnologia mecénica vol. 1, 22 Edigcao, Makron Books, 1986.

KLOCKE, F., Manufacturing processes, RWTHedition, Springer, 2009.

1.17. Bibliografia complementar:
ROSSI, Mario. Maquinas operatrizes - modernas: comandos o6leo dindmicos - métodos de
usinagem -utensilios - tempos de produc¢ao. Barcelona: Cientifico Médica, 1970. 2 v.
DOYLE, Lawrence E. Processos de fabricacao: e materiais para engenheiros. Sao Paulo:
EdgardBlicher, 1978. 639 p. :
FERRARESI, D.- “Fundamentos da Usinagem dos Metais”, Vol. 1, Ed. Bllicher
WAINER, Emilio; BRANDI, Sergio Duarte; MELLO, Fabio Décourt Homem de (Coord.). Soldagem:
processos e metalurgia.Sao Paulo: E. Bliicher, 1992. 494 p.
NOVASKI, O. —"Introducdo a Engenharia de Fabricacdao Mecanica”, Ed.
Edgard Blucher, 2003.

7° Semestre
1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Eletrotécnica Industrial 1410014
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Alvacir Alves Tavares
1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h/a): | 1.6. Numero de créditos: 02 1.7. Carater:

obrigat6ria

Tedbrica: 1 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral E X))opte;?iva I
Pratica: 1 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 34

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos Il (1640144)

1.11. Ano /semestre: 42/7°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Interpretar os diversos aspectos da instalagao fisica, comando e protecao dos sistemas de energia elétrica
para uso industrial.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Reconhecer os diversos componentes de um sistema de energia, os componentes e circuitos de
iluminacao e de forca motriz bem como dos sistemas auxiliares.

1.14. Ementa: Sistemas de Distribuicdo de Energia Elétrica. Sistema de iluminacdo. Nogbes de Maquinas
Elétricas (transformadores, geradores e motores); Comando e protecdo de motores. Alimentagdo de
Sistemas Computacionais (Estabilizadores, No-Breaks); Interferéncia.
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1.15. Programa:
1 — Sistema de Distribuicao de Energia Elétrica

1.1 — Geragao, transmissao e distribuigao

1.2 - Subestacdes consumidoras

1.3 — Sistemas de distribuicao de condutores vivos

1.4 — Sistemas de aterramento
2 — Sistemas de iluminacao e tomadas

2.1 —Tipos de lampadas

2.2 — Interruptores manuais e automaticos

2.3 — Dimensionamento de circuitos de iluminacdo e tomadas

2.4 — Protecgao contra sobrecorrente

2.5 - Protecao diferencial-residual

2.6 - Protecao contra surtos de sobretensao
3 — Nogdes de maquinas elétricas

3.1 - Transformadores

3.2 - Geradores

3.3 - Motores monofasicos

3.4 - Motores trifasicos
4 — Comando e protecao de motores

4.1 - Fusiveis, relés térmicos e disjuntor-motor

4.2 - Chaves manuais e contatores

4.3 - Chave de partida direta e chave reversora

4.4 - Chaves de partida com tenséo reduzida a contator

4.5 - Soft-starter e inversor de frequéncia
5 — Dimensionamento de condutores

5.1 — Critério da segdo minima
5.2 — Critério da maxima corrente admissivel

5.3 — Critério da méaxima queda de tensao admissivel

5.4 — Critério da corrente de curto-circuito
6 — Sistemas auxiliares

6.1 — Estabilizadores, nobreaks e filtros de linha

6.2 — Circuitos de comunicacao de dados

6.3 — Interferéncia entre circuitos
Atividades praticas:
[ ldentificagdo dos diversos tipos de equipamentos elétricos industriais.
Instalag&o de circuitos de comando de iluminagdo manuais.
Instalagéo de circuitos de comandos automaticos simples.
Identificagdo de terminais motores com ohmimetro e lAmpada-série.
Ligagao e instalacao de motores monofésicos e trifasicos.
Projeto de dimensionamento de condutores elétricos.
Instalacao de circuitos de comando de motores trifasicos usando contatores.
Instalacdo de comando de motores trifasicos usando dispositivos de estado sélido.

I A

1.16. Bibliografia basica:

MAMEDE Filho, Joao. Instalacdes Elétricas Industriais. 8a. ed. LTC (Grupo Gen),2010, ISBN-10:
8521617429

COTRIM, Ademaro A. M. B. Instalacoes Elétricas.4a.ed. PRENTICE HALL, 2008 ISBN:8587918354
CREDER, Hélio. Instalagdes Elétricas. 15a.ed. LTC (Grupo GEN), 2007 ISBN-10: 8521615671.

1.17. Bibliografia complementar: .

FILIPPO Filho, Guilherme. Motores de Inducao. Erica. 2000 —ISBN:978-85-7194-701-6.

NEVES, Eurico Guimaraes de Castro. Eletrotécnica Geral. 2. ed. Pelotas: Ed. Universitaria UFPel, 2004.
208 p. ISBN 857192242X.

ARNOLD, Robert. Fundamentos de eletrotecnica. Sao Paulo: Editora Pedagogica e Universitaria, [ 1975
]. 86 p.

REZENDE, Ernani da Motta. Materiais usados em eletrotecnica. [ Rio de Janeiro ]: [ Interciencia ], 1977.
382 p.

MAGALDI, Miguel. Nocoes de eletrotecnica. 5. ed. Rio de Janeiro: Guanabara Dois, [ 1981 |. 460 p.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Controle Multivariavel 1640105
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
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1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias | 458

1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Esposito

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h-a): | 1.6 NUmero de créditos: 03 1.7 Carater:

— — - X) obrigatéria
Tebrica: 2 Pratica: 1 1.8 Curriculo: ( X') semestral E ))optagt]iva
Exercicios: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 51

1.10 Pré-requisito(s): Sistemas Realimentados (1640146)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Introduzir os principios basicos relacionados com o projeto de sistemas de controle multivaridvel. Estudar
aspectos quantitativos e qualitativos de sistemas fisicos descritos (ou aproximados) por modelos
matematicos lineares. Em particular: representacao de estados, relagdo entrada-saida, extensédo para o
caso multivariavel, estabilidade, controlabilidade e observabilidade, estudo da solugdo da equagdo de
estados.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Estudar aspectos quantitativos e qualitativos de sistemas fisicos descritos (ou aproximados) por modelos
matematicos lineares. Representacdo de estados, relagdo entrada-saida, extensdo para o caso
multivariavel, estabilidade, controlabilidade e observabilidade, estudo da solucdo da equacéo de estados.

1.12. Ementa:

Apresentacdo por variaveis de estado de sistemas continuos e amostrados. Metodologia de andlise e
projeto de sistemas de controle multivariavel. Controlabilidade e observabilidade. Decomposigao canbnica
de sistemas lineares; formas candnicas. Relagédo entre a representagao por variaveis de estado e a matriz
funcado de transferéncia; polos e zeros multivaridveis. Controle com o estado mensuravel; realimentacao de
estados. Propriedades: caso monovariavel, extensdo de resultados. Conceito de estimador de estado;
observadores; controle usando realimentacao do estado estimado. Teorema da separagéo; introducéo ao
conceito de compensagao dindmica. Utilizacdo de ferramentas de analise e projeto de sistema
multivarigveis

1.13. Programa:

3. Modelagem no dominio do tempo

3.1 Introducéo

3.2 Observagoes importantes

3.3 Representacado geral no espago de estados

3.4 Aplicacao da representacao no espacgo de estados

3.5 Conversao de uma funcao de transferéncia para o espaco para estados
3.6 Converséao do espaco de estados para fungao de transferéncia
3.7 Linearizacao

4.10 Solugdo das equacgdes de estado através da transformada de Laplace
4.11 Solugéo das equacgdes de estado no dominio do tempo

5.6 Diagrama de fluxo de sinal das equagdes de estado

5.7 Representagdes alternativas no espacgo de estados

5.8 Transformacgdes de similaridade

6.5 Estabilidade no espaco de estados

7.8 Erro no regime estacionario de sistemas no espaco de estados
12. Projeto por intermédio do espago de estados

12.1 Introducéo

12.2 Projeto do controlador

12.3 Controlabilidade

12.4 Abordagens alternativas para o projeto do controlador

12.5 Projeto do observador

12.6 Observabilidade

12.7 Abordagens alternativas para o projeto de um observador
12.8 Projeto do erro de regime estacionario por intermédio do controle integral
8. Realimentacao de estados e estimadores de estados

8.1. Introdugéo

8.2. Realimentacao de estados

8.2.1 Resolugdo da equagéo de Lyapunov

8.3. Regulagéo e rastreamento

8.3.1 Rastreamento robusto e rejei¢éo a perturbacdes
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8.4. Estimador de estados

8.4.1 Estimador de estados de ordem reduzida

8.5. Realimentacao com os estados estimados

8.6. Realimentacao de estados — casos multivariaveis

8.7. Estimador de estados — casos multivariaveis

8.8. Realimentagédo a partir dos estados estimados — casos multivariaveis
9. Alocacao de polos e projetos

9.1. Introducéao

9.2. Alocagéo de polos — configuracao com realimentacao unitaria
9.3. Implementagéo de fungdes de transferéncia

9.4. Sistema multivaridvel com realimentacdo unitaria

1.14. Bibliografia basica:

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edigao, LTC, 2009.

CHEN, C. T., Linear system theory and design, 32 Edicao, Oxford University Press, 1999.

FRANKLIN, G.; POWELL, J.D.; EMAMI-NAEINI, A., Feedback Control of Dynamic Systems, 62 Edition,
Prentice Hall, 2010.

1.15. Bibliografia complementar:

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de projeto, 12
Edicao, Editora UFRGS, 2005.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.

GOLNARAGHI, F.; KUO, B. C., Sistemas de controle automatico, 92 Edicao, LTC, 2012.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 52 Edi¢céo, Pearson, 2011.

SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and control, 32
Edition, John Wiley & Sons, 2010.

SMITH, C. S.; CORRIPIO, A. B., Principios e pratica do controle automatico de processo, 32 Edigao, LTC,
2008.

1. Identificacao Cadigo
1.1. Disciplina:Tecnologias de Comando Numérico 1420023
1.2. Unidade:Centro de Engenharia 458

1.3. Responsavel*:Engenharia de Controle e Automacao 6900

1.4. Professor(a) responsavel: Eduardo Walker

1.5.Distribuigcdo decarga horaria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 02 1.7. Carater:
Tedrica: 2 Exercicios: 1.8. Curriculo:( x ) semestral E x))c;);rellgtgie;orla
Pratica: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula):34

1.10. Pré-requisito(s):Processos de Fabricagao Mecanica (1640059)

1.11. Ano /semestre:49/7°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
- Compreenséo do funcionamento das maquinas comandadas por comando numérico.
- Identificar as situagdes e aplicagdo das maquinas na industria.
- Capacitar o aluno na leitura e interpretagéo dos programas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
- Conhecer o funcionamento das maquinas comandadas por computador.
- Esclarecer a diferenga entre maquinas convencionais e maquinas comandadas por computador.
- Conhecer os principais programas utilizados
- Entender as diferenga de programacéo entre as maquinas operatrizes.

1.14. Ementa:

Conceituacao de um sistema de comando numérico; principios de funcionamento; sistemas de
acionamento; controle de posi¢ao, armazenamento das informagdes, etc.; equipamentos que utilizam
sistemas de comando numérico: diversos tipos de aplicagbes; caracteristicas peculiares dos componentes
mecanicos e eletrénicos; manutencao; nogdes de interligacao entre diversos equipamentos e com
sistemas de informagéo; nogdes de programagéo.

1.15. Programa:
- Histérico
- Sistemas de acionamento
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- Controle de posigcao

- Equipamentos que utilizam sistemas de comando numérico
- Comparativo entre usinagem convencional e CNC

- Sistema de coordenadas de trabalho, referenciamento

- Estrutura de programa

- Principais comandos de programacédo CNC

- Programagao manual

1.16. Bibliografia basica:
FITZPATRICK, MICHAEL, Introducdo a Usinagem com CNC: comando numérico
computadorizado — Porto Alegre, AMGH Editora Ltda, 2013.
SOUZA, A.F; ULBRICH, C.B.L., Engenharia Integrada por Computador e Sistemas
CAD/CAM/CNC. Principios e Aplicagoes — Sao Paulo, Editora Artliber, 2009.
SILVA, S. D. CNC Programacao de Comandos Numéricos Computadorizados -torneamento. 32
ed. Sdo Paulo: EditoraErica LTDA., 2004.

1.17. Bibliografia complementar:
WOMACK, J. P.; JONES, D. T.; ROOS, D., A maquina que mudou o mundo, Campus, 2004.
VALENTINO, J. V.; GOLDENBERG, J., Introduction to computer numerical control (CNC), 4"
Edition, Prentice Hall, 2008.
EVANS, K., Programming of CNC machines, 3 Edition, Industrial Press, 2007.
GROOVER, M. P., Automation, production systems, and computer-integrated manufacturing,
3" Edition, Prentice Hall, 2008.
SMID, P., CNC Programming handbook, 3" Edition, Industrial Press, 2007.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Modelagem e Controle de Sistemas Automatizados 1420022
1.2. Unidade:Centro de Engenharias 458

1.3. Responsével: Engenharia de Controle e Automagéao 6900

1.4. Professor responsavel:Luciano AnackerLeston

1.5.Distribuigcdo decarga horaria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 1 Exercicios:zero 1.8. Curriculo:( X ) semestral E X))gstg%it;na
Pratica: 3 EAD:zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito:Informatica Industrial 1l (1640032)

1.11. Ano /semestre: 49/7°

1.12. Objetivo geral:
Proporcionar aos alunos conhecimentos tedricos sobre os fundamentos dos sistemas continuos e sistemas
discretos dentro de um processo automatizado.

1.13. Objetivo especifico:

Permitir aos alunos analisar, representar e identificar os elementos basicos. Assim como, modelar e
simular sistemas de eventos discretos compreendendo os conceitos basicos sobre a logica e a supervisao
na automacao.

1.14. Ementa:

Sistemas a eventos discretos: conceituagao, classificagdo, propriedades, exemplos.Modelos autématos de
estado. Controle supervisorio baseada em autématos. Sistemas de supervisdo: conceituagao e aplicacdes
em sistemas de automacao.

1.15. Programa:
Introducéo aos Sistemas Continuos e aos Sistemas Discretos. Propriedades e Formalismos de Sistemas a
Eventos Discretos. Modelagem, Simulagéo e Validacdo. Supervisdo e Controle de Sistemas.

1.16. Bibliografia béasica:

CASSANDRAS, C. G.; LAFORTUNE, S., Introduction to discrete event systems, 2nd Edition, Springer,
2008.

CASTRUCCI, L. C.; MORAES, C.C.; Engenharia de automacao industrial, 22 Edicao, LTC, 2007.
COSTA, E. M. M., Introducéo aos sistemas a eventos discretos e a teoria de controle supervisorio,
Alta Books, 2005.

1.17. Bibliografia complementar: ]
FRANCHI, C. M., Controladores l6gicos programaveis - sistemas discretos, Erica, 2008.
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GEORGINI, M., Automacéo aplicada - Descri¢do e implementacéo de sistemas sequenciais com
PLCs, 92 Edicao, Erica, 2009. ]

NATALE, F., Automacao industrial - Série Brasileira de Tecnologia, 102 Edigao, Erica, 2008.
PRUDENTE, F., Automacao industrial PLC: teoria e aplicacdes, 22 Edicao, LTC, 2011.

TOSCANI, Simao Sirineo. Sistemas operacionais e programacao concorrente. Porto Alegre: UFRGS.
Instituto de Informatica, 2003. 247 p. (Série Livros didaticos. n. 14) ISBN 8524106824.

1. Identificacéo Caodigo
1.1. Disciplina:Projeto e Manufatura Assistida por Computador 1640110
1.2. Unidade:Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel*:Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel:Eduardo Walker

1.5.Distribuicdo decarga horaria 1.6. NUmero de créditos:4 1.7. Carater:
semanal (h/a): ( x ) obrigatoria
Teodrica:3 Exercicios:zero | 1.8. Curriculo:( x ) semestral () optativa
Pratica:2 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula):68

1.10. Pré-requisito(s): Processos de Fabricagcdo Mecanica (1640059)

1.11. Ano /semestre: 4%/7°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
- Compreensao do funcionamento das maquinas comandadas por comando numeérico.
- Identificar as situagbes e aplicagdo das maquinas na inddstria.
- Capacitar o aluno na leitura e interpretagdo dos programas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
- Conhecer o funcionamento das maquinas comandadas por computador.
- Esclarecer a diferenga entre maquinas convencionais € maquinas comandadas por
computador.
- Conhecer os principais programas utilizados
- Entender as diferenga de programagao entre as maquinas operatrizes.

1.14. Ementa:
Conceitos fundamentais de CAE/CAD/CAM. Hardware e softwares CAD/CAM
comerciais. Hardware e software para sistemas CAD/CAM. Modelagem geométrica;
representagdo matemadtica e tipos de superficies. Troca de dados em sistemas
CAD/CAM. Comunicagdo e redes em atividades de CAD/CAM. Selegcdo e
gerenciamento de sistemas CAD/CAM.

1.15. Programa:

- Introducdo a manufatura assistida por computados

- Historico, fundamentos de CAD/CAM/CAE

- Hardware e software para sistemas CAD/CAM

- Importancia do CAD/CAM dentro do complexo de producao

- Projeto e modelagem em ferramenta de desenho CAD

- Desenho da peca

- Detalhamento da pega

- Montagem de conjunto

- Aplicagdo/andlise, simulacdo CAM

- Aplicacdo/andlise, simulacdo CAE

1.16. Bibliografia basica:
FITZPATRICK, MICHAEL, Introducdao a Usinagem com CNC: comando numérico
computadorizado — Porto Alegre, AMGH Editora Ltda, 2013.
SOUZA, A.F.; ULBRICH, C.B.L., Engenharia Integrada por Computador e Sistemas
CAD/CAM/CNC. Principios e Aplicagdes — Sao Paulo, Editora Artliber, 2009.

1.17. Bibliografia complementar:
BERTOLINE, G. R.; WIEBE, E. N.; HARTMAN, N. W.; ROSS, W. A., Technical
graphics communication, 4" Edition, McGraw-Hill, 2008.
GRABOWSKI, R., The successful CAD manager's handbook, Cengage, 1994.
McMAHON, C.; BROWNE, J., CAD/CAM: principles, practice and manufacturing
management, o Edition, Prentice Hall, 1998.
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ROMEIRO FILHO, E. CAD na Industria. 12 ed. Rio de Janeiro: UFRJ Editora, 1996.
ASSAN, A. E. Método dos Elementos Finitos. 22 ed. Campinas: Editora da UNICAMP,

2003.

1. Identificacédo Caédigo
1.1. Disciplina: Redes de Computadores 1640147
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458 /7000
1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Lemos Rossi
1.5 Distribuigédo da carga horaria semanal (h-a) 1.6 Namero de créditos: 04 1.7 Carater:

— T - brigatori
Tedrica: 4 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( X ) semestral g ;()ogt;gigvzorla
Exercicios: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Eletrdnica Digital (1640103)

1.11. Ano /semestre: 4%/7°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos praticos do principio de protocolos de comunicagao entre
equipamentos, que lhe permitam criar habilidades para o exercicio da profissao, assim como criar as
bases necessarias para cursar disciplinas que exijam como pré-requisito os conceitos oferecidos nesta
disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

a) Passar ao aluno os conceitos fundamentais de uma Rede de Computadores.

b) Desenvolver a compreensdo dos mecanismos de comunicagao.

C) Passar ao aluno os conceitos fundamentais das técnicas desenvolvidas para a comunicacao entre
computadores

1.14. Ementa:

Redes de Comunicacao: histérico, importancia, topologias, arquiteturas, modelo de referéncia ISO/OSI,
servigos e protocolos do modelo OSI (apresentacao das camadas 1 a 7), Arquitetura Internet TCP/IP,
interconexao de redes (bridges, routers, gateways), concentradores (hubs, switches); Redes Locais
Industriais: os niveis hierarquicos de integracéo fabril no modelo CIM, caracteristicas das redes industriais,
projetos de padronizacdo (Proway, IEEE 802, MAP/TOP, Fieldbus, etc.), visdo de produtos.

1.15. Programa:

1. Introdugao a Redes de Computadores
1.1. Histdrico

1.2. Modelos de reférencia

2. Camada de Aplicagao

2.1. Introdugéo

2.2. WWW e o HTTP

2.3. FTP

2.4. Correio eletrénico

2.5. DNS

2.6. Peer-to-Peer para arquivos

3. Camada de Transporte

3.1. Introdugéo

3.2. Multiplexagao e demultiplexagéo
3.3. UDP

3.4. TCP

4. Camada de Rede

4.1. Introducéao

4.2. Roteamento

4.3. Controle de congestionamento
4.4.1P

1.16. Bibliografia béasica:

KUROSE, J. F.; ROSS, K. W.; “Computer Networking — A Top-Down Approach - Sixth Edition", Pearson,
2013.

KUROSE, J. F.; ROSS, K. W.; “Redes de Computadores e a Internet: uma abordagem top-down - Sexta
Edicdo", Pearson Education do Brasil, 2013.
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TANENBAUM, A. S.; WETHERALL, D., Redes de Computadores — Quinta Edi¢do, Pearson Pretince Hall,
2011.

1.17. Bibliografia complementar:

KUROSE, J. F.; ROSS, K. W.; Computer Networking — A Top-Down Approach — Fifth Edition, Pearson,
2013.

KUROSE, J. F.; ROSS, K. W.; Redes de Computadores e a Internet: uma abordagem top-down — Quinta
Edicao, Pearson Education do Brasil, 2013.

PETERSON, L. L. and DAVIE, B. S.; Computer Networks — A Systems Approach, 5th Edition, Morgan
Kaufmann - Elsevier, 2011.

LEON-GARCIA, A. and WIDJAJA, |.; Communications Networks — Fundamental Concepts and Key
Architectures, 2nd Edition, McGraw-Hill, 2004.

FOROUZAN, B. A.; Comunicacao de Dados e Redes de Computadores — Quarta Edi¢cdo, McGraw Hill,
2008.

STALLINGS, W., Data and Computer Communications — Ninth Edition, Prentice Hall, 2011.

Comer, D. E.; Computer Networks and Internets, Fifth Edition, Pearson Education, 2009.

8° Semestre
1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Converséo Eletromecénica de Energia 1420006
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Alvacir Alves Tavares
1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 04 1.7. Carater:

brigatori

Tedrica: 3 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral E x))ogt;t?vzorla
Pratica: 1 EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Eletricidade e Magnetismo ( 1420001) e Circuitos Elétricos Il (1640144)

1.11. Ano /semestre: 49/8°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Aplicar os principios do Eletromagnetismo na analise de circuitos magnéticos, transformadores e
dispositivos de conversdo eletromecéanica de energia.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

a) Interpretar o funcionamento de circuitos magnéticos sem e com entreferro sob excitacdo de corrente
continua e corrente senoidal em regime permanente.

b) Analisar o funcionamento de transformadores sob excitacdo senoidal utilizando os seus modelos
classicos.

c) Interpretar a geragéo de f.e.m. e de forga/torque nos dispositivos de converséo de energia.

d) Interpretar o funcionamento e as aplicacdes dos diversos tipos de maquinas elétricas rotativas.

1.14. Ementa:
Circuitos magnéticos. Transformadores. Principios da conversdo eletromecanica de energia. Maquinas
rotativas: principios basicos.

1.15. Programa:

1 - CIRCUITOS MAGNETICOS
1.1 - Leis basicas
1.2 - Circuitos magnéticos em CC
1.3 - Circuitos magnéticos em C.A. senoidal
1.4 - Propriedades dos materiais magnéticos

2 - TRANSFORMADORES
2.1 - Circuitos elétricos acoplados magneticamente
2.2 - Comportamento com secundario aberto
2.3 - Efeito da corrente secundaria no transformador ideal
2.4 — Circuitos equivalentes de um transformador real
2.5 - Aspectos préticos na analise de transformadores
2.6 - Transformadores em circuitos trifasicos
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2.7 - Sistema por unidade
2.8 — Autotransformadores

3 - PRINCIPIOS DA CONVERSAO ELETROMECANICA DE ENERGIA
3.1 - Balango de energia
3.2 - Energia em sistemas de excitagao Unica
3.3 - Forga mecénica e energia
3.4 - Funcoes e variaveis de estado e co-energia

4 - MAQUINAS ELETRICAS GIRANTES
4.1 — Introducéo
4.2 — Nomenclatura e funcionamento das maquinas CA e CC
4.3 — Equagéo da f.e.m. gerada na armadura
4.4 - F.m.m. de enrolamentos distribuidos
4.5 - Campos magnéticos girantes
4.6 - Conjugado em maquinas de rotor cilindrico
4.7 — Maquinas de pulso

1.16. Bibliografia basica:

FITZGERALD, KINGSLEY & UMANS. Maquinas Elétricas. 6a.ed. Bookman,2006 ISBN-10: 8560031049
BIM, Edson. Maquinas Elétricas e Acionamento. Campus. 2009 ISBN-10: 8535230297

FILIPPO FILHO, Guilherme. Motores de Inducéo. Erica.2000, ISBN:978-85-7194-701-6

1.17. Bibliografia complementar:

DEL TORO, Vincent. Fundamentos de Maquinas Elétricas. LTC,1999, ISBN: 8521611846

KOSOW, Irwing. Maquinas Elétricas e Transformadores. 15a.ed. Globo,1996; ISBN 9788525002303
SIMONE, Gilio Aluisio; CREPPE, Renato Crivellari. Conversdo Eletromecéanica de Energia: Uma
Introducdo ao Estudo. 1a.ed. Erica ISBN:978-85-7194-603-3.

NASCIMENTO JUNIOR, Geraldo Carvalho do. Maquinas elétricas: teoria e ensaios. 2. ed. Sdo Paulo:
Erica, 2009. 260 p. ISBN 9788536501260.

NASAR, Syed A. Maquinas eletricas. Sdo Paulo: McGraw-Hill, [ 1984 |. 217 p.

1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Sistemas Produtivos 1 0980001
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responsavel*:Ceng /Engenharia de Produgéo 458/ 6700
1.4. Professor(a) responsavel: Rogério Royer

1.5.Distribuicao dacarga horaria semanal (h/a):2 1.6. NUmero de créditos:2 1.7. Carater:
Tedrica: 2 Pratica:0 1.8.Curriculo:( X ) semestral E X))gst;%?/?”a
Exercicios:0 EAD:0 ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula):34

1.10. Pré-requisito(s): 1700 horas

1.11. Ano /semestre:49/8°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Apresentar aos alunos os principais conceitos relacionados a administracdo da produgéo estabelecendo
desta forma um abrangente escopo sobre 0s tipos de sistemas produtivos, os objetivos e as estratégias da
produgéo. Provocar a discussao dos conceitos e metodologias basicas de solug¢édo de problemas de
producéao ligados aos sistemas produtivos através da orientacdo dos alunos para a gestao dos processos.
Criar uma viséo sistémica dos alunos sobre os sistemas de producéo e as organizacdes.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Identificar os principais tipos de sistemas produtivos existentes, identificando suas caracteristicas
determinantes e relacionando estas com os diversos aspectos organizacionais, assim como analisar a
influéncia destas caracteristicas na construcao e concepcao da organizacao.

1.14. Ementa:

Os Conceitos Sobre Administragdo da Produgao; O Papel Estratégico e os Objetivos da Produgéo; Projeto
em Gestédo da Produgéo; Projeto da Rede de Operagbes Produtivas; Arranjo Fisico e Fluxo; Tecnologia de
Processo e Projeto e Organizagéo do Trabalho séo topicos abordados na disciplina de Sistemas
Produtivos 1. O desenvolvimento da Visao Sistémica e Organizacional e a Gestao Integrada da Produgao
$80 principios atuais que regem os processos produtivos no mundo globalizado.
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1.15. Programa:

1 - As Bases da Organizagéo da Produgéo: Artesanal, Taylorismo, Fordismo, Ohnoismo.

2 - Administracao da Producéo: Administragdo da Producao: Introducdo; Administracéo eficaz da
producéo; Producao na organizacao; Modelo de transformagao; Tipos de operagdes de produgéo;
Atividades da administra¢do da producéo.

3 - Papel Estratégico e Objetivos da Producao: Introdugao; Papel da fungao produgao; Objetivos de
desempenho da producéo.

4 - Estratégia da Produgéo: Introdugao; O Processo da estratégia da produgao.

5 - Projeto de Processos: Introdugao; A atividade de Projeto; Tipos de Processos; Projeto detalhado de
Processo.

6 - Projeto de Produtos e Servigos: Introducdo; Vantagem competitiva do bom projeto; Etapas de projeto;
Geragao do conceito; Triagem do conceito. Projeto preliminar; Avaliagdo e melhoria do projeto;
Prototipagem e projeto final; Beneficios do projeto interativo.

7 - Projeto de Rede de Suprimento: Introdugao; Perspectiva da rede de suprimento; configurando a rede de
suprimento; localizagédo da capacidade; Gestado da capacidade produtiva.

8 - Arranjo Fisico e Fluxo: Introdugéo; Procedimento de arranjo fisico; Tipos basicos de arranjo fisico;
Projeto detalhado de arranjo fisico.

9 - Tecnologia de Processos: Introdugao; O que é tecnologia de processo; Tecnologia de processamento
de materiais; Tecnologia de processamento de informagao; Tecnologia de processamento de consumidor.
10 - Projeto e Organizagao do Trabalho: Introdugéo; Projeto do trabalho; Divisao de trabalho; Ergonomia;
Empowerment; Trabalho em equipe e projeto de trabalho; Trabalho flexivel. Sistema de producgéao e os
modelos de Organizacao do trabalho.

1.16. Bibliografia basica: A

CORREA, Henrique L.; CORREA, Carlos A.. Administragao de Producéao e Operagdes: Manufatura e
Servigos, uma Abordagem Estratégica. 22 Ed., Sado Paulo: Atlas, 2009.

SLACK, Nigel.; CHAMBERS, Stuart.; JOHNSTON, Robert. Administracdo da Producéo. 32 Ed. Sao Paulo:
Atlas, 2009.

TAYLOR, F.W. Principios gerais da administracdo cientifica. Sao Paulo: Atlas, 1982.

1.17. Bibliografia complementar:

CHASE, Richard B.; JACOBS, F. Robert; AQUILANO, Nicholas J.. Administracao da Producéo e
Operagdes para Vantagens Competitivas. 112 Ed.. Sdo Paulo: McGrawHill, 2006.

GAITHER, Norman; FRAZIER, Greg. 82 Ed..Administracdo da Producéo e Operagbes. Sdo Paulo:
Cengage Learning, 2002.

KRAJEWSKI, Lee; RITZMAN, Larry; MALHOTRA, Manoj. Administragao de Produgéo e Operacdes. 82 Ed..
Séo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2009.

MOREIRA, Daniel Augusto. Administracdo da Produgéo e Operacdes. 22 Ed.. Sao Paulo: Cengage
Learning, 2008.

SLACK, Nigel.; CHAMBERS, Stuart.; JOHNSTON, Robert; BETTS, Alan. Gerenciamento de Operagbes e
de Processos. 22 Ed.. Porto Alegre: Bookman, 2008.

1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Acionamentos hidraulicos e pneumaticos 1420030
1.2. Unidade:Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel*:Centro de Engenharias/Engenharia de Controle e Automacéo 458/6900
1.4. Professor(a) responsavel: Gilson Porcilincula

1.5.Distribuicao decarga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 2 Exercicios: 1.8. Curriculo:(x ) semestral E x))c;);zgtgie;orla
Pratica: 2 EAD: ( )anual

1.9. Carga horaéria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Fendmenos de transporte( 1420004 ) e Informatica Industrial | (1640020)

1.11. Ano /semestre:49/8°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Proporcionar aos alunos conhecimentos para especificar e identificar equipamentos e componentes que
atuam em sistemashidraulicos e pneumaticos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
v Identificar detalhes construtivos e de manutencdo dos acionamentos hidraulicos e pneumaticos;
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v' Dominar a simbologia dos componentes em circuitos;
v/ Assimilar as caracteristicas e os campos de aplicacdo da hidraulica e da pneumatica;

1.14. Ementa:

Acionamento hidraulico: principios de funcionamento e caracteristicas principais dos sistemas
hidraulicos; circuitos hidraulicos; servo valvulas; dindmica dos sistemas hidraulicos; no¢oes de
especificacao.

Acionamento pneumatico: principios de funcionamento e caracteristicas principais dos sistemas
pneuméticos; circuitos pneumaticos; dindmica dos sistemas pneumaticos; nogdes de especificagao.

1.15. Programa:

UNIDADE 1 - Introducao aos sistemas fluidos mecanicos

Defini¢gdes, implantagéo e caracteristicas;

Principios fisicos basicos: Principio de Pascal, Principio da multiplicacao de energia, Pressao, Vazao
Principais elementos de transformacgéo e transmissao de energia:

Caracteristicas dos sistemas pneumaticos

Caracteristicas dos sistemas hidraulicos

Comparagéo entre os sistemas pneumaticos e hidraulicos

Caracteristicas dos fluidos para sistemas pneumaticos e hidraulicos

UNIDADE 2 — Acionamentos e Controles Hidraulicos

Componentes do Sistema Hidraulico

Unidades de energia hidraulica: bombas, reservatérios e filtros

Atuadores hidraulicos: cilindros, motores e acumuladores

Elementos de Comando

Valvulas hidraulicas direcionais, de controle de pressao e vazao, de bloqueio, pressostatos

Equipamentos eletrohidraulicos; Elementos de conexao, tubos e mangueiras

Fluidos hidraulicos, Reservatério, Bombas hidraulicas, Filtros para sistemas hidraulicos, Valvulas
direcionais,Atuadores,Valvulas de bloqueio, Vélvulas reguladoras de vazado, Valvulas reguladoras de
presséo, Elemento l6gico, Trocador de calor, Acumuladores, Intensificador de pressao, Instrumentos de
medicao e controle.

UNIDADE 3 — Acionamentos e Controles Pneumaticos

Produgao, preparacao e distribuicdo de ar comprimido;

Atuadores pneumaticos: cilindros, motores, ventosas e garras;

Elementos de Comando;

Valvulas direcionais, valvulas de bloqueio, valvulas de controle de fluxo e de pressao;

Combinagdes de valvulas, valvulas temporizadoras e de seqiiéncia;

Elementos eletro-pneumaticos de comando e indicagdo: Chaves fins de cursos, sensores magnéticos,
indutivos, capacitivos,opticos;

Valvulas e transdutores proporcionais;

Elementos de conexao, tubos e mangueiras;

Compressores, Reservatério de ar comprimido, Preparacao do ar comprimido, Redes de distribuigéo do ar
comprimido, Unidade de conservacdo de ar, Vélvulas direcionais pneumaticas, Valvulas pneuméticas,
Atuadores para sistemas pneuméticos, Designagéo de elementos, Elaboracao de esquemas de comando,
Tecnologia do Vacuo.

UNIDADE 4 - Projeto de Instalagoes de Sistemas Hidro-Pneumaticos
Parametros de Projeto

Especificagcdo de Componentes

Aplicacbes em Sistemas Mecatrénicos

1.16. Bibliografia basica:

BONACORSO, N. G.; NOLL, V., Automacao eletro pneumatica, 112 Edigao, Erica, 2008. ]
FIALHO, A. B., Automacao pneumatica - projetos, dimensionamento e analise de circuitos, 62.ed, Erica,
2007.

FIALHO, A. B., Automagao hidraulica - projetos, dimensionamento e andlise de circuitos, 5a.ed, Erica,
2007.

LINSINGEN, I. V., Fundamentos de sistemas hidraulicos, 32 Edicao, Editora da UFSC, 2008.

1.17. Bibliografia complementar:
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OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigao, Prentice Hall, 2003.
MEIXNER, H. Projetos de Sistemas Pneumaticos,Sao Paulo: Festo Didatic,1978.

1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Robética Industrial 1420028
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel: Engenharia de Controle e Automagéao 6900

1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston

1.5.Distribuicao decarga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 2 Exercicios: zero 1.8. Curriculo:( X ) semestral E X))gst;%?/?”a
Pratica: 2 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito: Sistemas Realimentados (1640146)

1.11. Ano /semestre: 42/8°

1.12. Objetivo geral:
Proporcionar aos alunos conhecimentos teérico-praticos sobre os fundamentos da robética.

1.13. Objetivos especificos:

Aproximar o aluno ao ambiente da robotica, permitindo assim, diferenciar as inUmeras classes de sistemas
robodticos. Propiciar condicées aos alunos de reconhecerem e aplicarem as técnicas de modelagem, de
programacdo, de dimensionamento e de sistemas controle nos robés manipuladores.

1.14. Ementa:

Dispositivos de manipulacdo e robds manipuladores. Componentes dos robO6s manipuladores.
Programacgéo de robds manipuladores. Aplicacdes de robbs na industria. Avaliagdo de desempenho de
robds manipuladores. Cinematica e Dindmica dos manipuladores. Geragdo de trajetérias para robds
manipuladores. Controle de robds manipuladores.

1.15. Programa:
Introducdo a Robotica Industrial. Robdés Manipuladores. Controle de Robés Manipuladores. Projetos
Praticos (Topicos Diversos).

1.16. Bibliografia basica:

CRAIG., J. J., Introduction to robotics - mechanics and control, 3rd Edition, Prentice Hall, 2005.
SICILIANO, B.; SCIAVICCO, L.; VILLANI, L.; ORIOLO, G., Robotics - modelling, planning and control,
2nd Edition, Springer, 2009.

SPONG, M. W.; HUTCHINSON, S.; VIDYASAGAR, M., Robot modeling and control, John Wiley & Sons,
2005.

1.17. Bibliografia complementar:

LEWIS, F. L.; DAWSON, D. M.; ABDALLAH, C. T., Robot manipulator control: theory and practice, 2nd
Edition, CRC Press, 2003.

SCIAVICCO, L.; SICILIANO, B., Modelling and control of robot manipulators, 2nd Edition, Springer,
2000.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.

NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edi¢ao, LTC, 2009.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigdo, Prentice Hall, 2003.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Sistemas Integrados de Manufatura 1420029
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsével: Engenharia de Controle e Automagéao 6900

1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston

1.5.Distribuigcdo decarga horaria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 04 1.7. Carater:
Tedrica: 1 Exercicios: zero 1.8. Curriculo:( X ) semestral E X))gstr;l%?/t:na
Pratica: 3 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68
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1.10. Pré-requisito: Projeto e Manufatura Assistida por Computador (1640110)

1.11. Ano /semestre: 42/8°

1.12. Objetivo geral:
Fornecer aos alunos os conceitos basicos relacionados ao gerenciamento da producao e sistemas de
manufatura convencional sob a filosofia do projeto e fabricacdo do produto assistido por computador.

1.13. Objetivo especifico:
Apresentar aos alunos os conceitos de manufatura celular, sistemas flexiveis de manufatura, Computer
Integrated Manufacturing (CIM), assim como os programas CAXx.

1.14. Ementa:

A visdo integrada da automacado industrial. Os diferentes subsistemas do CIM: comunicacdo, gestao
hierarquizada, interfaces e subsistema fisico. O subsistema fisico: caracterizagcdo de componentes,
equipamentos de transporte e manuseio. O sistema transporte como elemento de integracdo. Células e
sistemas flexiveis de manufatura.

1.15. Programa:
Introdugdo ao CIM. Sistemas Flexiveis de Manufatura. Programas de Produgdo Flexivel. Programas CAx.
Projetos Praticos (Tépicos Diversos).

1.16. Bibliografia basica:

CHANG, T. C.; WYSK, R. A.; WANG, H. P., Computer-aided manufacturing, 3rd Edition, Prentice Hall,
2006.

GROOVER, M. P., Automation, production systems, and computer-integrated manufacturing, 3rd
Edition, Prentice Hall, 2008.

SLACK, N.; CHAMBERS, S.; JOHNSTON, R., Administracao da producao, 32 Edicao, Atlas, 2009.

1.17. Bibliografia complementar:

REHG, J. A., KRAEBBER, H. W., Computer-integrated manufacturing, 3rd Edition, Prentice Hall, 2005.
BOOTHROYD, G.; DEWHURST, P.; KNIGHT, W. A., Product design for manufacture and assembly,
3rd Edition, CRC Press, 2010.

CHENG, Albert M.K. Real-time systems: scheduling, analysis and verification. New Jersey: Wiley-
Interscience, 2002. 524 p.

TANENBAUM, Andrew S. Sistemas operacionais: projeto e implementagéo. 3. ed. Sdo Paulo: Bookman,
2008. 990 p. ISBN 9788577800575.

TOSCANI, Simao Sirineo. Sistemas operacionais e programacao concorrente. Porto Alegre: UFRGS.
Instituto de Informatica, 2003. 247 p. (Série Livros didaticos. n. 14) ISBN 8524106824.

1. Identificacao Caodigo
1.1. Disciplina: Sistemas N&o lineares 1420027
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Marcelo Esposito
1.5. Distribuicao da carga horaria semanal (h-a): | 1.6 Namero de créditos: 03 | 1.7 Carater:

Tedrica: 2 Pratica: 1 1.8 Curriculo: (X) semestral | ( x) obrigatoria
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

() optativa

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 51

1.10 Pré-requisito(s): Sistemas Realimentados (1640146)

1.11. Ano /semestre: 4%/8°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Colocar ao aluno frente a problemética de controle considerando as nao linearidades
presentes em aplicacdes praticas.
1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Definicdo de sistemas dinamicos.
1.14. Ementa:
Importancia do estudo de sistemas nao lineares. Representacdo matematica: equacgdes diferenciais
nao lineares; teoremas de existéncia e unicidade de solugao. Estabilidade: diferentes defini¢des.
Andlise pelo plano de fase; singularidades, classificagdo. Métodos graficos para nédo linearidades
tipicas (saturacdo, zona morta, atraso, etc.). Aproximacao linear; funcdo descritiva. 2° Método de
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Liapunov; Dominio de estabilidade; Estabilidade absoluta. Métodos numéricos de analise de
estabilidade. Controle de sistemas nado lineares tipicos (temperatura, nivel, etc.). Utilizacdo de
ferramentas de analise e projeto assistido por computador. Projeto de controladores lineares e nao
lineares.

1.15. Programa:

- Analise de Sistemas de Controle Nao Lineares por Fungéo Descritiva

- Analise por Plano de Fase

- Andlise de Estabilidade de Lyapunov

- Sistemas de Controle Otimo e Adaptativos

- Sistemas dinamicos nao lineares.

Modelagem matematica e principais nao linearidades em sistemas de controle (saturagao, zona
morta, histerese, etc).

Representagéo por variaveis de estado. Espago de estados (plano de fase).

- Andlise qualitativa de sistemas dinamicos.

Atratores: equilibrios, ciclos limites e comportamento aperiddico.

Teorema da linearizagdo. Nogéo de bifurcacdes.

Sistemas lineares com restricbes na agao de controle. Anti-windup. Métodos aproximados de
analise: método da funcao descritiva.

- Métodos de sintese de controladores de sistemas nao lineares: lineariza¢do por realimentacao,
estrutura variavel (modos deslizantes).

1.16. Bibliografia basica:

OGATA, K., Engenharia de Controle Moderno, Prentice Hall, 1982.

BAZANELLA, A. S.; GOMES da SILVA Jr., J. M., Sistemas de controle: principios e métodos de
projeto, 12 Edicao, Editora UFRGS, 2005.

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicdo, LTC, 2009.

1.17. Bibliografia complementar:

MONTEIRO, L. H. A., Sistemas dindmicos, 32 Edigao, Livraria da Fisica, 2011.

SLOTINE, J. J. E.; LI, W., Applied nonlinear control, Prentice Hall, 1991.

KHALIL, H. K., Nonlinear systems, 3rd Edition, Prentice Hall, 2002.

MARQUEZ, H., Nonlinear control systems analysis and design, John Wiley & Sons, 2003.
KUZNETSOQV, Y., Elements of applied bifurcation theory, Applied mathematical sciences, vol. 112,
3rd Edition, Springer, 2004.

SEYDEL, R., Practical bifurcation and stability analysis, Interdisciplinary applied mathematics, vol. 5,
3rd Edition, Springer, 2010.

9° Semestre
1. Identificacéo Codigo
1.1. Disciplina: Trabalho de Conclusao de Curso | 1640151
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Carla Diniz Lopes Becker

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 09 1.7. Carater:

— — - X') obrigat6ri

Tedrica: 2 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( X) semestral g ))gptr;?i?/aona
Pratica: 6 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 136

1.10. Pré-requisito(s): 2900 horas

1.11. Ano /semestre: 5%/92

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

| - estudar a metodologia cientifica;

Il - permitir a revisdo bibliografica com antecedéncia;

Il - fazer o levantamento de materiais para o desenvolvimento do trabalho;
IV - elaborar o cronograma de atividades;

V - definir os limites e abrangéncia do trabalho;

VI - adiantar, no que for possivel, algum item do trabalho;

VII - praticar a habilidade de comunicagéo escrita e oral;

VIl - dominar a tecnologia de apresentacao eletrénica.
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1.13. Objetivo(s) especifico(s):

| - estimular a consulta bibliografica, a pesquisa e a produgao cientifica;

Il - aprimorar a capacidade de interpretagao critica e de sintese por parte dos alunos;
Il - permitir a flexibilizagao curricular conforme a area de interesse dos alunos.

1.14. Ementa:

Definicdo do trabalho de conclusdo. Metodologia Cientifica e Tecnoldgica. Levantamento de
necessidades. Revisdo bibliogréfica. Planejamento do trabalho de conclusdo. Elaboragédo e defesa da
proposta de trabalho.

1.15. Programa:

1. Definicao do tema de trabalho.

2. Definicao do professor orientador.

3. Planejamento estratégico do trabalho.

4. Estudo de metodologia cientifica e tecnolégica.
5. Elaboracgéo e defesa da proposta.

1.16. Bibliografia basica:

FONSECA, Maria Hemilia. Curso de Metodologia na Elaboracédo de Trabalhos Académicos. 1a.ed.
Ciéncia Moderna, 2009 ISBN-10: 8573938080.

GUINDY, Moustafa M. El. Metodologia e Etica na Pesquisa Cientifica. 1a.ed. Santos(Grupo GEN),
2006, ISBN-10: 8572884394

PASOLD, Cesar Luiz. Metodologia da Comunica¢do nos Trabalhos Cientificos. 1a.ed.Conceito
Editorial, 2007, ISBN-10: 9788577550098.

1.17. Bibliografia complementar:

ABNT. Referéncias Bibliograficas. NBR-6023. Rio de Janeiro, 2000.

PAHL, Gerhard (Et al). Projeto na engenharia: fundamentos do desenvolvimento eficaz de produtos:
métodos e aplicagdes. 6. ed. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2005. 411 p. ISBN 8521203632.

BAZZO, Walter Antonio; PEREIRA, Luiz Teixeira do Vale. Introdugdo a engenharia: conceitos,
ferramentas e comportamentos. 2. ed. Florianépolis: Ed. UFSC, 2009. 270 p. ISBN 9788532804556.
ANDRADE, Maria Margarida. Introducao a metodologia do trabalho cientifico: elaboragdo de
trabalhos na graduacao. 10. ed. Sao Paulo: Atlas, 2010. 158 p. ISBN 9788522458561.

BIANCHETTI, Lucidio (Org.). A bussola do escrever: desafios e estratégias na orientagédo e escrita de
teses e dissertacoes. 2. ed. Floriandpolis: Ed. da UFSC, 2006. Cortez Sao Paulo 408 p. ISBN
8532802516 (Editora da UFSC).

1. Identificacao Codigo
1.1. Disciplina: Engenharia Econémica | 1640099
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor responsavel: Alejandro Martins
1.5. Distribuicao da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 02 1.7 Carater:
Tedrica: 1 Pratica: zero 1.8 Curriculo: (x) semestral | (X)
Exercicios: 1 EAD: zero () anual obrigatéria
() optativa

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 34 horas

1.10 Pré-requisito(s): Calculo A (1640014)

1.11. Ano /semestre: 5%/9°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Apresentar os principais conceitos relacionados a administragao financeira de empresas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Compreender os seguintes conceitos:

- aplicar os fundamentos basicos de matemética financeira na resolugéo de problemas que envolvam o
valor do dinheiro no tempo;

- conceituar engenharia econdmica e demonstrar sua importancia para a administragao financeira na
tomada de decisdo sobre alternativas econdmicas;

- compreender e conceituar o conceito de analise de risco na administracdo econdmica — financeira de
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organizagoes.
- compreender os principais elementos componentes do Mercado de Capitais.

1.14. Ementa:

Juros simples, juros compostos, descontos simples e composto. Taxas. Rendas. Amortizacdo de dividas.
Capital de Giro. Fluxo de caixa operacional. Risco e retorno. Analise e sele¢do de alternativas de
Investimento. Mercado de capitais.

1.15. Programa:

Unidade 1: Introdugéo e apresentagao da disciplina.

Unidade 2: Juros simples, juros compostos, descontos simples e composto.

Unidade 3: Taxas de desconto. Rendas. Amortizacao de dividas.

Unidade 4: Andlise e selecao de alternativas de Investimento (i): VPL e TIR e Payback.
Unidade 5: O conceito de fluxo de caixa operacional. Analise de risco e retorno.
Unidade 6: Capital de Giro (i): Conceitos, ciclo financeiro

Unidade 7: Capital de Giro (ii): Avaliacao de alternativas.

Unidade 8: Mercado de Capitais.

1.16. Bibliografia basica:

HIRSCHFELD, H. Engenharia econémica e andlise de custos. 7 ed. Sdo Paulo: Atlas, 2007.

MATHIAS, W. F.; GOMES, J. M. Matematica financeira: com + de 600 exercicios resolvidos e propostos. 6.
ed. Sao Paulo: Atlas, 2009. ~

CASAROTTO FILHO, N. Andlise de investimentos: matemética financeira, engenharia econdmica, tomada
de decisao, estratégia empresarial. 11a. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2011.

1.17. Bibliografia complementar:

ASSAF NETO, A. Matematica financeira e suas aplicagbes. 11. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2009.
BLANK, L. T. Engenharia econémica. 6 ed. Sdo Paulo: Mcgraw-hill, 2008.

DA ROCHA MOTTA, R; CALOBA G. M., Analise de Investimentos, Editora Atlas, 2002.
PILAO, NIVALDO ELIAS; HUMMEL, PAULO ROBERTO VAMPRE. Matemética

Financeira e Engenharia Econdmica. Ed. Thomson, 2004.

VIEIRA S. J. D. Matematica financeira. 7. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2009.

1. Identificacao Cadigo
1.1. Disciplina: Robética Mével D000300
1.2. Unidade:Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel: Engenharia de Controle e Automacao 6900

1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston

1.5.Distribuigcdo decarga horaria semanal (h/a): 1.6. Numero de créditos: 03 1.7. Carater:
Tedrica: 1 Exercicios: zero 1.8. Curriculo:( X ) semestral E X))gst;%?/?”a
Pratica: 2 EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 51

1.10. Pré-requisito: Robética Industrial ( 1420028 )

1.11. Ano /semestre: 52/92

1.12. Objetivo geral:
Fornecer aos alunos os conceitos basicos necessarios para desenvolver/utilizar robds méveis autbnomos.

1.13. Objetivos especificos:
Aproximar o aluno ao ambiente da robética movel, permitindo assim, diferenciar tanto as inimeras classes
de hardware (energia, locomogao, sensores, eletrbnica embarcada, integracdo de sistemas) quanto de
software (programagdo em tempo real, processamento de sinais, teoria de controle, localizagéo,
planejamento de trajetéria).

1.14. Ementa:

Robética Mdvel: definicdo, aplicagdes e conceitos basicos. Atuadores e sensores, tipos e caracteristicas.
Os problemas de navegacao, localizagdo e mapeamento. Arquiteturas para Robética Movel. Geragao de
mapas. Planejamento de trajetérias. Ambientes de simulagéo.

1.15. Programa:
Introducdo a Robdtica Mobvel. Atuadores e Sensores. Navegacdo, Localizacdo e Mapeamento.
Planejamento de Trajetérias. Projetos Praticos (Topicos Diversos).

1.16. Bibliografia basica:
DUDEK, G., Jenkin, M., Computational Principles of Mobile Robotics. Second Edition, Cambridge
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University Press, 2010.

BEKEY, George A., Autonomous Robots: from biological inspiration to implementation and control.
London: Mit, 2005.

FAHIMI, Farbod., Autonomus robots: modeling, path planning, and control. Canada: Springer, 2008.

1.17. Bibliografia complementar:

CRAIG., J. J., Introduction to robotics - mechanics and control, 3rd Edition, Prentice Hall, 2005.
SICILIANO, B.; SCIAVICCO, L.; VILLANI, L.; ORIOLO, G., Robotics-modelling, planning and control,
2" ed, Springer,2009.

SPONG, M. W.; HUTCHINSON, S.; VIDYASAGAR, M., Robot modeling and control, John Wiley & Sons,
2005.

CHENG, Albert M.K. Real-time systems: scheduling, analysis and verification. New Jersey: Wiley-
Interscience, 2002. 524 p.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigdo, Prentice Hall, 2003.
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10° Semestre

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Trabalho de Conclusao de Curso Il 1640152
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Carla Diniz Lopes Becker

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 09 1.7. Carater:
Tedrica: 2 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( X ) semestral E X))gst;%?/?”a
Pratica: 6 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 136

1.10. Pré-requisito(s): Trabalho de Concluséo de Curso | (1640151)

1.11. Ano /semestre: 5%/102

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

| - capacitar o aluno para aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e instrumentais a
engenharia;

Il - qualificar o aluno para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servigos de engenharia,
com o objetivo de identificar, formular e resolver problemas de engenharia, para desenvolver e/ou utilizar
novas ferramentas e técnicas;

Il - execugcdo de um trabalho de engenharia com a apresentacdo escrita e oral, devidamente
fundamentado em conhecimentos relativos a area;

IV - elaborar o cronograma de atividades do TCC2;

V - praticar a habilidade de comunicagéo escrita e oral;

VI - dominar a tecnologia de apresentacao eletrénica.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

| - avaliar a qualificagdo dos formandos para acesso ao exercicio profissional;

Il - repensar as habilidades adquiridas pelos alunos, no que se refere ao Projeto Pedagégico;
Il - estimular a consulta bibliografica, a pesquisa e a producgéo cientifica;

IV - aprimorar a capacidade de interpretagao critica e de sintese por parte dos alunos;

V - permitir a flexibilizagdo curricular conforme a area de interesse dos alunos;

VI - desenvolver a capacidade de comunicacao escrita e oral.

1.14. Ementa:

Definicao do trabalho de conclusdo. Metodologia Cientifica e Tecnoldgica. Levantamento de necessidades.
Revisao bibliogréafica. Planejamento e execugéo do trabalho de concluséo Il. Elaboragdo da defesa do
trabalho.

1.15. Programa:

1. Execucao do cronograma e tema de trabalho definido na disciplina de TCCl;
2. Escrita e organizagéo do texto da monografia.

3. Defesa publica do trabalho de conclusao.

1.16. Bibliografia béasica:

FONSECA, Maria Hemilia. Curso de Metodologia na Elaboracdo de Trabalhos Académicos. 1a.ed.
Ciéncia Moderna, 2009 ISBN-10: 8573938080.

GUINDY, Moustafa M. El. Metodologia e Etica na Pesquisa Cientifica. 1a.ed. Santos(Grupo GEN), 2006,
ISBN-10: 8572884394

PASOLD, Cesar Luiz. Metodologia da Comunicacdao nos Trabalhos Cientificos. 1a.ed.Conceito
Editorial, 2007, ISBN-10: 9788577550098.

1.17. Bibliografia complementar:

ABNT. Referéncias Bibliograficas. NBR-6023. Rio de Janeiro, 2000.

PAHL, Gerhard (Et al). Projeto na engenharia: fundamentos do desenvolvimento eficaz de produtos:
métodos e aplicagdes. 6. ed. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2005. 411 p. ISBN 8521203632.

BAZZO, Walter Antonio; PEREIRA, Luiz Teixeira do Vale. Introducdao a engenharia: conceitos,
ferramentas e comportamentos. 2. ed. Florianépolis: Ed. UFSC, 2009. 270 p. ISBN 9788532804556.
ANDRADE, Maria Margarida. Introducédo a metodologia do trabalho cientifico: elaboragao de trabalhos
na graduagéo. 10. ed. Sao Paulo: Atlas, 2010. 158 p. ISBN 9788522458561.

BIANCHETTI, Lucidio (Org.). A bussola do escrever: desafios e estratégias na orientagido e escrita de
teses e dissertacoes. 2. ed. Florianopolis: Ed. da UFSC, 2006. Cortez Sao Paulo 408 p. ISBN 8532802516
(Editora da UFSCQ).
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1. Identificacéo Caédigo
1.1. Disciplina: Meio Ambiente e Desenvolvimento 0570132
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Erico Kunde Correa

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal: (h/a) 1.6 Numero de créditos: 02 1.7 Carater:
Tedrica: 1 Exercicios: zero 1.8 Curriculo: ( x ) semestral E x))c;);r;gtgie;ona
Pratica: 1 EAD: zero ( )anual

1.9 Carga horaria total ( horas/ aula ): 34

1.10 Pré-requisito(s): 1700 horas

1.11. Ano /semestre: 5%/102

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Desenvolver a compreensdo meio ambiente e desenvolvimento.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Propiciar ao discente a compreensao sobre desenvolvimento sustentavel.

Fomentar o conhecimento sobre desenvolvimento, relacionado aos temas ética, meio ambiente e
cidadania.

Conscientizar futuros profissionais da engenharia sobre os limites de crescimento de nossa sociedade.

1.14. Ementa:
Meio ambiente: Conceitos basicos. A questdo ambiental. A relagdo meio ambiente x desenvolvimento:
histérico. Desenvolvimento sustentavel: Conceitos basicos, ética e cidadania.

1.15. Programa:

Topico 1 — Apresentagéo da disciplina

Topico 2 — Introdugé@o ao Desenvolvimento Sustentavel

Topico 3 — Meio ambiente: conceitos basicos

Topico 4 — A questao ambiental — visao ambientalista

Topico 5 — A questao ambiental — visao produtivista

Topico 6 — A relagdo meio ambiente x desenvolvimento: histérico e situacédo atual
Topico 7 — A relagdo meio ambiente x desenvolvimento: desafios futuros
Topico 8 — Desenvolvimento sustentavel: conceitos basicos

Topico 9 - Desenvolvimento sustentavel: desafios

Topico 10 - Meio ambiente e ética

Tépico 11 - Meio ambiente e cidadania

1.16. Bibliografia basica:

ABREU, L.S. Impactos sociais e ambientais na agricultura. Brasilia, EMBRAPA-SPI, 1994, 149p.
AVALIACAO e pericia ambiental. 13. ed. Rio de Janeiro: Bertrand Brasil, 2012. 284 p. ISBN
9788528606980.

MILLER JR., G. Tyler. Ciéncia ambiental. 11. ed. Sao Paulo: Cengage Learning, 2008. 501 p. ISBN
9788522105496.

1.17. Bibliografia complementar:

AGENDA 21. Conferéncia das Nagdes Unidas sobre Meio Ambiente e Desenvolvimento Sustentavel
(CNUMAD). Rio de Janeiro. ONU, 1992. Disponivel em:<www.mma.gov.br/port/SE/agen21/quiag.html>
Acesso em 20/out/2009.

BRANCO,S.M. ROCHA, A.A. Elementos de ciéncia do ambiente. 2.ed. CETESB. Sao Paulo,1987.
190p.

EMBRAPA. Atlas do meio ambiente do Brasil. Brasilia. EMBRAPA-SPE: Terra Viva, 1996.160p.
ODUM,E.P. Ecologia. Rio de Janeiro. Guanabara. 1968. 434p.

ALMEIDA, Josimar Ribeiro de. Ciéncias ambientais. Rio de Janeiro: Thex, 2010. 776 p. ISBN
9788576030300.

1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Saude e Seguranca do Trabalho 1630014
1.2. Unidade: Centro das Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro das Engenharias 458
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1.4. Professor(a) responsavel: Carlos Anténio Tillmann

1.5 Distribuicdo da carga horaria total (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 02 1.7 Carater:

— e - X ) obrigatéria
Tedrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( x ) semestral g ))opta?iva
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 34

1.10 Pré-requisito(s): 1700 horas

1.11. Ano /semestre: 5%10¢

1.12. Objetivo(s) geral(ais): Apresentar ao aluno os principais conceitos envolvidos na gestao e
promoc¢ao da seguranga e saude do trabalhador, bem como capacita-lo para intervir de forma a
garantir a protecao dos trabalhadores e das instalagbes em todas as instancias durante o
desenvolvimento de suas atividades.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Propiciar ao discente conhecimentos basicos sobre a Saude e seguranca do trabalho, bem como,
conhecimento da legislacao pertinente.

1.14. Ementa:

Conceitos basicos sobre Salde e Segurancga do Trabalho. Legislacao e certificagdo em SST. Estudo
das principais normas regulamentadoras envolvendo organizagao dos servi¢os de saude ocupacional,
protecao individual e coletiva, identificacdo e tratamento dos riscos, Ergonomia e treinamentos.
Estudo do ambiente de trabalho e aplicacbes especificas

1.15. Programa:

1. Introdugéo a Seguranca e Saude no Trabalho e seus principais conceitos de base (1)
2. Legislacao e certificagdo em Saude e Segurancga no Trabalho (SST) (2)

3. Disposicoes gerais para a SST e aspectos associados ao embargo e interdicdo dos locais de
trabalho (3)

4. Servico Especializado em Segurancga e Medicina do Trabalho

5. Comissao Interna de Prevencéo de Acidentes

6. Protecao Individual e Coletiva

7. Programas para o Controle Médico e Saude Ocupacional

8. Programas de Prevencao dos Riscos no Ambiente de Trabalho (4)

9. Consideragdes sobre as atividades insalubres e perigosas e suas implicacdes

10. Ergonomia

11. Protecéo contra Incéndios e Explosdes

12. Tépicos complementares a SST (5)

1.16. Bibliografia basica:

FILHO, Barbosa, Antonio Nunes. Seguranca do trabalho e gestdao ambiental.4. ed. Sdo Paulo: Atlas,
2011. (9 exemplares)

SEGURANCA e medicina do trabalho. 71. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2013. 980 p. (4 exemplares)
CARDELLA, B. Seguranca no trabalho e prevencao de acidentes: uma abordagem holistica:
seguranca integrada a missao organizacional com produtividade, qualidade, preservagao ambiental e
desenvolvimento de pessoas. Sao Paulo: Atlas, 2011. 2012. (4 exemplares)

MATTOS, Ubirajara Aluizo de Oliveira ; MASCULOQO, Francisco Soares (Orgs). Higiene e seguranga do
trabalho. Rio de Janeiro: Elsevier, 2011. (14 exemplares)

1.17. Bibliografia complementar:

PACHECO JUNIOR, Waldemar. Gestao da seguranga e higiene do trabalho: contexto estratégico,
andlise ambiental e controle e avaliagdo das estratégias. Sao Paulo: Atlas, 2000. (3 exemplares)
SAMPAIO, Gilberto Maffei A.. Pontos de partida em seguranca industrial. Rio de Janeiro: Qualitymark,
2003. (3 exemplares)

MASCULO, Francisco Soares; VIDAL, Mario Cesar (Org). Ergonomia: trabalho adequado e eficiente .
Rio de Janeiro: Elsevier, 2011. (1 exemplar)

SALIBA, Tuffi Messias. Legislagéo de segurancga, acidente do trabalho e satde do trabalhador. Sao
Paulo: LTR, 2002. (2 exemplares)

[IDA, lItiro. Ergonomia: projeto e producao. 2. ed. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2005, 2010. (5
exemplares)

Disciplinas Optativas:

| 1. Identificacdo | Cédigo
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1.1. Disciplina: Lingua Brasileira de Sinais I (Libras 1) 1310277
1.2. Unidade: Centro de Letras e Comunicacéo

1.3. Responsavel*: Departamento de Letras 013
1.4. Professor(a) responsavel: Angela Nediane dos Santos

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
Teg’;rica: 4 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral f)bri)gatéria
Pratica: zero EAD: zero () anual ( x) optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Nenhum

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina optativa.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):
Desenvolver e introduzir elementos de LIBRAS que possibilitem aos alunos dar continuidade a construgao
de habilidade e desempenho na comunicacdo em Lingua Brasileira de Sinais.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

1.14. Ementa:

Uma introdugao a Lingua de Sinais, uma comunicagao visual, com sua gramatica. Alfabeto manual.
Dialogos com estruturas afirmativas, negativas e interrogativas. Expressées de quantificagcao e intensidade
— adjetivacao. Descricdo. Narrativa Basica.

1.15. Programa:

1) Alfabeto manual

2) Saudagao, apresentagao

3) Profissdes

4) Familia

5) Dias da semana, calendario

6) Numeros

7) Tempos: presente, passado e futuro
8) Acdo — verbos

9) Afirmativo, negativo, e interrogativo
10) Advérbios de lugar e preposicoes
11) Pronomes pessoais

12) Pronomes com verbos
13) Pronomes demonstrativos
14) Cores

15) Animais

16) Frutas

17) Alimentacao

18) Bebidas

19) Dinheiro — moedas

20) Relogio — horas

21) Figuras geométricas

22) Singular e plural

23) Casa

24) Condicoes Climaticas

1.16. Bibliografia basica:

AMORIM, S. L. 2000. Comunicando a Liberdade: A Lingua das Maos, Floriandpolis.

CAPOVILLA, F. 2001. Diccionario Trilingue de LIBRAS.

LOPES, M. C. 1998. Relagbes de Poderes no Espaco Multicultural da Escola para Surdos. In: Skliar (ed),
p.105-122.

1.17. Bibliografia complementar:
FELIPE, T. 1993. Integracéo Social e Educacéo de Surdos, Rio de Janeiro: Babel Editora.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Acionamento Elétrico 1420031
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responséavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Claudio Manoel da Cunha Duarte
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1.5. Distribuicao da carga horaria semanal (horas-aula) | 1.6. Niamero de créditos: 04 1.7 Carater:

— — - obrigatoria
Tedrica: 4 Pratica: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral E x)) optgtiva
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (carga-hora): 68

1.10.Pré-requisito(s): Eletrénica de Poténcia Il (1420020) e Conversao Eletromecéanica de Energia
(1420006)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina optativa.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos teédricos do acionamento de maquinas elétricas, estudando
especificamente a caracteristica dindmica dessas maquinas e dos respectivos sistemas de acionamento
dos variadores de velocidade e de posicdo, no sentido de criar habilidades para o exercicio da profissao.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Oferecer aos estudantes os fundamentos da operagdo das cargas mecanicas acionadas por motores
elétricos, com controle de velocidade. Oferecer aos estudantes os fundamentos sobre os acionamentos de
motores de corrente continua. Oferecer aos estudantes os conhecimentos o acionamento de motores de
corrente alternada.

1.14. Ementa:

Fundamentos de conversao eletromecanica de energia: principios de funcionamento, caracteristicas
principais (estatica e dinamica), nocdes de especificacdo e modelagem das maquinas elétricas (motor de
corrente continua, motor de indugédo, motor sincrono, maquinas especiais). Principios de funcionamento
dos conversores estaticos (retificadores, pulsadores e inversores): métodos de comando e nogdes de
especificagdo. Principios gerais de variadores de velocidade e de posi¢édo: estruturas, modelos, redutores
(comportamento estatico e dindmico), desempenho.

1.15. Programa:

I. INTRODUCAO:

Servomecanismos. Variadores de Velocidade.

Il. ACIONAMENTO DO MOTOR CC:

Introducdo. Métodos tradicionais de variacdo de velocidade de motores cc. Modelos para o estudo
dindmico e transitério do motor cc. Principio de regulacdo de velocidade e corrente. Projeto dos
reguladores em cascata. Projeto dos reguladores em paralelo. Determinagdo dos parametros do motor cc.
Introdug&o ao estudo da associag&o dos motores cc com 0s conversores estaticos.

lll. ACIONAMENTO DO MOTOR DE INDUCAO:

Introducdo. Principios basicos de operagdo do motor de indugdo. Caracteristicas do motor de indugéao.
Controle de velocidade variando a frequéncia e a tenséo.

1.16. Bibliografia basica:

MOHAN, N. Power Electronics: Converters, Applications and Design. 3. ed. John Wiley & Sons, 2002.
DEWAN, S.B.; SLEMON, G.R.; STRAUGHEN, A. Power Semiconductor Drives. John Wiley & Sons, 1984.
FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY, C.; UMANS, S. D. Maquinas Elétricas. 6a.ed. Bookman, 2006.

1.17. Bibliografia complementar:

BARBI, I. Eletronica de Poténcia. 62. ed. Editora do Autor, 2006.

BARBI, I. Teoria Fundamental do Motor de Inducdo. Editora da UFSC, 1985.
BOSE, B.K. Power Electronics. Prentice Hall, Englewood Cliffs, New Jersey. 1986.

1. Identificacéo Cédigo

1.1. Disciplina: Eletrénica de Poténcia Il 1420020

1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Claudio Manoel da Cunha Duarte

1.5. Distribuigao de carga horéria semanal (h/a): 1.6. Numero de créditos: 04 1.7. Carater:
L . - () obrigatéria

Tedrica: 4 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral ( x) optativa

Pratica: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Eletronica de Poténcia | (1420010)

1.11. Ano /semestre: 4%/7°
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1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos teéricos da eletrénica de poténcia, estudando especificamente os
conversores comutados a frequéncias maiores que a frequéncia da rede, no sentido de criar habilidades
para o exercicio da profissao, assim como criar as bases necessérias para cursar disciplinas que exijam
como pré-requisito 0s conceitos oferecidos nesta disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

1.14. Ementa: Teoria dos Conversores CC-CC. Teoria dos Inversores. Fontes de Alimentacdo Chaveadas.

1.15. Programa:

UNIDADE I:

Introducéo — Eletrénica Linear X Eletrénica de Poténcia — Aplicagbes — Classificagdo dos conversores e
Processadores de Poténcia — Interdisciplinaridade da Eletronica de Poténcia. UNIDADE Il: CONCEITOS
BASICOS EM CIRCUITOS ELETRICOS

2.1 Introducéo

2.2 Circuitos Elétricos

2.2.1 Definicdo de Regime Permanente

2.2.2 Poténcia Média e Corrente Eficaz

2.2.3 Formas de Onda Sinusoidais em Regime Permanente

2.2.3.1 Representacao Fasorial

2.2.3.2 Poténcia, Poténcia Reativa e Fator de Poténcia

2.2.4 Formas de Onda nao Sinusoidais em Regime Permanente

2.2.4.1 Andlise de Fourier de Formas de Onda Periédicas

2.2.4.2 Distorcao na Corrente da Rede de Alimentacao

2.2.5 Resposta de Capacitores e Indutores

2.2.5.1 Valores Médios de VL(t) e IC(t) em Regime Permanente

2.3 Circuitos Magnéticos 2.3.1 Lei de Ampere

2.3.2 Regra da Mé&o direita

2.3.3 Densidade de Fluxo ou Campo B 2.3.4 Continuidade do Fluxo

2.3.5 Relutancia Magnética ou Permeancia

2.3.6 Analise de Circuitos Magnéticos

2.3.7 Lei de Faraday das Tensées Induzidas

2.3.8 Induténcia Prépria

2.3.9 Transformadores

2.3.9.1 Transformadores com Nucleos sem Perdas

2.3.9.2 Transformadores Ideais

2.3.9.3 Transformadores com Nucleos Apresentando Histerese.

UNIDADE Ill: ANALISE DE CIRCUITOS BASICOS CHAVEADOS POR INTERRUPTORES IDEAIS
3.1 Transformada de Laplace

3.2 Transformada Inversa de Laplace

3.2.1 Férmula de Desenvolvimento de Heaviside

3.3 Carga de um Capacitor Através de um Tiristor Ideal

3.4 Oscilagao de Corrente em um Indutor

3.5 Circuito de Roda Livre

3.6 Circuito de Roda Livre com FEM

3.7 Circuito de Recuperagao com Transformador

3.8 Carga de um Capacitor a Corrente Constante

3.9 Aplicacao de um Degrau de Tensao Sobre um Circuito LC — Casos Particulares
3.10 Aplicacdo de um Degrau de Tensdo em um Circuito LC Através de um Tiristor
3.11 Aumento da Tensao de um Capacitor (circuito 1)

3.12 Aumento da Tensao em um Capacitor (circuito 2)

3.13 Circuito RLC com Pouco Amortecimento

3.14 Circuito LC Submetido a uma Fonte de Tens&o e a uma Fonte de Corrente.
UNIDADE IV: TEORIA DOS CONVERSORES CC-CC

4.1 Introducao 4.2 Controle dos Conversores CC-CC — Modulagdo PWM a Frequéncia Constante
4.3 Conversor CC-CC Abaixador (Buck)

4.3.1 Modo de Conducao Continua (CCM)

4.3.2 Modo de Conducéo Critica

4.3.3 Modo de Conducao Descontinua

4.3.3.1 Modo DCM com Vd=cte

4.3.3.2 Modo DCM com Vo=cte

4.3.4 Ondulacado na Tensao de Saida

4.4 Conversor CC-CC Elevador (Boost)
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4.4.1 Modo de Condugéao Continua (CCM)

4.4.2 Modo de Condugao Critica

4.4.3 Modo de Condugao Descontinua

4.4.4 Ondulacao na Tensao de Saida

4.5 Conversor Buck-Boost

4.5.1 Modo de Conducao Continua (CCM)

4.5.2 Modo de Conducéo Critica

4.5.3 Modo de Conducao Descontinua

4.5.4 Ondulacéo na Tensao de Saida

4.6 Conversor Cuk

4.6.1 Modo de Conducgéao Continua (CCM)

4.7 Conversor CC-CC Full-Bridge

4.7.1 PWM com Tenséo Bipolar

4.8 Conversor CC-CC — Comparagéo. _

UNIDADE V: INVERSORES DE TENSAO CHAVEADOS
5.1 Introducao 5.2 Conceitos Basicos

5.2.1 Modulagdo PWM

5.2.1.1 Pequeno Valor de mf

5.2.1.2 Grande Valor de mf

5.2.1.83 Sobremodulacao ma>1

5.2.2 Chaveamento com Onda Quadrada na Saida
5.3 Inversores Monofasicos

5.3.1 Inversores Half-Bridge

5.3.2 Inversores Full-Bridge

5.3.2.1 Modulagao PWM a dois Niveis (bipolar)
5.3.2.2 Modulagao PWM a Trés Niveis (unipolar)
5.3.2.3 Operagao com Onda Quadrada na Saida
5.3.2.4 Controle da Tenséo de Saida por Defasagem
5.3.2.5 Utilizag&o dos Interruptores no Inversor FB
5.3.2.6 Ripple na Saida do Inversor Monofasico
5.3.3 Inversores Push-Pull

5.3.4 Utilizagao dos Interruptores

5.4 Inversores Trifasicos

5.4.1 Inversores Trifasicos PWM

5.4.1.1 Modulagéo Linear

5.4.1.2 Sobremodulagao

5.4.2 Conversores Trifasicos — Operagcdo Onda Quadrada
5.4.3 Utilizag&o dos Interruptores

5.4.4 Ripple na Saida do Inversor

5.4.5 Corrente no Lado CC

5.4.6 Conducao dos Interruptores nos Inversores Trifésicos
5.4.6.1 Operacao em Onda Quadrada

5.4.6.2 Operacao PWM

5.5 Efeito do Tempo Morto nos Inversores PWM

5.6 Outros Esquemas de Chaveamento

5.6.1 Onda quadrado Pulsado

5.6.2 Eliminagio Programada de Harménicos

5.6.3 Modulagao no Modo Corrente

5.6.3.1 Controle por Banda de Tolerancia

5.6.3.2 Controle a Frequéncia Constante

5.6.3.3 Neutralizagdo de Harmonicos Através da Interconexao de Transformadores
UNIDADE VI: FONTES DE ALIMENTAGCAO CHAVEADAS
6.1 Introducéao

6.2 Fontes Chaveadas

6.3 Conversores CC-CC Isolados

6.3.1 Introducéo

6.3.1.1 Excitagdo Unidirecional

6.3.1.2 Excitagéo Bidirecional

6.3.1.3 Representacao do Transformador de Isolacao
6.3.1.4 Controle dos Conversores CC-CC Isolados
6.3.2 Conversores Flyback
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6.3.2.1 Outras Topologias de Conversores Flyback

6.3.3 Conversores Forward

6.3.3.1 Outras Topologias de conversores Forward

6.3.4 Conversor Push-Pull

6.3.5 Conversor Half-Bridge

6.3.6 Conversor Full-Bridge

6.3.7 Conversores Alimentados por Fonte de Corrente

6.3.8 Selecao do Nucleo do Transformador

6.4 Controle das Fontes Chaveadas

6.4.1 Linearizagao do Estagio de Poténcia, Incluindo o Filtro de Saida, Utilizando a Técnica de Espago de
Estado Médio para se Obter Tp(s)

6.4.2 Funcao de Transferéncia P(s)vCP(s) do Modulador PWM
6.4.3 Compensagao da Malha de Realimentagao

6.4.4 Controle Feed-Forward PWM

6.4.5 Controle no Modo Corrente

6.5 Protecao 6.5.1 Soft Start

6.5.1 Protecao de Sobretensao

6.5.3 Limitacao de Corrente

6.6 Isolacdo da Malha de Realimentacao

1.16. Bibliografia basica:

MOHAN, N. Power Electronics: Converters, Applications and Design. 3 rd. ed. John Wiley & Sons, 2002.
BARBI, I. Eletrénica de Poténcia. 62. ed. Editora do Autor, 2006. RASHID, M. H. Eletrénica de Poténcia:
Circuitos, Dispositivos e Aplicagbes. Makron Books, 1999.

RASHID, M. H. Eletrénica de Poténcia: Circuitos, Dispositivos e Aplicagbes. Makron Books, 1999.

1.17. Bibliografia complementar:

BARBI, I.; MARTINS, D. C. Eletrénica de Poténcia: Conversores CC-CC Basicos ndo Isolados. 22. ed. Dos
Autores, 2006.

BARBI, I. Projetos de Fontes Chaveadas. 6°. ed. Editora do Autor, 2001. ALMEIDA, J. L. A. Eletronica
Industrial. Erica, 1991.

LABRIQUE, Francis. Electrénica de poténcia. Lisboa: Fundacdo Calouste Gulbenkian, 1991. 730 p.
ELETRONICA de potencia: aplicacao de diodos e tiristores. 2. ed. Campinas: Editora da UNICAMP, 1988.
261 p.:il. - (serie manuais).

ZUFFO, Jodo Antonio. Subsistemas digitais e circuitos de pulso. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 1981.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: ELEMENTOS DE MAQUINAS 1640057
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458
1.4. Professor(a) responsavel: Eduardo Walker
1.5. Distribuigao da carga horéria semanal (h-a): 1.6. Numero de créditos: 02 1.7. Carater:
— — - () obrigatéria
Tedrica: 34 Pratica: zero 1.8. Curriculo: ( x) semestral (X) optativa
Exercicios: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total ( horas aula): 34

1.10 Pré-requisito(s): Mecanica Geral (1640097)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Proporcionar conhecimentos sobre os requisitos basicos para a selegéo e aplicacdo dos materiais de
construgdo mecanica, metélicos e ndo metélicos, bem como, os fundamentos relacionados aos principais
elementos de maquinas para o desenvolvimento de projetos mecénicos, construgdo e manutengéo
industrial em geral. Estudar as principais formas possiveis de transmissdes analisando os principios de
funcionamento, especifica¢cdes e dimensionamento, assim como as suas intera¢gdes com as diferentes
maquinas e equipamentos industriais.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

- Identificar os principais elementos de fixagéo;

- Conhecer os principais tipos de roscas e interpretacao de tabelas;
- Conhecer os tipos de mancais, caracteristicas e aplicagao;

- Conhecer os tipos de transmissao, dimensionamento e aplicacao;
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- Relacéo de transmisséo e torque;

1.14. Ementa:

Conhecimentos basicos sobre o comportamento, propriedades e aplicagado dos principais materiais
metadlicos (ferrosos e nao ferrosos) utilizados nas construgées mecanicas; embasamento tedrico com
fundamentagdes praticas dos principais elementos constituintes das maquinas e equipamentos (eixos,
chavetas, acoplamentos, mancais de rolamento e deslizamento). Como complemento, estudar e
dimensionar os diferentes tipos de transmissées (correias, engrenagens e correntes) usados nos sistemas
mecanicos.

1.15. Programa: )
1. INTRODUGAO AO PROJETO DE ELEMENTOS DE MAQUINAS
1.1. Consideragbes
1.2. Pardmetros e Metodologia .
2. MATERIAIS DE CONSTRUGCAO MECANICA
2.1. Classificacao
2.2. Topicos de selecao e emprego
3. PROPRIEDADES DOS MATERIAIS
3.1.Propriedades Mecénicas
3.2. Ensaios
3.3. .Propriedades Fisicas, Quimicas, Elétricas e Magnéticas
4. MATERIAIS NAO METALICOS
4.1.Polimeros, Ceramicos, Compésitos
5. MATERIAIS METALICOS
5.1.Classificagao
6. MATERIAIS FERROSOS
6.1. Etapas de producao dos Materiais Ferrosos
6.2. Produtos Siderurgicos
7. ACO
7.1. Definicao
7.2. Processos de Fabricacao
7.3. Classificagao dos Acos
7.3.1. Classificacao quanto a composicao quimica
7.3.2. Classificacao quanto ao teor de Carbono
7.3.3. Classificacao quanto normas ASTM, SAE, ABNT, DIN
7.3.4. Propriedades e Aplicagbes
8. FERRO FUNDIDO
8.1. Definicao
8.2. Obtencao
8.3. Classificacao
8.4. Propriedades e Aplicagoes
9. MATERIAIS NAO FERROSOS
9.1. Principais tipos utilizados na construgdao mecéanica
10. COBRE E SUAS PRINCIPAIS LIGAS
10.1. Bronze e Latédo
10.2. Definigbes, Propriedades e Aplicagbes
11. ALUMINIO E SUAS LIGAS
11.1. Definigbes, Propriedades e Aplicagoes
12. TRATAMENTOS TERMICOS E TERMOQUIMICOS
12.1. Fundamentos e objetivos dos principais tipos
12.1.1. Recozimento
12.1.2. Normalizacao
12.1.3. Témpera
12.1.4. Revenimento
12.1.5. Cementagao
13. TRANSMISSOES MECANICAS
13.1. Rendimento das Transmissdes
13.2. Transmissao por Correias - Planas e “V”
13.2.1. Tipos, Aplicacdes
13.2.2. Dimensionamento
13.2.3. Cuidados na instalagcdao e manutengao
13.3. Transmissao por Correntes
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13.3.1. Tipos e Aplicacdes

13.3.2. Dimensionamento

13.3.3. Cuidados na instalagcdo e manutengao
13.4. Redutores de velocidade - Engrenagens

13.4.1. Principais tipos

13.4.2. Principios de funcionalidade

13.4.3. AplicagGes e escolha

14. ELEMENTOS DE TRASMISSAO E APOIO

14.1. Eixos e Eixos-arvores
14.2. Rolamentos

14.2.1. Principais tipos e aplicagdes
14.3. Mancais de rolamento e deslizamento

14.3.1. Principais tipos e aplicagdes.
14.4. Acoplamentos

14.4.1. Principais tipos e aplicagdes
14.5. Chavetas

14.5.1. Principais tipos e aplicagoes. _

15. ELEMENTOS DE MONTAGEM E FIXACAO

15.1. Parafusos, Porcas e Arruelas.

15.1.1. Principais tipos e aplicagdes.

1.16. Bibliografia basica:

CHIAVERINI, V. Tecnologia Mecanica. Estrutura e propriedades das ligas metdlicas. Vol. I. 2° Ed Editora
McGraw-Hill, Sdo Paulo, 1986.

CHIAVERINI, V. Tecnologia Mecanica. Materiais de Construgdo Mecénica. Vol. lll. 2% Ed. Editora McGraw-
Hill, Sdo Paulo, 1986. i

MELCONIAN, S. Elementos de Maquinas. Ed. revisada, atualizada e Ampliada. Ed. Erica, Sao Paulo,
2000.

1.17. Bibliografia complementar:

CHIAVERINI, V. Acos e Ferros Fundidos. 72 Ed. Editora ABM, Sao Paulo, 2005.

BUDYNAS, R.G, NISBETT, J. K. Elementos de Maquinas de Shigley - Projeto de Engenharia Mecéanica. 82
Ed. Editora McGraw-Hill, Sao Paulo, 2011.

NIEMANN, G. Elementos de Maquinas — Vol.3. Editora Blucher, Sdo Paulo,1971,

MELCONIAN, S. Mecénica Técnica e Resisténcia dos Materiais. 18 Ed. Editora Erica, Sdo Paulo, 2010.
PROVENZA, F. Projetista de Maquinas. Ed. 712 — Reimpressao. F. Provenza, Sao Paulo, 1996.

1. Identificacao Caddigo
1420008

1.1. Disciplina: Laboratério de Eletrénica lll

1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3 Responsavel:Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Mateus Beck Fonseca

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 NUmero de créditos: 02 | 1.7 Carater:
Tebrica: zero Prética: 2 1.8 Curriculo: ( x semestral | ( ) obrigatoria
Exercicios: zero EAD: zero ( )anual ( x ) optativa

1.9. Carga horaria total(horas/aula): 34

1.10 Pré-requisito(s): Eletrénica Fundamental (1640145) e Co-requisito Eletrénica de Poténcia |
(1420010)

1.11. Ano /semestre: 3%/6°

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos préticos da eletrénica de poténcia |, que Ihe permitam criar
habilidades para o exercicio da profissdo, assim como criar as bases necessarias para cursar
disciplinas que exijam como pré-requisito 0os conceitos oferecidos nesta disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
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Desenvolver habilidades praticas sobre circuitos de protecéo, diodos de poténcia, diodos
retificadores, circuitos de comando e acionamento de tiristores.

1.14. Ementa:
Experimentos destinados a aplicacéo pratica dos contelidos abordados em Eletrénica de Poténcia |.

1.15. Programa:

Praticas de laboratério sobre circuitos de protegao

Praticas de laboratdrio sobre diodos de poténcia

Praticas de laboratoério sobre diodos retificadores trifasicos
Praticas de laboratério sobre circuitos de comando de tiristores
Praticas de laboratério sobre acionamento de tiristores

Préaticas de laboratério sobre retificadores a tiristor monofasicos
Préticas de laboratério sobre retificadores a tiristor trifasicos
Praticas de laboratério sobre gradadores

1.16. Bibliografia basica:

BARBI, Ivo. Eletronica de Poténcia. 6a.ed. Florianépolis: Ed. do Autor, 2006.

MOHAN, Ned. Power electronics: Converteres, aplications and design. 3rd.ed. John Wiley & Sons,
2002. ISBN:0471226939

RASHID, Muhammad H. Eletronica de Poténcia: Circuitos, Dispositivos e Aplica¢des. Makron Books,
1999.

1.17. Bibliografia complementar:

ALMEIDA, José Luiz A. Eletronica Industrial. Editora Erica, 1991.

BARBI, Ivo; MARTINS, Denizar Cruz. Eletronica de poténcia: conversores CC-CC basicos ndo
isolados. 2a.ed. Florianépolis: Dos Autores, 2006.

BARBI, Ivo. Projetos de Fontes Chaveadas. 6a.ed. Florianépolis: Do Autor, 2001.

LABRIQUE, Francis. Electronica de poténcia. Lisboa: Fundagao Calouste Gulbenkian, 1991. 730 p.

ELETRONICA de potencia: aplicacao de diodos e tiristores. 2. ed. Campinas: Editora da UNICAMP,
1988. 261 p.: il. - (serie manuais).

1. Identificacéo Cddigo

1.1. Disciplina:Fundamentos de Inteligéncia Atrtificial 1110187

1.2. Unidade:CDTec

1.3 Responséavel*:Engenharia/Ciéncia da Computagcao

1.4. Professor(a) responsavel:Anderson Ferrugem

1.5Distribuicdo da carga horaria 1.6 NUmero de créditos: 4 1.7 Carater:
semanal(h/a) ( ) obrigatoria
Tebrica:4 Pratica:0 1.8 Curriculo: ( x) optativa

(x ) semestral () livre
Exercicios:0 EAD:0 () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Sistemas Nao-Lineares (1420027 )

1.11. Ano /semestre: Indefinido. Disciplina Optativa

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Prover uma visdo em amplitude da area de Inteligéncia Artificial, propiciando o aprendizado dos
principais métodos, técnicas e aplica¢des da Inteligéncia Artificial, bem como suas aplica¢des
mais comuns.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Adquirir uma visdo geral da Inteligéncia Artificial, com énfase na utilidade e aplicagaodas
diferentes abordagens de solugéo de problemas.

1.14. Ementa:

Conceitos fundamentais da Inteligéncia Artificial (IA). Estratégias de busca para a solugéo de
problemas. Raciocinio utilizando l6gica de primeira ordem, incluindo incertezas. Representagao do
conhecimento. Aprendizado de Maquina. Fundamentos filoséficos: reflexdes a respeito da
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inteligéncia.

1.15. Programa:

1. Introducgédo: definigdes, conceitos e aplicacdes

2. Resolugdo de problemas utilizando busca: busca exaustiva, busca heuristica, busca

competitiva

3. Raciocinio e conhecimento: légica proposicional, légica de primeira ordem, inferéncia,
representagdo de conhecimento
Raciocinio com incertezas: quantificagéo de incertezas, raciocinio probabilistico
Aprendizado de Maquina: aprendizado supervisionado, ndo-supervisionado e por reforgco
Estado-da-arte e aplicagbes
Aspectos filoséficos da IA

No ok

1.16. Bibliografia basica:

RUSSELL, S., NORVIG, P., Inteligéncia Atrtificial: uma abordagem moderna. Editora Campus,
2004.

DAVIS, Lawrence. Handbook of Genetic Algorithms. New York: Van Nostrand Reinhold, 1991.
GOLDBERG, D. E., Genetic Algorithms in Search, Optimization and Machine Learning. [S.L.]:
Addison-Wesley Publishing Company, 1989.

1.17. Bibliografia complementar:

LUGGER, G, F., STUBBLEFIELD, W. A. ,Artificial Intelligence: structures and strategies for
complex problem solving. Harlow: Addisson Wesley Longman, 1988.

BROWNLEE, J., Clever Algorithms: Nature-Inspired Programming Recipes. Lulu, 2012.
BITTENCOURT, G. Inteligéncia Artificial : Ferramentas. Florian6polis : Ed. da UFSC, 1998.
RICH, E.,Inteligéncia Artificial. Sao Paulo: McGraw-Hill, 1988.

WINSTON, P., Fundamentos de Inteligéncia Artificial. S&o Paulo. Makron Books. 1992.

Disciplinas Livres sugeridas:

1. Identificacao Cédigo

1.1. Disciplina:Introdugéo ao Processamento Paralelo e Distribuido 1110146

1.2. Unidade:CDTec

1.3 Responsavel*:Engenharia/Ciénciada Computacao

1.4. Professor(a) responsavel:Gerson Cavalheiro

1.5Distribuicdo da carga horaria 1.6 NUmero de créditos: 4 1.7 Caréter:
semanal (h/a): () obrigatéria
Tebrica:4 Exercicios:0 1.8 Curriculo: ( x ) optativa

( x) semestral () livre
Pratica:0 EAD:0 () anual

1.9 Carga horaria total ( horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s):Informatica Industrial Il  (1640032)

1.11. Ano /semestre: Indefinido. Disciplina optativa

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

A disciplina tem o objetivo de estender os conhecimentos de programagao concorrente obtidos em
Sistemas Operacionais para a aplicacdo em sistemas modernos com memoria compartilhada ou
troca de mensagens. Para sistemas paralelos, sdo apresentados os aspectos de modelagem de
sistemas, sincronizagdo e ambientes de programacdo. Para sistemas distribuidos, séo
apresentados o paradigma de troca de mensagens, 0s problemas classicos relacionados ao uso
de redes e ambientes de programacao. No final da disciplina, espera-se que o aluno seja capaz de
programar sistemas paralelos e distribuidos e compreender as principais questdes relacionadas
ao desenvolvimento nessas plataformas.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Capacitar os alunos a criagdo de aplicacdes que necessitem de processamento paralelo e/ou
distribuido.Desenvolvimento de aplica¢des utilizando os conceitos e praticas aplicados durante a
disciplina.

1.14. Ementa:
Classificagcdo de arquiteturas para sistemas paralelos e distribuidos. Modelos de programacéao
concorrente. Memdria compartilhada. Troca de Mensagens. Estudos de casos.
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1.15. Programa:

1. Revisao de programacao concorrente

2. Definigdo de dependéncia

3. Classificagao de arquiteturas para sistemas paralelos e distribuidos

» Classificagao de Flynn

4. Modelos para programagao concorrente

+ PRAM

BSP

Programagao com memoria compartilhada

Memérias Transacionais

Estudo de caso

Programagé&o com troca de mensagens

Relégios l6gicos

Mensagens sincronas, assincronas, caixas postais

» Estudo de caso

1.14. Bibliografia basica:

Comissao Regional de Alto Desempenho - RS. Caderno dos Cursos Permanentes das ERADs.
Porto Alegre: SBC, 2006.

Couloris, G. Dollimare, J. , Kindberg, T. Sistemas distribuidos: conceitos e projeto. Bookman,
2007.

Rauber, T., Ringer, G. Parallel Programming for Multicore and Cluster Systems. Berlin: Springer-
Verlag, 2010.

1.15. Bibliografiacomplementar:

e e Oy * e (] °

Wilkinson, B., Allen, M. Parallel programming: techniques and applications using networked
workstations and parallel computers. UpperSaddle River, New Jersey: Prentice-Hall, 2004.
Navaux, P. O. A., De Rose, C. A. F. Arquiteturas Paralelas. Porto Alegre: Sagra Luzzatto, 2003.
Tanenbaum, A. S. Redes de Computadores. 5. ed. Rio de Janeiro: Pearson, 2011.

Kurose, J. F., Ross, K. W. Redes de Computadores e a Internet.5.ed. Sdo Paulo: Pearson Addison
Wesley, 2010.

Tanenbaum, A., Van Steen, M. Distributed Systems: Principles and Paradigms. 2nd ed. Prentice
Hall, 2006.

1. Identificacao Cédigo
1.1. Disciplina: Instrumentagdo em Controle D000299
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responséavel: Engenharia de Controle e Automacéo 6900
1.4. Professor responsavel: Luciano Anacker Leston
1.5.Distribuicdo decarga horaria semanal (h/a): 1.6. Nimero de créditos: 04 1.7. Carater:

— — - () obrigatéria
Tedrica: 1 Exercicios: zero 1.8. Curriculo:( X ) semestral (X) livre
Pratica: 3 EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisitos: Sistemas Realimentados (1640146) e co-requisito Controle Multivariavel (1640105)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo geral:
A disciplina de Instrumentacao em Controle busca consolidar os conceitos apresentados nas disciplinas
de sinais e de controle ministradas em niveis anteriores do curso.

1.13. Objetivos especificos:

Nesta disciplina os alunos serdo motivados a solucionar problemas praticos de controle através da
aplicagédo dos conceitos previamente formulados. Para tanto serdo utilizados processos fisicos reais, nos
quais os alunos serdo motivados a realizarem experimentos e a construir suas respectivas solugdes.

1.14. Ementa:

Medicao: aspectos dinamicos da medicdo para aplicacdo em sistemas de controle. Especificacdo e
andlise de dispositivos de medicdo de variaveis tipicas de processo. Sistemas digitais de aquisicao de
dados, condicionamento de sinal, conversores A/D e D/A. Controladores analégicos. Controladores
digitais. Projeto de sistemas de controle.

1.15. Programa:
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Revisao de Tépicos Basicos. Introducdo. Topicos Relativos a Softwares de Modelagem e Simulagao.
Identificacdo de Processos Dinamicos. Controladores. Ajuste de Controladores. Projetos Praticos
(Tépicos Diversos).

1.16. Bibliografia basica:

DORF, R. C.; BISHOP, R. H., Sistemas de controle modernos, 112 Edicao, LTC, 2009.
NISE, N. S., Engenharia de sistemas de controle, 52 Edicdo, LTC, 2009.

OGATA, K., Engenharia de controle moderno, 42 Edigdo, Prentice Hall, 2003.

1.17. Bibliografia complementar:

FRADEN, J., Handbook of modern sensors: physics, designs, and applications, 3rd Edition,
Springer, 2010.

NORTHROP, R. B., Introduction to instrumentation and measurements, 2nd Edition, CRC Press,
2005.

SEBORG, D. E.; EDGAR, T. F.; MELLICHAMP, D. A.; DOYLE, F. J., Process dynamics and control,
3rd Edition, John Wiley & Sons, 2010.

FRANCHI, C. M.; CAMARGO, V. L. A., Controladores logicos programaveis: sistemas discretos,
Erica, Sdo Paulo, 2008.

SIGHIERI, L., Controle automatico de processos industriais - instrumentacdao, 2a.ed., Edgard
Bliicher, 2000.

1. Identificacéo Cédigo
1.1. Disciplina: Circuitos Elétricos lll 1640018
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3. Responsével*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Claudio Manoel da Cunha Duarte

1.5. Distribuigao da carga horéria semanal (h-a) | 1.6. Niumero de créditos: 03 1.7. Carater:

— — - () obrigatéria
Tedrica: 2 Pratica: 1 1.8. Curriculo: ( x ) semestral ( x ) optativa
Exercicios: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas-aula): 51

1.10. Pré-requisito(s): Circuitos Elétricos Il (1640144)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina optativa.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Realizar andlise avancada de circuitos elétricos utilizando conceitos e técnicas associadas a circuitos
magneticamente acoplados, frequéncia complexa, transformada de Laplace, séries de Fourier e
quadripolos.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Conhecer e utilizar a Transformada de Laplace e Séries de Fourier para analise de redes elétricas.
Analisar a resposta em frequéncia de redes elétricas utilizando o diagrama de Bode.

1.14. Ementa:
Circuitos magneticamente acoplados. Frequéncia complexa. Transformada de Laplace aplicada a circuitos
elétricos. Séries de Fourier. Quadripolos.

1.15. Programa:

1. Circuitos acoplados magneticamente

. Indutancia matua

. Convengéo do ponto e circuito elétrico equivalente de um transformador linear
. Acoplamento magnético x tipo de excitagéo

. Armazenamento de energia

. Coeficiente de acoplamento magnético

. Transformador linear

. Transformador ideal

2. Frequéncia complexa

2.1. A sinusdide amortecida

2.2. Frequéncia complexa "s"

2.3. |dentificagao das frequéncias complexas associadas a uma excitacao
2.4. Impedancia e admitancia no dominio "s"

2.5. Analise de circuitos no dominio frequéncia complexa

2.6. Funcoes de transferéncia

2.7. Diagrama de polos e zeros (plano "s")

—_ -
Noohrwi=
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2.8. Resposta natural x polos e zeros da fungao impedancia Z(s)
3. Aplicagdo da transformada de Laplace a analise de circuitos
3.1. Definicao

3.2. Transformadas funcionais

3.2.1. Fungéo impulso

3.2.2. Funcao degrau unitario

3.2.3. Funcao exponencial decrescente

3.2.4. Funcgao rampa

3.2.5. Funcéao seno

3.2.6. Funcéo cosseno

3.3. Transformadas operacionais

3.3.1. Multiplicagdo por uma constante

3.3.2. Soma e subtracgao

3.3.3. Derivagdo no dominio tempo

3.3.4. Integragdo no dominio tempo

3.3.5. Deslocamento no dominio tempo

3.3.6. Mudanca de escala

3.3.7. Deslocamento no dominio frequéncia

3.3.8. Derivagao no dominio frequéncia

3.3.9. Integracé@o no dominio frequéncia

3.4. Fungoes periédicas

3.5. Teorema do valor inicial

3.6. Teorema do valor final

3.7. Teorema da convolucao

3.8. Modelos de elementos de circuito

3.9. Analise de circuitos com a transformada de Laplace
4. Aplicagao das Séries de Fourier a andlise de circuitos
4.1. Série trigonométrica de Fourier

4.1.1. Determinacao dos coeficientes da série

4.1.2. Uso da simetria

4.1.3. Determinagao de uma série de Fourier a partir de outra ja conhecida
4.1.4. Componentes harménicas

4.1.5. Espectro de linhas

4.2. Série complexa de Fourier

4.2.1. Determinagao dos coeficientes da série

4.2.2. Relagbes entre os coeficientes das séries trigopnométrica e complexa de Fourier
4.2.3. Componentes harménicas

4.2.4. Espectro de linhas

4.3. Valor eficaz de uma série de Fourier

4.4. Poténcia média de uma série de Fourier

4.5. Analise de circuitos utilizando a série de Fourier

5. Quadripolos

5.1. Bipolos

5.2. Parametros admitancia (Y)

5.3. Parametros impedancia (Z)

5.5. Parametros hibridos (H)

5.6. Parametros de transmisséo (ABCD)

1.16. Bibliografia basica:

BOYLESTAD, R. Introdugéo a andlise de circuitos, 12a.ed., Pearson Education do Brasil, 2012.

HAYT, W. H.; KEMMERLY, J. E.; DURBIN, S. M., Andlise de circuitos em engenharia, 7a.ed., Mcgraw Hill,
2008.

NILSSON, J. W.; RIEDEL, S. A., Circuitos elétricos, 8a.ed., Prentice Hall, 2008.

1.17. Bibliografia complementar:

IRWIN, J. D.; NELMS, R. M., Analise basica de circuitos para engenharia, 9a.ed., LTC, 2010.
ALEXANDER, C. K.; SADIKU, M. N. O., Fundamentos de circuitos elétricos, 3a.ed., Mcgraw Hill, 2008.
JOHNSON, D. E.; HILBURN, J. L.; JOHNSON, J. R., Fundamentos de anédlise de circuitos elétricos, LTC,
2000.

DORF, R. C.; SVOBODA, J. A., Introducao aos circuitos elétricos, 7a.ed., LTC, 2008.

ROBBINS, A. H.; MILLER, W. C. Andlise de circuitos: Teoria e pratica. Cengage, 2010, v.1.

| 1. Identificacéo | Cédigo
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1.1. Disciplina: Eletrénica de Pulso 1640036

1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Mateus Beck Fonseca

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 03 1.7. Carater:
L . - ( ) obrigatoria

Tedrica: 3 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral ( x ) optativa

Pratica: zero EAD: zero () anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 51

1.10. Pré-requisito(s): Eletronica Fundamental (1640145)

1.11. Ano /semestre: Indefinido. Disciplina optativo.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno os fundamentos teéricos da eletrénica analdgica, em relagdo a conformagéo de pulsos,
gue lhe permitam criar habilidades para o exercicio da profissdo, assim como criar as bases necessarias
para cursar disciplinas que exijam como pré-requisito os conceitos oferecidos nesta disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

- Ambientar o aluno ao uso de simuladores eletrénicos como complemento as atividades de sala de aula.
- Analisar circuitos osciladores harménicos ressonantes e por desvio de fase.

- Familiarizar o aluno a diferentes técnicas de modulacao e demodulacéo.

- Apresentar ao aluno circuitos integrados analdgicos, digitais e mistos.

- Desenvolver protétipos de circuitos osciladores.

1.14. Ementa:
Transistores como chaves, multiviboradores com componentes discretos e circuitos integrados, Schimmitt
Trigger, osciladores controlados por tensdo e PLL.

1.15. Programa:

1. O Transistor como Chave

- Analise dos tempos reais de comutagao do transistor
2. Gircuitos Multivibradores a Transistor

- O multivibrador monoestavel

- O multivibrador astavel

3. Multivioradores com Circuitos Integrados

- O temporizador 555

4. O Circuito Schmitt Trigger

5. Osciladores

- Introducao e analise teérica dos osciladores eletrénicos
- Osciladores com realimentacao e condicdes de Barkhausen
- Osciladores harmdnicos RC

- Oscilador RC a ponte de wien

- Osciladores harmonicos LC

- Osciladores a cristal

- Osciladores digitais com CIS TTL/CMOS

- Geracao de clock em testbenchs

6. Oscilador Controlado por Tenséo (VCO)

7. PLL (Phase - Locked Loop)

8. PWM e outras técnicas de modulacao

1.16. Bibliografia béasica:

BOYLESTAD, R.; NASHELSKY, L. Dispositivos eletrdnicos e teoria de circuitos. 82.ed. Prentice Hall, 2004.
TOCCI, R. J.; WIDMER, N. S.; MOSS, G. L. Sistemas digitais: principios e aplicagdes. 102.ed. Prentice
Hall, 2007.

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. Elementos de eletrbnica digital. 402.ed. Erica, 2008.

1.17. Bibliografia complementar:

ZUFFO, Joao Antonio. Subsistemas digitais e circuitos de pulso. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 1981.
SOBRINHO, José Pinto F. Osciladores. Sao Paulo: Erica, 1992.

HOUPIS, Constantine H.; LUBELFELD, J. Circuitos de pulso. Colémbia: Fundo Educativo, 1974.
MALVINO, A. P.; BATES, D. J. Eletronica. 7a.ed. Mcgraw Hill, 2008, v.2.

PERTENCE, A. Amplificadores operacionais e filtros ativos. 6a.ed. Artmed, 2003.

| 1. Identificacédo | Caodigo

Péagina 100 de 158



1.1. Disciplina: Processamento Digital de Sinais 1640150

1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458

1.3. Responsavel*: Centro de Engenharias 458

1.4. Professor(a) responsavel: Carla Diniz Lopes Becker

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
— — - () obrigato6ria

Tedrica: 3 Exercicios: 1 1.8. Curriculo: ( X') semestral (x ) optativa

Pratica: zero EAD: zero ( )anual

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Sinais e Sistemas Lineares Il (1640031) e Métodos Operacionais (1640108)

1.11. Ano /semestre: Indefinido. Disciplina optativa

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

Oferecer ao aluno o conhecimento de técnicas basicas em processamento digital de sinais, que lhe
permitam criar habilidades para o exercicio da profissdo, assim como criar as bases necessarias para
cursar disciplinas que exijam como pré-requisito os conceitos oferecidos nessa disciplina.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):
Realizar analise e transformagdes em sinais através de ferramentas computacionais avangadas.

1.14. Ementa:

Sinais e Sistemas de Tempo Discreto. Andlise de Fourier de Tempo Discreto. A Transformada Z.
Transformada Discreta de Fourier. Transformada Rapida de Fourier. Filtros Digitais. Ferramentas
Computacionais e Aplicagdes na area de Processamento Digital de Sinais.

1.15. Programa:

Apresentacao Disciplina e revisdo de sistemas de tempo continuo;
Sinais e Sistemas de Tempo Discreto;

Analise de Fourier de Tempo Discreto;

A Transformada Z;

Desenvolvimento e aplicagbes com MATLAB ;

A Transformada Discreta de Fourier e FFT;

Desenvolvimento e aplicagbes com View;

Estruturas de Filtros Digitais;

. Projeto de Filtros FIR;

10. Projeto de Filtros IIR;

11. Tépicos Especiais e Aplicacdes de Processamento Digital de Sinais.

©CONOOTAWN

1.16. Bibliografia béasica:

BARCZAK ,Czeslau Lubomino. Uma introducdo a anadlise de sistemas lineares. Sao Paulo: Edgar
Blucher, 1977. 134 p.

OPPENHEIM, Alan V.; SCHAFER, Ronald W. Processamento em tempo discreto de sinais. 3. ed. Séo
Paulo: Pearson, 2013. 665 p. ISBN 9788581431024.

ABRANTES, Silvio A. Processamento adaptativo de sinais. Lisboa: Fundacao Calouste Gulbenkian,
2000. 301 p. ISBN 9723108968.

1.17. Bibliografia complementar:

WEEKS, Michael. Processamento digital de sinais: utilizando MATLAB® e wavelets . 2. ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2012. 409 p. ISBN 9788521621416.

Monson Hayes (2006): Processamento Digital de Sinais — Colegdo Schaum. Bookman — Artmed
Editora, Porto Alegre, RS.

OPPENHEIM, Alan V.; WILLSKY, Alan S.; NAWAB, Syed Hamid. Sinais e Sistemas. Pearson, 2010.
LATHI, B. P. Sinais e sistemas lineares. 2. ed. Porto Alegre: Bookman, 2007.

HAYKIN, Simon; VEEN, Barry van. Sinais e sistemas. Porto Alegre: Bookman, 2002.

HAMMING, R. W. (Richard Wesley), 1915. Digital filters. 3. ed. Englewood Cliffs: Prentice-Hall, c1989.
284 p. (Prentice-Hall signal processing series).

1. Identificacéo Cadigo
1.1. Disciplina: Confiabilidade 1640051
1.2. Unidade: Centro de Engenharias 458
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1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias | 458

1.4. Professor(a) responsavel: Ariane Ferreira Porto Rosa

1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Numero de créditos: 02 1.7 Carater:

L " - () obrigatéria
Tebrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: (x) semestral (X) optativa
Exercicios: zero | EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 34

1.10 Pré-requisito(s): Estatistica Basica (1640153)

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

A disciplina tem por objetivo introduzir conceitos basicos de Engenharia da Confiabilidade: de medidas de
Confiabilidade e ferramentas usadas na Confiabilidade. Mais especificamente, ao final do curso os
participantes devem estar aptos a:

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

Mais especificamente, ao final do curso os participantes devem estar aptos a:

1. Derivar e aplicar diferentes medidas de confiabilidade na analise de dados experimentais;

2. Elaborar e analisar arranjos estruturais de confiabilidade em sistemas complexos, além de identificar
0s arranjos mais adequados a cada tipo de sistema;

3. Analisar a confiabilidade de sistemas utilizando ferramentas qualitativas de confiabilidade;

4. Utilizar programas computacionais no célculo de medidas de confiabilidade e na andlise de dados
experimentais.

1.14. Ementa:

Confiabilidade é definida como a probabilidade de um componente ou sistema desempenhar suas fungdes
por um determinado periodo de tempo, sob determinadas condigdes.

A Engenharia da Confiabilidade estuda o tempo de vida de componentes ou sistemas através de
modelagem e inferéncia estatistica: conhecendo-se a distribuicdo probabilistica de seu tempo de vida,
pode-se calcular sua chance de sobrevivéncia em um tempo futuro.

A partir do conhecimento das caracteristicas de cada componente, identifica-se a melhor maneira de
agrupé-los num sistema, cujo desempenho deseja-se otimizar.

A confiabilidade é importante na determinagdo da competitividade de empresas, ja& que determina a
qualidade de seus produtos em termos de sua durabilidade.

A confiabilidade de um item (equipamento ou dispositivo) compde uma de suas principais medidas de
desempenho. Trata-se de uma medida de qualidade inteiramente quantificavel. Através da determinacao
da confiabilidade de um item, é possivel estabelecer planos adequados para a sua manutencéo.

1.15. Programa:

Introducdo a Confiabilidade: medidas de confiabilidade e definiges basicas.

Distribuigcbes de probabilidade: estimativas de parametros e tempos-até-falha.

Funcéo de risco ou taxa de falha.

Andlise de sistemas: série, paralelo, mixtos, complexos.

Modelos de Garantia para produtos ndo reparaveis e para produtos reparaveis.

Disponibilidade.

FMEA (Failure mode and effect analysis) e FTA (Fault tree analysis).

Falhas Funcionais, medidas de confiabilidade para a manutencdo, e introdu¢do a manutencao
centrada em confiabilidade.

N A~®N -

1.16. Bibliografia béasica:

Lafraia,J.R.B., Manual de confiabilidade mantenabilidade e disponibilidade. Rio de Janeiro, Editora
Qualitymark, 2001.

Ribeiro, J. D., Fogliato, F.S. Confiabilidade e Manutengéo Industrial. Editora Campus Elsevier, 2009.

Valentino B.F. Confiabilidade - Basica e Pratica. Editora Bluscher, 1997.

1.17. Bibliografia complementar:

De Siqueira, I.P. Manutengao Centrada em Confiabilidade — Manual de implementag&o, Editora
QualityMark, 2005.

Elsayed, A. E. Reliability Engineering. Editora John Wiley & Sons, 201 Edi¢éao, 2003.

Moubray, J. “Reliability-Centered Maintenance”. Industrial Press, 2(1 Edigao, 2000.

Rausand, M. ; Hoyland, A. System Reliability Theory: Models, Statistical Methods, and Applications.
Editora John Wiley & Sons, 271 Edi¢éao, 2003.

Wallace, R. B.; Prabhakar, M. D. N. Case Studies in Reliability and Maintenance. Editora John Wiley &
Sons, 2003.
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1. Identificacéo Cddigo
1.1 Disciplina: Equagdes Diferenciais B 1640077
1.2 Unidade: Centro de Engenharias 458
1.3 Responsavel*: Centro de Engenharias 458
1.4 Professor(a) responsavel:
1.5 Distribuicdo da carga horaria semanal (h/a): 1.6 Numero de créditos: 04 1.7 Carater:

. L - () obrigatéria
Tedrica: 2 Pratica: zero 1.8 Curriculo: ( x ) semestral (X) optativa
Exercicios: 2 EAD: zero () anual

1.9 Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10 Pré-requisito(s): Equagdes Diferenciais A (1640021)

1.11 Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12 Objetivo(s) geral(ais):

Habilitar o estudante para a compreensdo de problemas de valor de contorno, equagbes diferenciais
parciais e fungdes especiais definidas por séries, visando a resolugdo de problemas e interpretacdo de
resultados nas Engenharias.

1.13 Objetivo(s) especifico(s):

Desenvolver os conceitos de equacgao diferencial parcial, bem como problemas de valor de contorno e
funcdes especiais definidas por séries;

Estudar diferentes tipos de equagdes diferenciais parciais tais como: Equagédo do Calor, Equagao da Onda
e Equagdes de Poisson;

Descrever modelos de aplicagdes (voltados para area da Engenharia) construidos de problemas
envolvendo equacoes diferenciais parciais e sua posterior resolucao.

1.14 Ementa:

Problemas de valor de contorno. Equagéo do calor. Equagédo da onda. Equacao de Laplace. Equacéo de
Poisson. Fungdes ortogonais. Fungbes de Bessel. Aplicabilidade do calculo operacional e casos de estudo
da Engenharia.

1.15 Programa:

Unidade 1 — Problemas de Valor de Contorno

Unidade 2 — Equagéao do Calor

Unidade 3 — Equacgéao da Onda

Unidade 4 — Equacédo de Laplace.

Unidade 5 — Equagéo de Poisson.

Unidade 6 — Séries e integrais de Fourier.

Unidade 7 — Funcdes ortogonais.

Unidade 8 — Funcdes de Bessel, Fungbes de Legendre e polinbmios ortogonais.
Unidade 7 — Casos de estudo na engenharia.

1.16 Bibliografia basica:

1. Boyce, W. e Di Prima, R., Equa¢cdes Diferenciais Elementares e Problemas de Valores de
Contorno. LTC, 2011.

2. Spiegel, M. R., Analise de Fourier com aplicac6es a Problemas de Valores de Contorno.

3. Zill, G. D. E Cullen, M. R., Equac6es Diferenciais. Volume 2. Sdo Paulo: Makron Books, 2003.

1.17 Bibliografia complementar:

1. l6rio, V., EDP- Um curso de Graduacao. IMPA.

Figueiredo, D. G., Andlise de Fourier e Equacdes Diferenciais Parciais.IMPA.

2. Figueiredo, D. G., Equacoes Diferenciais Aplicadas. SBM, 2001.

3. O'Neal, P.V., Advanced Engineering Mathematics. Cengage Learning, 2011.

4. Zill, G. D. E Cullen, M. R., Equacoes Diferenciais. Volume 1. Sdo Paulo: Makron Books, 2003.

5. Zill, G. D. Equacoées diferenciais com aplicacoes em modelagem. Segunda edi¢cdo. Sao Paulo,
Cengage Learning, 2011.
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1.1. Disciplina: Etnologia Afro-americana | 0720152
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1.3. Responsavel*: Departamento de Histoéria e Antropologia |

1.4. Professor(a) responsavel: Rosane Aparecida Rubert

1.5. Distribuicao de carga horaria semanal (h/a): 1.6. NUmero de créditos: 04 1.7. Carater:
o . P ()

Tegmca. 4 Exercicios: zero 1.8. Curriculo: ( x ) semestral obrigatéria

Pratica: zero EAD: zero ( )anual ( X ) optativa

1.9. Carga horaria total (horas/aula): 68

1.10. Pré-requisito(s): Nenhum

1.11. Ano /semestre: Sem semestre definido. Disciplina livre sugerida.

1.12. Objetivo(s) geral(ais):

- Apresentar e debater sobre as diversas perspectivas tedricas que buscam explicar a incorporagao dos
segmentos afrodescendentes nas sociedades latino-americanas pos-coloniais, especialmente Brasil;

- Discutir sobre o impacto de tais teorias na conformacao das identidades nacionais, constituidas no bojo
de lutas narrativas, contemplando-se na discussdo uma perspectiva historica.

1.13. Objetivo(s) especifico(s):

1.14. Ementa:
Afro-descendentes e Estado-Nagao na América Latina; pdsaboli¢cdo e cidadania; paradigmas teéricos
sobre a diversidade étnico-racial.

1.15. Programa:

1. Constituicdo dos Estado-nacgdes e afro-descendentes na América Latina

2. Teorias raciologicas e ideologia do branqueamento: Nina Rodrigues, Silvio Romero, Oliveira Vianna,
Manuel Bonfim

3. O paradigma culturalista: mesticagem e hibridizagao/crioulizagao: Richard Price, Arthur Ramos, Gilberto
Freyre e outros.

4. Os estudos da UNESCO no Brasil e a “escola paulista”

5. A problematica da desigualdade racial e o retorno da “raga” como categoria social e analitica

6. Nacao e alteridades “raciais” na América Latina

1.16. Bibliografia basica:

ANDREWS, George Reid. América Afro-latina, 1800-2000. Sao Carlos: Edufscar, 2007.

ARAUJO, Ricardo Benzaquen de. Guerra e paz: casa-grande & senzala e a obra de Gilberto Freyre nos
anos 30. Sdo Paulo: Editora 34, 1994.

AZEVEDOQ, Thales de. Cultura e situacao racial no Brasil. Rio de Janeiro: Civilizacado Brasileira, 1966.
BOMFIM, Manoel. A América Latina: males de origem. Rio de Janeiro: Biblioteca Virtual de Ciéncias
Humanas do Centro Edelstein de Pesquisas Sociais, 2008.

BOURDIEU, Pierre; WACQUANT, Loic. Sobre as artimanhas da razao imperialista. Estudos Afro-asiaticos,
v. 24, n. 1. Rio de Janeiro, 2002.

CAMPOS, Maria José. Arthur Ramos: luz e sombra na antropologia brasileira. Rio de Janeiro: Edicoes
Biblioteca Nacional, 2004.

FERNANDES, Florestan. O negro no mundo dos brancos. Sdo Paulo: Global Editora, 2007.

FRENCH, John. Passos em falso da razdo antiimperialista: Bourdieu, Wacquant, e O Orfeu e o Poder de
Hanchard. Estudos Afro-asiaticos, v. 24, n. 1. Rio de Janeiro, 2002.

FREYRE, Gilberto. Casa grande & senzala. Sdo Paulo: Global Editora, 2006.

FRY, Peter. A persisténcia da raca: ensaios antropol6gicos sobre o Brasil e a Africa austral. Rio de
Janeiro: Civilizacao Brasileira, 2005.

GARCIA, Jesus "Chucho". Encuentro y desencuentros de los "saberes" en torno a la africania
"latinoamericana". In: Mato, Daniel (org.). Cultura, politica y sociedad perspectivas latinoamericanas.
Buenos Aires: CLACSO, 2002.

GUIMARAES, Antonio Sérgio Alfredo. Classes, ragas e democracia. Sdo Paulo: FAUSP; Editora 34, 2002.
GUIMARAES, Antonio Sérgio Alfredo. O Projeto Unesco na Bahia. Disponivel em:
http://www.fflch.usp.br/sociologia/ asag/O%20Projeto%20UNESCO%20na%20Bahia.pdf.

HANCHARD, Michael. Fazendo a exceg¢éao: narrativas de igualdade racial no Brasil, no México e em Cuba.
Estudos Afro-asiaticos, n. 28. Rio de Janeiro, 1995.

HARRIS, Marvin. Padrdes raciais nas Américas. Rio de Janeiro: Editora Civilizacao Brasileira, 1967.

MAIO, Marcos Chor. O Projeto Unesco e a agenda das ciéncias sociais no Brasil dos anos 40 e 50.
Revista Brasileira de Ciéncias Sociais, v. 14, n. 41. Sao Paulo, 1999.

MAIO, Marcos Chor; SANTOS, Ricardo Ventura (orgs.). Raga, ciéncia e sociedade. Rio de Janeiro:
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Fiocruz, 1996.

MUNANGA, Kabengele. Rediscutindo a mesticagem no Brasil: identidade nacional versus identidade
negra. Belo Horizonte: Auténtica, 2004.

NOGUEIRA, Oracy. Preconceito racial de marca e preconceito racial de origem. Sugestdo de um quadro
de referéncia para a interpretagdo do material sobre rela¢des raciais no Brasil. Tempo Social, v. 19, n.
1. Sao Paulo, 2006.

PIERSON, Donald. Brancos e pretos na Bahia: estudo de contato racial. Sdo Paulo: Companhia Editora
Nacional, 1971.

PRICE, Richard. O milagre da crioulizacao: retrospectiva. Estudos Afro-Asiaticos, v. 25, n. 3, 2003.

RAMOS, Arthur. A aculturacdo negra no Brasil. Sdo Paulo: Companhia Editora Nacional, 1942.

RODRIGUES, Raimundo Nina. O animismo fetichista dos negros baianos. Rio de Janeiro: Fundacao
Biblioteca Nacional; Editora da UFRJ, 2006.

RODRIGUES, Raimundo Nina. Os africanos no Brasil. Sdo Paulo: Madras, 2008.

ROMERQO, Silvio. Histéria da Literatura Brasileira. Rio de Janeiro: José Olympio, 1960.

SANTOS, Ricardo Ventura; MAIO, Marcos Chor. Antropologia, raca e os dilemas das identidades na era
da gendmica. Revista Historia, Ciéncias, Saude — Manguinhos, v. 12, n. 2. Rio de Janeiro, 2005

SCHWARCZ, Lilia Moritz. Dos males da dadiva: sobre as ambiglidades no processo da aboli¢cdo
brasileira. In: CUNHA, O. M. G. da;

GOMES, F. S. (org.). Quase-cidadao: histérias e antropologias da pés-emancipag¢ao no Brasil. Rio de
Janeiro: Editora da FGV, 2007.

SCHWARCYZ, Lilia Moritz. O espetaculo das racas: cientistas, instituicdes e questao racial no Brasil. 1870-
1930. Sao Paulo: Companhia das Letras, 1993.

VIANNA, Oliveira. Populagbes meridionais do Brasil: populagdes rurais do centro-sul (v. 1). Belo Horizonte:
ltatiaia; Niteroi: Eduff, 1987.

ZARUR, George. A guerra da identidade: raca e mesticagem no pensamento latino-americano. Disponivel
em: http://www.georgezarur.com.br/ pagina.php/166.

SCHWARCZ, Lilia Moritz. O espetaculo das racas: cientistas, instituicdes e questao racial no Brasil. 1870-
1930. Séo Paulo: Companhia das Letras, 1993.

1.17. Bibliografia complementar:

ANTON, Jhon; POPOLO, Fabiana Del. Visibilidad estadistica de la poblacién afrodescendiente de América
Latina: aspectos conceptuales y metodoldgicos (Version preliminar). Santiago de Chile: CEPAL, 2008.
BARBARY, Olivier; URREA, Fernando. La poblacién negra en la Colombia de hoy: dinamicas
sociodemogréficas, culturales y politicas. Estudos Afro-asiéticos, v. 25, n.1. Rio de Janeiro, 2003.

COSTA, Sérgio. Dois Atlanticos: teoria social, anti-racismo, cosmopolitismo. Belo Horizonte: Editora da
UFMG, 2006.

CUNHA, Olivia Maria Gomes da. Sua alma em sua palma: identificando a “raga” e inventando a nagéo. In:
PANDOLFI, Dulci (org.). Repensando o Estado Novo. Rio de Janeiro: Editora da FGV, 1999.

GARCIA, Jesus 'Chucho’. Deconstruccion, transformacién y construccion de nuevos escenarios de las
practicas de la Afroamericanidad. In: MATO, Daniel (org.). Estudios latinoamericanos sobre cultura y
transformaciones sociales en tiempos de globalizacion 2.

CLACSO, 2001. GUIMARAES, Antonio Sérgio. Africanismo e democracia racial: a correspondéncia entre
Herskovits e Arthur Ramos (1935 - 1949). Disponivel em: http://www.fflch.usp.br/sociologiav/
asag/Africanismo%20e%20democracia%?20racial.pdf.

GUIMARAES, Antbdnio Sérgio. Baianos e paulistas ‘duas escolas’ de rela¢des raciais? Tempo Social, v. 11,
n. 1. S&o Paulo, 1999. ]

HERSKOVITS, Melville. Pesquisas Etnologicas na Bahia. Afro- Asia, n. 4-5. Salvador, 1967.

HOFBAUER, Andréas. Uma histoéria de branqueamento ou o negro em questao. Sao Paulo: Editora da
Unesp, 2006.

LECHINI, Gladys. Los estudios afroamericanos y africanos en América Latina: herencia, presencia y
visiones del otro. Buenos Aires: Consejo Latinoamericano de Ciéncias Sociales, 2008.

MOTA, Aurea. As pressdes por mudangas € as lutas por reconhecimento na América Latina: uma analise
do Chile, da Bolivia e do Uruguai. Programa Regional de Becas CLACSO, 2008.

PAIXAQO, Marcelo Jorge de Paula. Critica da Razao Culturalista: relacdes raciais e a construgéo das
desigualdades sociais no Brasil. Instituto Universitario de Pesquisas do Rio de Janeiro (Tese de
Doutorado). Rio de Janeiro, 2005.

PETRUCCELLI, José Luis. Estadisticas de clasificacion y desigualdades raciales en el Uruguay. Revista
de Ciencias Sociales, afio XVIII, n. 22. Departamento de Sociologia, Facultad de Ciencias Sociales,
Universidad de la Republica. Montevideo, 2005.

PORZECANSKI, Teresa; SANTOS, Beatriz. Historias de exclusion: afrodescendientes em el Uruguay.
Montevideo: Linardi y Risso, 2006.

QUINTERO-RIVERA, Mareia. A cor e 0 som da nacéo: a idéia de mesticagem na critica musical do Caribe
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Hispéanico e do Brasil (1928-1948). Sdo Paulo: Annablume; Fapesp, 2000.

SKIDMORE, Thomas E. Preto no branco: raga e nacionalidade no pensamento brasileiro. Rio de Janeiro:
Paz e Terra, 1976.

TORRE, Carlos de la. Os missionarios combonianos e a criagdo de identidades negras no Equador. Afro-
Asia, n. 34. Salvador, 2006. WADE, Peter. Compreendendo a “Africa” e a “negritude” na Colbmbia: a
musica e a politica da cultura. Estudos AfroAsiéticos, ano 25, n. 1. Rio de Janeiro, 2003.

ZARUR, George. (2006). Nacéao e multiculturalismo em Cuba: uma comparagédo com os Estados Unidos e
0 Brasil. Disponivel em: http://www.georgezarur.com.br/pagina.php/ 101.

1.7 - Metodologia

Fundamentacio Tedrico-Metodologica

O processo ensino-aprendizagem de Engenharia de Controle e Automacgdo é executado
utilizando uma estrutura curricular hibrida: disciplinas tradicionais, ensino baseado em situagdes
problemas e ensino baseado em montagem e execucao de projetos, atividades complementares,
trabalho de conclusao de curso e estagio.

O educando € preparado para descobrir as relagcdes entre o conteido classico das
disciplinas e os problemas de engenharia que surgem na vida profissional. A realidade do
educando € ampliada através de estudos de casos reais, experiéncias de laboratérios e projetos.

Projetos ou a solu¢do de problemas de engenharia levantados pelo ambiente produtivo
sao, também, alvo de trabalhos em atividades de iniciacao cientifica.

O ensino prima, ainda, pelo desenvolvimento, no educando, de uma postura pré-ativa
baseada em andlise critica da situacdo-problema. Para isto torna-se fundamental desenvolver
conteddos estabelecendo uma relagao custo/beneficio, limites de aplicagdo, comparacdo com
outros métodos, técnicas, conceitos ou algoritmos.

O formalismo matemdtico, a modelagem de sistemas, o raciocinio abstrato orientam as
préticas pedagdgicas, a fim de promover a capacidade de abstracdo, sobretudo nas disciplinas da
area bdsica, e o relacionamento entre o contetido assimilados na disciplina e seus conceitos
tedricos com sua aplicabilidade.

A criatividade € trabalhada em todas as atividades académicas, o que é conseguido com
liberdade de participagdo do educando. Proposicdes criativas e devidamente justificadas com
argumentos adequados sdo estimuladas e consideradas relevantes para o processo de
aprendizagem.

O empreendedorismo € cultivado em todas as disciplinas, levando o educando a buscar e
empreender solugdes criativas que levem a descoberta de novos conhecimentos, de técnicas € a

aplicacdo de conceitos que caracterizem um novo processo ou novo produto.
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Paralelamente a isto o aluno € incentivado a participar de uma Empresa Junior da UFPel
conforme a sua vocac¢do sendo que o seu envolvimento € anotado no histérico como atividade
complementar. O processo ensino-aprendizagem, auxiliado por novas tecnologias de
comunicacdo, suscita a curiosidade, o interesse e a capacidade de organizacdo do educando, e
permite a disponibilizacio de conteudos por meio eletrOnico, assim como a execucdo de
trabalhos colaborativos que se utilizem de tais recursos.

Os conteddos ministrados s@o relacionados com estudos atualizados na engenharia sobre
o assunto, vislumbrando-se a possibilidade de trabalhos de iniciagcdo cientifica, indicando ao
educando a existéncia de um corpo de conhecimento, além do disponibilizado em sala de aula e,
ainda, que eles podem contribuir para seu desenvolvimento. A formalizacdo de problemas e
experimentacao de conceitos e técnicas s@o condicdes necessdrias para a atuacgao profissional.

Deve ser criada a expectativa do uso de conceitos sem ambigiiidade, contribuindo para o
desenvolvimento do pensamento cientifico do educando.

O ensino fundamentado em problemas e projetos leva a necessidade de se definir qual € a
abrangéncia e profundidade adequadas destes. Embora ndo existam regras, os problemas e
projetos devem ter tamanhos adequados que permita a aplicacdo dos principios a aprender e o

manuseio dentro das restri¢des de tempo disponiveis.

1.8 - Estagio Curricular Supervisionado

Em consonancia com as Diretrizes Curriculares Nacionais, a formacdo do engenheiro
incluird como etapa integrante da graduacgdo, estdgios curriculares obrigatorios sob supervisao
direta da institui¢do de ensino, através de relatérios técnicos e acompanhamento individualizado
durante o periodo de realizac¢do da atividade.

A Lei Federal n° 11.788, de 25 de setembro de 2008 define que o estigio € ato educativo
escolar supervisionado, desenvolvido no ambiente de trabalho, que visa a preparacdo para o
trabalho produtivo de educandos que estejam freqiientando, entre outros, o ensino regular em
institui¢des de educagdo superior.

O estdgio visa ao aprendizado de competéncias proprias da atividade profissional e a
contextualizacdo curricular, objetivando o desenvolvimento do educando para a vida cidada e
para o trabalho. Para realizar o estdgio, o aluno deve estar regularmente matriculado na fase
prevista para sua efetivacao.

O estéagio curricular de Engenharia de Controle e Automacao estd dividido em obrigatdrio

e ndo obrigatdrio. O estdgio obrigatdrio € requisito para aprovacdo e obtencao de diploma e sua
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carga hordaria minima foi estabelecida em 204 horas-aula (170 horas). O estdgio obrigatdrio
deverd ocorrer nos dois ultimos anos do curso tendo como pré-requisito que o aluno j4 tenha
cursado, com aprovacao, 2400 horas-aula.

Estagio ndo obrigatério, também supervisionado, € aquele desenvolvido como atividade
opcional, além da carga hordria obrigatéria, em quantidade de tempo maxima que ndo prejudique
as atividades académicas. O estdgio ndo-obrigatério deverd iniciar apds o aluno ja ter cursado,
com aprovacao, 1600 horas-aula.

Para que o estdgio nao gere vinculo empregaticio, em qualquer caso deve ser celebrado
um Termo de Compromisso entre a instituicao de ensino, parte concedente e o estagidrio e seja
contratado um seguro contra acidentes pessoais.

Sao considerados campos de estidgio (partes concedentes) as empresas ou entidades
publicas ou privadas que apresentam necessidades de atuacdo relacionadas a drea profissional da
Engenharia. Somente sdo aceitos os estagios realizados em estabelecimentos de reconhecido
nivel técnico que oferecam efetivas condi¢cdes de aprendizagem e que aceitem as disposi¢oes
previstas no Termo de Compromisso de Estdgio e aquelas especificas regulamentadas pelo INSS
e Ministério do Trabalho.

A Comissdo de Estigio compreende um Coordenador de Estigio e respectivos
professores orientadores. A func¢do de Coordenador de Estdgio é exercida por um professor
indicado pelo Colegiado do Curso. Entende-se por orienta¢do, o processo de acompanhamento e
avaliacdo sistematica, quanto ao desempenho do aluno no campo de estagio.

A funcido de orientador € exercida por professor designado pelo Coordenador de Estigio
de acordo com o campo de atuagdo profissional, em que o aluno desenvolvera seu estigio, e com
a disponibilidade de horario do referido professor. O orientador deve estabelecer parceria com o
profissional responsavel pelo campo de estagio.

A funcao do Supervisor de Campo é exercida por profissional da drea, pertencente ao
quadro de funciondrios do local de estdgio.

A avaliacdo do estdgio € de responsabilidade da Comissdao de Estdgio e obedecerd ao
previsto no Regulamento de Estdgio, sendo baseada na elaboracdo e apresentacdo do relatério
por parte do estagidrio e parecer do Supervisor.

Sdo elementos indispenséveis para a avaliagdo:

I — Avaliacdo de desempenho pelo Supervisor de Campo de estdgio, sem atribuicdo de

nota;

IT — Avaliacdo do orientador, com atribuicao de nota;
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IIT — Avaliacdo final do estdgio compreendendo entrega do trabalho conclusivo com
avaliacao do professor orientador.

Nao se aplicam ao estagio as regras referentes a segunda chamada e ao exame final.

1.9 - Atividades Complementares

As Diretrizes Curriculares Nacionais estabelecem que, deverao ser estimuladas atividades
complementares, tais como trabalhos de iniciagdo cientifica, projetos multidisciplinares, visitas
técnicas, trabalhos em equipe, desenvolvimento de protétipos, monitorias, participagdo em
empresas juniores e outras atividades empreendedoras.

Os cursos de graduacdo em engenharia t€ém como perfil de egresso, o engenheiro com
formacdo generalista, humanista, critica e reflexiva, capacitado a absorver e desenvolver novas
tecnologias. Na construcao do perfil € estimulada a atuagdo critica e criativa na identificacio e
resolucao de problemas, considerando seus aspectos politicos, econdmicos, sociais, ambientais e
culturais, com visao ética e humanistica, em atendimento as demandas da sociedade.

As Atividades Complementares sdo, entdo, componentes curriculares obrigatdrios nos
cursos de engenharia (e na maioria dos cursos de graduacdo) ndo s6 por desenvolver
competéncias transversais que formam este perfil, mas também por promover a necessdria
flexibilidade curricular.

Estas atividades sdo todas aquelas desenvolvidas, de maneira independente, pelos alunos
do curso de Engenharia de Controle e Automacgdo visando a complementagdo de valores,
habilidades e competéncias inerentes a pratica profissional dos egressos deste curso.

Todas as atividades devem ser comprovadas através de apresentacdo dos documentos
originais, acompanhados de copias destinadas ao arquivamento em pasta especifica do aluno.

S6 sdo admitidas as modalidades constantes no Regulamento das Atividades
Complementares. Entre elas estdo, por exemplo, cursos de extensao, participacdo em projetos de
pesquisas, publicagdo em periddicos cientificos, atividades de monitoria, realizacdo de visitas
técnicas, participacdo em empresa Junior, eventos académico-cientificos e palestras de interesse
da sua formacao.

A carga horéria minima € de 102 horas-aula (85 h) e deve ser integralizada ao longo do
curso em, no minimo, duas atividades diferentes.

Casos especificos de atividades ndo contempladas no regulamento, para fins de

pontuagdo, dependem de prévia autorizagdo do Colegiado do Curso.
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O aluno deve encaminhar os comprovantes das Atividades Complementares no mesmo
semestre em que adquirir direito aos pontos ou no semestre subseqiiente.
A avaliacdo, em cada caso, € efetuada por comissdo de professores designada pelo

Colegiado do Curso.

1.10 - Trabalho de Conclusao de Curso

Descricao

Segundo as Diretrizes Curriculares Nacionais para os Cursos de Graduagcdo em
Engenharia, deverdo existir os trabalhos de sintese e integracdo dos conhecimentos adquiridos ao
longo do curso, sendo que, pelo menos, um deles devera se constituir em atividade obrigatéria
como requisito para a graduagao.

Com o Trabalho de Conclusdo do Curso (TCC), como complementacdo as habilidades
adquiridas nas disciplinas de projeto, busca-se capacitar o aluno para aplicar conhecimentos
matematicos, cientificos, tecnolégicos e instrumentais a engenharia.

O TCC também qualifica o aluno para planejar, supervisionar, elaborar e coordenar
projetos e servicos de engenharia, com o objetivo de identificar, formular e resolver problemas
de engenharia, para desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas.

O TCC compreende a execucdo de um trabalho de engenharia com a apresentacdo escrita
e oral, devidamente fundamentado em conhecimentos relativos a area. Deve evidenciar dominio
de conhecimentos, competéncias e habilidades inerentes a profissdo adquiridas pelo aluno, bem

como sua aplicabilidade no exercicio profissional.

Objetivos
O TCC tem por objetivos especificos:
* avaliar a qualificacdo dos formandos para acesso ao exercicio profissional;
* repensar as habilidades adquiridas pelos alunos, no que se refere ao Projeto Pedagdgico;
* estimular a consulta bibliografica, a pesquisa e a produgao cientifica;
e aprimorar a capacidade de interpretacdo critica e de sintese por parte dos alunos;
* permitir a flexibilizacao curricular conforme a drea de interesse dos alunos;

* desenvolver a capacidade de comunicagdo escrita e oral.

Coordenacao
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O TCC € coordenado por um professor do Curso, tendo como atribui¢cdes a organizacao,
o acompanhamento e a avaliacdo desta atividade académica. Fica sob sua responsabilidade a

organizacdo do evento, montagem da banca avaliadora e a entrega dos resultados da avaliagdo.

Orientacao
O aluno conta obrigatoriamente com um professor orientador, com formacdo em
engenharia, pertencente ao quadro de docentes do Curso, junto com o qual o tema é definido.

Em caso de necessidade pode ser escolhido um professor co-orientador.

Desenvolvimento e Avaliacao

O TCC tem uma carga horaria de 306 horas-aula (255 h) e sua execug¢do se estende por
dois semestres através dos componentes TCC1 e TCC2.

Ao final da primeira parte (TCC1) o projeto de trabalho deve ser apresentado de forma
escrita e oral para os professores orientadores e alunos orientados sendo, neste caso, avaliado
quanto a metodologia de escrita, pertinéncia do assunto e quanto ao planejamento para o periodo
seguinte.

Na metade do TCC2 haverd um semindrio de acompanhamento com o objetivo de
discutir o andamento do trabalho e fazer possiveis redirecionamentos do mesmo.

A apresentagdo final se d4 de duas formas: monografia (trabalho escrito pelo aluno) e

defesa perante uma banca examinadora segundo critérios expressos no regulamento especifico.

1.11- Apoioao Discente

Nao sdo todos os estudantes que conseguem participar do ambiente universitario. Isto
requer disponibilidade de tempo e de meios. Muitos deles precisam trabalhar para se manter e ai
ndo tem tempo; outros, sem emprego ou renda enfrentam dificuldades financeiras de manutengao
académica. A renda familiar insuficiente também, ndo garante os meios de permanéncia na
Universidade publica e término do curso, sendo fadados muitas vezes, ao baixo rendimento
académico e até mesmo a evasao.

O reconhecimento dos desniveis sdcio-econdomicos fundamenta a necessidade de
assisténcia aos estudantes, cujo objetivo € garantir os meios para melhorar o desempenho do
aluno. Os programas de apoio aos estudantes sdo um dos instrumentos destinados a aumentar a
eficiéncia do sistema universitario, pois refletem na permanéncia e na qualidade da formacao do

aluno. A Pr6-Reitoria de Assuntos Estudantis tem por objetivo o desempenho de programas que
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auxiliem na manutencdo financeira do aluno com o fito principal de manté-lo dentro da
Universidade até a conclusdo do seu curso de graduagdo escolhido.

A Pré-Reitoria de Assuntos Estudantis presta seus servigos aos estudantes através da
Coordenadoria de Beneficios Estudantis, da Coordenadoria de Moradia Estudantil e do Nicleo

de Atencao a Saude.

Auxilio Alimentacio

O objetivo deste Programa € subsidiar a alimentac¢do dos alunos de graduacao, através da
utilizacdo dos Restaurantes-Escolas desta Instituicdo. Possui as modalidades Meia Bolsa (01
refei¢do por dia) e Bolsa Integral (02 refei¢des por dia, exclusivamente para moradores da Casa

do Estudante - UFPel).

Restaurante-Escola

Seu objetivo € atender a finalidade social da instituicdo no que diz respeito a alimentacao
da comunidade académica de baixo poder aquisitivo e a comunidade em geral. A UFPel mantém
dois restaurantes, um no Campus do Capao do Ledo e outro na cidade de Pelotas — centro, junto

a Moradia Estudantil.

Aucxilio Transporte

Sua finalidade € propiciar ao bolsista seu deslocamento até o local de aula com isencdo
do pagamento de passagens, contribuindo para sua permanéncia na Universidade, reduzindo,
conseqiientemente, os indices de evasdo e também melhorando o seu desempenho académico. O
bolsista recebe mensalmente os vales-transporte correspondentes aos dias letivos. Modalidades:
Sistema Convénio UFPel (Compreende os itinerarios bairro-campus e centro-campus); Sistema

Transporte Urbano (Compreende o transporte regular dentro da cidade).

Auxilio Pré-escolar
Seu objetivo € atender os estudantes que ja tem filhos até 5 anos de idade, através de uma

ajuda pecunidria, visando auxiliar o beneficiado a arcar com as despesas necessarias da crianca.

Isencao e Desconto da Taxa do Processo Seletivo

Destinada a comunidade externa que através de documentacio e entrevista, comprove
falta de condicdes financeiras para efetuar o pagamento da taxa de inscricdo do processo
seletivo. A selecdo ocorre nos periodos que antecedem as datas de inscri¢do, levado ao

conhecimento da comunidade, através de Edital Publico.
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Atendimento Psicologico

O Servico de Psicologia oferece atendimento psicolégico a comunidade universitaria com
0 objetivo de contribuir para uma relacdo saudédvel e produtiva dentro desta comunidade. As
modalidades de atendimento oferecidas sdo: avaliacdo psicoldogica e psicoterapia breve. A
freqiiéncia dos atendimentos é de um encontro semanal. Atualmente fazem parte desta equipe
dois psicélogos, servidores da UFPel, e dois estagidrios do Curso de Psicologia da Universidade
Catolica de Pelotas. Os estagidrios sdo previamente selecionados permanecendo no servi¢o por
um periodo de dois semestres, prestando atendimento sob supervisdo dos psicélogos da Secdo e
também com supervisdo académica de professores de sua Escola. Poderdo usufruir do servico de
psicologia da Secao de Apoio Estudantil, alunos regularmente matriculados, professores e

funcionarios em atividade.

Moradia Estudantil

A Moradia Estudantil ¢ mantida pela UFPel hd mais de trinta anos com o objetivo de
atender as necessidades de alojamento dos alunos de graduagdo regularmente matriculados em
seus cursos, residentes, preferencialmente, fora da cidade de Pelotas e identificados na anélise
sOcio-econOmica realizada pela Coordenadoria de Beneficios Estudantis. A UFPel possui um
alojamento estudantil: a Casa do Estudante, localizada no centro da cidade de Pelotas, com
capacidade para 203 moradores, com populacdo mista, distribuida em quartos femininos e
masculinos que alojam quatro moradores. No inicio de cada semestre é aberto o periodo de
inscri¢des visando o preenchimento das vagas existentes. O nimero de vagas oferecidas oscila a
cada semestre, dependendo do nimero de moradores que egressou ao término do periodo
anterior. As inscri¢des sdo realizadas na Coordenadoria de Beneficios Estudantis, sendo a anélise

realizada por seu corpo técnico.

Nicleo de Atencao a Satde

O posto médico do Campus Universitario — Capao do Ledo — presta atendimento aos
alunos, funciondrios e comunidade em geral, nas dreas de clinica médica, enfermagem,
ginecologia, pediatria e odontologia. Estd localizado hd 10 anos no prédio numero 5 (antigo

prédio da Faculdade de Nutricdo).

Inscricoes Para os Programas
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As inscrigdes para os Programas de Bolsa Auxilio Alimentag¢do, Transporte e Moradia
Estudantil ocorrem durante o periodo de matricula para os “Calouros” e no inicio de cada
semestre letivo para os demais estudantes. O aluno serd submetido a entrevista e apresentacao de

documentagdo que comprovem a necessidade de auxilio.

1.12 - Acoes decorrentes dos processos de avaliacio do curso

O processo de auto-avaliacdo do curso é um processo complexo, onde varios elementos
estdo presentes. Destacam-se aqui a avaliagdo dos candidatos para ingresso ao curso, a avaliagdo
do processo ensino-aprendizagem, a avaliacdo do projeto pedagégico, avaliagdo dos professores
e finalmente a avaliacdo externa realizada pelo Ministério da Educagao e Cultura.

A primeira avaliag@o externa, cujo fim € o reconhecimento do curso, ocorreu em 2012.

Falar sobre uma avaliagdo conclusiva ou um processo de avaliagdo completo, neste
momento, ainda parece um pouco distante, mas ja formamos a ideia de que s6 € possivel evoluir
e oferecer sempre um curso qualificado e atualizado aos alunos por meio dos elementos
fornecidos pelos processos de avaliagao.

Desta forma, tanto o NDE quanto o Colegiado de Curso, ja procuram projetar um sistema
de avaliacdo interna que, em conjunto com o olhar externo, possa mostrar com clareza as reais
condicdes de ensino que o curso oferece para, a partir dai, corrigir os desvios que naturalmente
deverdo ocorrer durante o processo de implantacdo do curso de Engenharia de Controle e
Automacao.

Sao realizadas, no entanto, avaliagdes informais de cardter diagndstico com os alunos
desde o seu ingresso no curso e durante todo o processo de aprendizagem, verificando-se as
mudancas de comportamento durante a formagdo e a vivéncia universitdria. Estas avaliacdes
visam, por anélise dos professores, a verificacdo da obten¢ao de novas habilidades pelo aluno.

Sao realizados ciclos de reunides do Colegiado do Curso, com participagdo discente, 0s
quais avaliam o cumprimento de objetivos e andamento geral do projeto pedagdgico.

Os objetos de avaliagdo estdo relacionados ao nivel individual (de cada professor), de
grupo (envolvendo professores de areas afins) e global (envolvendo todo o contexto do Curso) e
serdo contemplados no decorrer de ciclos de reunido dentro de cada semestre letivo.

Destacam-se como elementos importantes no acompanhamento do projeto do curso a
avaliacdo estratégica das Limitacdes e das Possibilidades.

Limitagdes: sdo os conjuntos de condicdes, internas e externas, potencialmente capazes

de dificultar a estabilidade do Curso. Estas ameacgas podem estar relacionadas a:
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- nivel de conhecimento dos alunos ingressantes;

- evasdo dos alunos no ciclo basico do Curso;

- dificuldades de oferta de disciplinas em virtude da estrutura departamental;

- mudanga de politica publica de incentivo ao ensino de engenharia.

Possibilidades: sdo os conjuntos de elementos facilitadores, internos e externos, capazes
de auxiliar no desenvolvimento do Curso. Dentre estas se destacam as possibilidades de:

- intercambio com empresas de base tecnoldgica da regido e do estado;

- apoio a empresas emergentes € a criagao de outras na regiao;

- parcerias com outras institui¢des de ensino superior da cidade e da regido;

- atuacdo do Curso junto as empresas através de Estdgios Curriculares, projetos de Pesquisa e
Desenvolvimento e colocacdo de alunos egressos.

A avaliacdo docente é efetivada através do nivel de participacdo em atividades do curso,
programas de educagdo continuada, programas de qualifica¢do, programa de acompanhamento
ao professor iniciante assim como por meio de avaliagdo informal realizada pelos respectivos
alunos. A avaliagdo, com vistas a progressao funcional, ocorre através da Comissao Permanente
de Pessoal Docente (CPPD) baseada em indicadores minimos estabelecidos no seu Regimento
Interno.

Avaliacao Externa

Soma-se a essa avaliagdo processual do curso, a avaliacdo institucional conduzida pela
Comissao Prépria de Avaliagdo, conforme determinagdes do Ministério da Educacao.

A avaliacdo externa, realizada através do Sistema Nacional de Avaliacdo da Educacgdo
Superior (SINAES), inclui a Avaliacdo Institucional, Avaliacdo das Condi¢des de Oferta dos
Cursos e o Exame Nacional de Desempenho de Estudantes (ENADE). Como foi dito, a avaliagdo

para reconhecimento do curso ainda estd por acontecer e, portanto, nao temos ainda este olhar.

1.13-Atividades de tutoria

Nao € utilizada a modalidade de tutoria por ser um curso presencial.
1.14 - Estimulo as Atividades Académicas
A Universidade Federal de Pelotas, através da Pro-Reitorias de Graduacdo e da Pro-
Reitoria de Extensdo e Cultura, possui diversos programas de auxilio as atividades académicas.

Dentre eles se destacam o Programa de Bolsas de Auxilio Viagem (BAV) a académicos da

UFPel que vao se deslocar para participacdo de eventos cientificos, artisticos, culturais etc.
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O Programa de Bolsas de Extensdao e Cultura (Probec) também possui recursos para
apoiar projetos de extensao através de bolsas para os académicos.

O Programa de Educacao Tutorial (PET) busca propiciar aos estudantes, condi¢cdes para a
realizacdo de atividades extracurriculares, que complementem a sua formagdo académica,
procurando atender mais plenamente as necessidades do préprio curso de graduacdo, ampliando
e aprofundando os objetivos e os contetidos do curriculo.

Sao objetivos deste Programa: a melhoria do ensino de graduacgdo, a formacao académica
ampla do aluno, a interdisciplinaridade, a atuag@o coletiva e o planejamento e a execugdo, em
grupos sob tutoria, de um programa diversificado de atividades académicas. O PET desenvolve
habilidades para o trabalho em equipe, como conseqiiéncia de sua estrutura, sendo um
mecanismo necessario para a formacao de profissionais comprometidos com o efetivo exercicio
da cidadania. Os alunos recebem bolsa pela participagdao no grupo.

O Programa de Bolsas de Graduacdo da UFPel tem como objetivo oportunizar aos alunos
de graduacdo o envolvimento com o0s processos de ensino e aprendizagem em um espirito
colaborativo, contribuindo na formagao de um profissional de qualidade.

O Programa Interinstitucional de Bolsas de Iniciagdo a Docéncia (PIBID) tem como
objetivos incentivar a formacdo de professores para a educacdo bdsica, apoiando os estudantes
que optam pela carreira docente; fomentar experiéncias metodolégicas e praticas docentes de
carater inovador, que utilizem recursos de tecnologia da informacao e da comunicacdo e que se
orientem para a superacdo de problemas identificados no processo ensino-aprendizagem:;
valorizar o espaco da escola publica como campo de experiéncia para a constru¢do do
conhecimento na formacdo de professores para a educagdo bdsica; e proporcionar aos futuros
professores a participacdo em acdes, experiéncias metodoldgicas e praticas docentes inovadoras,
articuladas com a realidade local das escolas envolvidas.

A instituicdo UFPel também pode atuar como Parte Concedente de estagios. O estigio
visa ao aprendizado de competéncias proprias da atividade profissional e a contextualizacdo
curricular, objetivando o desenvolvimento do educando para a vida cidada e para o trabalho.

O estagio podera ser obrigatério ou nio obrigatério, conforme determinagdo do projeto
pedagogico do curso. O estdgio obrigatério somente serd realizado sem 6nus para a UFPel.

O estudante em estdgio ndo obrigatério de nivel superior perceberd bolsa de estidgio no
valor de R$ 520,00, equivalentes a carga horaria de trinta horas semanais.

A Pro-reitoria de Pesquisa e P6s-Graduagcao da UFPel também possui o Programa de

Bolsas de Iniciagdao Cientifica (PIBIC) do CNPq/UFPel, o Programa Institucional de Bolsas de
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Iniciagdo Cientifica - PROBIC/FAPERGS/UFPel e o Programa Institucional de Bolsas de
Iniciagdo em Desenvolvimento Tecnoldgico e Inovagdo (PIBITI) do CNPq/UFPel.
Para candidatar-se as respectivas bolsas os alunos devem obedecer as regras especificas

expressas nos editais.

1.15 - Tecnologias de informacao e comunicaciao no processo ensino-aprendizagem

A estrutura curricular do curso de Engenharia de Controle e Automacdo, por si s0,
proporciona aos estudantes um ambiente de insercao tecnoldgica constante e intenso. As salas de
aulas integradas aos laboratdrios contam com conexdo de internet banda larga o que oportuniza
acesso e intercambio de informacdes com outras instituigdes nacionais € internacionais, bem
como o acesso a novas tecnologias presentes no mercado em tempo real, ou seja, durante as
aulas. Via de regra quase todos os alunos possuem microcomputadores portateis pessoais e, para
aqueles que ainda ndo possuem essa facilidade, a instituicdo disponibiliza os Laboratérios de
Informatica de Graduacao Institucionais (LIGs).

A Instituicdo disponibiliza a alunos e professores ferramentas tecnoldgicas constituidas
por diferentes midias e tecnologias, sincronas e assincronas, tais como ambientes virtuais e suas
funcionalidades, redes sociais e suas ferramentas, foruns eletronicos, blogs, chats, tecnologias de
telefonia, teleconferéncias, videoconferéncias, TV convencional, TV digital e interativa, radio,
programas especificos de computadores (softwares), objetos de aprendizagem, contetdos
disponibilizados em suportes tradicionais (livros) ou em suportes eletronicos (CD, DVD,
Memoédria Flash, etc.), entre outros, bem como a combinagio dos elementos citados.

Os laboratérios de eletronica do curso sdo equipados com microcomputadores que, além
da sua utilizacdo especifica, podem ser utilizado para acesso as mais diversas fontes de
conhecimento.

Além deste espaco fisico e equipamentos, os alunos ainda tem a disposicao alguns
ambientes virtuais, como a home page do curso, que coloca o aluno em contato com o curso e
seus docentes, e aos materiais de aula e informacgdes relativas ao curso. O Ambiente Virtual de
Aprendizagem/Moodle também € outra ferramenta onde materiais relacionados as disciplinas sdo
disponibilizados, servindo também como ambiente para discussdes e interacdo docente-discente

e discente-discente.

1.16 - Material didatico institucional
O curso de Engenharia de Controle e Automagdo deixa a critério dos professores a

escolha do seu material de apoio. Dentro desta liberdade foram editadas vérias apostilas com
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conteddo tedrico, exercicios e roteiros de experiéncias de laboratério. Partindo das iniciativas

proprias de cada docente também foram publicados livros didaticos.

1.17 - Procedimentos de avaliacao dos processos de ensino-aprendizagem

A Filosofia da Avaliaciao

O curso entende a aprendizagem como ferramenta da construcdo do conhecimento e nao
meramente na quantificagdo, ao final do processo, dos conhecimentos adquiridos. Pretende-se,
através de varias metodologias, que os alunos sejam atores da sua formagdo e ndo meros
espectadores. Dentro das disciplinas, a €nfase solicitada € sempre neste sentido, de desenvolver
as habilidades de raciocinio, através da problematizacdo e contextualizacdo do conteudo e,
aproveitar, sempre que possivel, as experiéncias de cada um. Através desta visdo € possivel
explorar de maneira natural a interdisciplinaridade.

A avaliacdo do desempenho discente € pautada nos objetivos e critérios de cada
disciplina, determinados nos planos de ensino, e inclui a frequéncia e o aproveitamento
académico, em consonancia com critérios e formas de avaliacdo propostos no Regimento Geral
da UFPel. O processo de ensino/aprendizagem das Engenharias em geral deve ser coerente com
a maneira como o raciocinio se desenvolve, buscando-se o aprendizado ativo através do
envolvimento dos estudantes em atividades de descoberta. O professor ndo € um simples
manancial de conhecimento, mas um orientador de estudos e experiéncias, em que os estudantes
buscam informacgdo pela acdo e ndo apenas pela audicdo ou leitura. A avaliacdo, entdo, ndo se
limita apenas na medicdo de conteidos aprendidos, mas também de métodos cognitivos e
habilidades adquiridas.

Com este intuito os instrumentos de avaliacdo sdo variados destacando-se: avaliacdo
pratica, avaliagcdo tedrica, semindrios, atividades de pratica de pesquisa, relatdrios, estudos de
artigos cientificos, entre outras atividades que busquem a verificacdo das relacdes de ensino-
aprendizagem. Devem ser priorizadas atividades que permitam uma avaliagdo continua

(formativa) e ndo apenas classificatoria (somativa).

Operacionalizacao e o Registro das Avaliacoes

A verificacdo do aproveitamento do aluno serd realizada por disciplina, abrangendo
aspectos de assiduidade e avaliacdo de conhecimentos. A aprovacdo em cada disciplina é
apurada semestralmente e fica condicionada a frequéncia do aluno de pelo menos 75% (setenta e

cinco por cento) das aulas tedricas e 75% (setenta e cinco por cento) das aulas praticas.
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O aproveitamento serd aferido em cada disciplina mediante a realizacdo de, pelo menos, 2
(duas) verificacdes com o mesmo peso, distribuidas ao longo do periodo, sem prejuizo de outras
verificagdes de aula e trabalhos previstos no plano de ensino da disciplina.

Os graus atribuidos aos trabalhos escolares serdao em nimero de O (zero) a 10 (dez),
admitida a primeira decimal. A média aritmética das verificagdes constitui a nota semestral,
considerando-se aprovado o aluno que obtiver nota semestral igual ou superior a 7,0 (sete).

Considerar-se-a definitivamente reprovado o aluno que obtiver, média semestral inferior
a 3,0 (trés).O aluno que obtiver média semestral inferior a 7,0 (sete) e igual ou superior a 3,0
(trés), submeter-se-4 a um exame, versando sobre toda a matéria lecionada no periodo.

Considerar-se-a aprovado o aluno que, feito o referido exame, obtiver média igual ou
superior a 5,0 (cinco), resultante da divisao por 2 (dois) da soma da nota semestral com a do

exame.

1.18 - Nimero de Vagas

De acordo com as normas da UFPEL, os alunos regulares do Curso de Engenharia de
Controle e Automagao ingressam na instituicdo via SISU. A universidade utiliza os resultados do
ENEM, realizado pelo INEP, no qual os alunos egressos do ensino médio poderao submeter-se
voluntariamente. Do total de vagas oferecidas pela IES nos processos seletivos, dez por cento de
vagas € destinada aos alunos que concorrem com as notas do PAVE, que é uma modalidade
alternativa de selec¢do para os cursos de graduacdo da UFPel, constituindo-se em um processo
gradual e sistemadtico, que acontece ao longo do Ensino Médio, alicer¢ado na integracao entre a
educagdo bdsica e a superior, visando a melhoria da qualidade do ensino. O regramento dessa
modalidade segue o preceituado no Regimento Geral da UFPel. O processo seletivo ocorre uma
vez por ano, ao final do ano, e € realizado juntamente com os demais processos seletivos de
outros cursos de gradua¢do da UFPel, seguindo o calendério da institui¢ao.

Outra forma de ingresso € por processo de transferéncia externa, reop¢ao, reingresso ou
portador de titulos, seguindo as normativas da UFPel e cujo detalhamento encontra-se nos editais
especificos disponibilizados pela instituicao. A transferéncia externa € a transferéncia de aluno
de outra instituicdo para o Curso de Engenharia de Controle e Automacao e ocorre mediante a
existéncia de vaga e processo seletivo regulado pelo Colegiado do Curso de Engenharia de
Controle e Automacio e Regimento Geral da UFPel.

A reopg¢do de curso pode ocorrer quando houver vagas iniciais remanescentes no curso.

Podem ser matriculados candidatos aprovados em outros cursos e regularmente matriculados na
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UFPel, observada a classificacio e critérios fixados pelo Conselho Superior da Universidade,
atendendo os interesses do curso.

O reingresso pode ser realizado por ex-alunos do curso de Engenharia de Controle e
Automacgdao da UFPel que se encontram em abandono e pretendem dar prosseguimento de
estudos no mesmo curso. Estd condicionada a existéncia de vagas e a integralizacdo de créditos
devera ser apreciada pelo colegiado do curso.

O ingresso de alunos para o curso de graduacdo em Engenharia de Controle e Automagao
pode ocorrer por alunos portadores de titulo que desejem obter um novo titulo, quando houver
vagas iniciais remanescentes, sendo observadas as normas e o limite das vagas.

Nos dois primeiros e Unicos ingressos do curso, em agosto de 2010 e agosto de 2011,
foram oferecidas 40 vagas a cada ingresso. Pretende-se continuar com esse nimero até que se
vislumbre uma demanda maior e que as condi¢des de ensino oferecidas pelo curso estejam
adaptadas a um nimero maior de alunos.

O curso serd oferecido Campus Porto, Rua Gomes Carneiro, n.1 — Pelotas — RS.As aulas
presenciais ocorrerdo preferencialmente no turno da manha, podendo haver alguma atividade
curricular no turno da tarde. O turno inverso (tarde) estd previsto para os alunos desenvolverem
atividades complementares, trabalho de conclusdo de curso, estdgios e a Formagdo Livre.

1.19 — Equivaléncias entre disciplinas de curriculos diferentes

Visando a mobilidade interna entre os diversos cursos do Centro de Engenharias e do
Centro de Desenvolvimento Tecnoldgico € apresentada a Tabela 7 que contém as equivaléncias

de disciplinas da drea de matemaética e estatistica.

Tabela 7- Equivaléncia entre disciplinas modelo CENG, modelo IFM e modelo CDTec

Modelo Ceng Modelo IFM/CDTec
Calculo A(6¢r) Calculo I(0100301) (4cr) +
Calculo 11(0100302) (4cr)
Calculo A(6¢r) + Calculo B(6c¢r) Célculo I (0100301) (4cr) +

Célculo IT (0100302) (4cr) +
Cdlculo III (0100303) (4cr)

Algebra Linear (4cr) Algebra Linear e Geometria Analitica (0100045)
(6¢r1)

Equagoes Diferenciais A(4cr) Equagoes Diferenciais Ordinarias (0100269)(4cr)

Caélculo Numérico e Aplicacdes(4cr) Calculo Numérico Computacional(1110142)(4cr) ou

Calculo Numérico (1640027)(4cr) ou
Calculo Numérico (0100260)(4cr)

Estatistica Basica (1640030)(4cr) Estatistica Basica (0100226 ) (4cr)
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Serdo consideradas equivalentes, para fins de viabilizar a migracdo do curriculo 2010

para o curriculo 2016, as disciplinas individuais ou combinadas conforme a Tabela 8.

Tabela 8- Equivaléncia entre disciplinas do curriculo 2016 e curriculo 2010

Curriculo 2016 Curriculo 2010
Calculo A (6c¢r) Calculo com Geometria Analitica 1(1410001) (6cr)
Calculo B (6 cr) Calculo com Geometria Analitica II (1410002) (4cr)
Algebra Linear (4cr) Vetores e Algebra Linear (1410003) (3cr)

Equacdes Diferenciais A (4cr)

Calculo Operacional (1410004) (5cr)

Métodos Operacionais (4cr)

Analise Vetorial e de Fourier (1410007) (5cr)

Célculo Numérico e Aplicacdes (4cr)

Caélculo Numérico Computacional (1410005) (5cr)

Estatistica Basica (1640030) (4cr)

Estatistica Aplicada a Engenharia (1410006) (4cr)

Algoritmos e Programacgao(1110180)(4cr)

Introdugdo a Computagdo (1110051) (4cr)

Programacdao de  Computadores(4cr) | Programacdo de Computadores (1110059) (4cr)
(1110182)

Engenharia da Informacgdo | Sistemas de Banco de Dados (1410011) (3cr)
(1640066)(4cr). +Metodologia para Desenvolvimento de Sistemas

(1640033)(4cr)

Eletronica Digital (c6digo novo)

Eletronica Digital (Scr) (1420003 ou1640037)

Eletronica Digital (c6édigo novo) (4cr)

+Laborat. de Eletrébnica II (cdd.
Novo)(2cr) +Laborat. de Eletronica
Digital (2cr)

Eletronica Digital (5cr)(14200030ul1640037) +
Laboratério de Eletronica IT (1640035) (2cr)

Mecénica Geral (4cr)

Mecanica dos Sélidos (1420005) (4cr)

Sistemas Produtivos 1 (0980001)(2cr)

Administ. de Operacdes de Manufatura (1420026)

Saiude e Seguranca no Trabalho (2cr)
(cédigo Ceng).

Engenharia de Seguranca (2cr) (1410016)

Projeto e Manufatura Assistidos
Computador (4cr) (novo c6digo).

por

Introdugdo ao Projeto e Manufatura Assistidos por
Computador (4cr)(1420025)

TCC1(9 cr) (novo c6digo)

TCC1(10cr) (1410015)

TCC2(9 cr) (novo c6digo)

TCC2(10cr) (1410017)

1.20 — Regras de transi¢iao para o curriculo atual

A disciplina de Introdu¢do a Engenharia de Controle e Automagdo cursada com 4

créditos

(cédigo novo).

libera o aluno de cursar Introdu¢dao a Engenharia de Controle e Automacdo (2cr)

Com relagdo as disciplinas de Matematica e Estatistica ja cursadas elas serdo

consideradas equivalentes conforme a Tabela 8 e o aluno cursard aquela que estiver sendo

oferecida no momento.

As novas disciplinas de Algoritmos e Programacao (1110180)(4cr) e Programacgdo de

Computadores (4cr) (1110182)ja serdo oferecidas em 2016 em substituicao as anteriores.

A disciplina de Sistemas de Banco de Dados (3cr) e Metodologia para Desenvolvimento

de Sistemas (4cr) poderdo ser ofertadas apenas mais uma vez em 2016/1 e 2016/2
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respectivamente. Em 2017 s6 serd ofertada a disciplina de Engenharia da Informagao(4cr). Se o
aluno cursou apenas uma delas deverd entdo cursar Eng. da Informacdo e utilizar a disciplina
cursada como livre.

Em 2016/1 a disciplina de Eletronica Digital (Scr) (1420003) serd substituida pela
Eletronica Digital (c6digo novo) (4cr). O aluno que ja cursou a disciplina Eletronica Digital
(5¢r)(1420003 ou 1640037) e também Laboratério de Eletronica II (1640035) (2cr) estara
liberado de cursar Eletronica Digital (c6édigo novo) (4cr), Laboratério de Eletronica
[I(c6d.novo)(2cr) e Laboratério de Eletronica Digital (2cr).

Se o aluno concluiu apenas Eletronica Digital (Scr) (1420003 ou 1640037), deverd entao
cursar Laboratério de Eletronica II (Cédigo novo) (2cr) e Laboratério de Eletronica Digital
(cédigo novo).

Como regra de transicdo, somente em 2016/1, serd admitido que a disciplina Sistemas
Digitais I seja cursada sem o pré-requisito de Laboratério de Eletronica Digital, desde que esta
seja cursada concomitantemente com Sistemas Digitais 1.

Em 2016/1 a disciplina de Mecanica dos Sdélidos (1420005) (4cr) ndo serd mais ofertada
sendo substituida por Mecanica Geral (4cr).

A disciplina de Administracdo de Operagdes de Manufatura (1420026) nao serd mais
ofertada sendo substituida por Sistemas Produtivos 1 (0980001) em 2016/2.

Em 2016/1 a disciplina de Engenharia de Seguranca (2cr) (1410016) ndao serd mais
ofertada sendo substituida por Saide e Seguranga no Trabalho (2cr) (c6édigo Ceng).

Durante o periodo de transi¢cdo de um curriculo para o outro, poderd haver a falta ou o
excesso de carga hordria em relagdo a integralizacdo curricular de 3626,7 horas-rel6gio (ou 4352
horas-aula). No caso em que ocorra a falta de carga horéria, o estudante deverd integralizar a
carga hordria necessaria a conclusdo do curso com disciplinas livres e optativas. No caso em que
ocorra excesso de carga hordria, nas disciplinas obrigatérias, em relagdo ao previsto, o estudante
podera descontar esta carga horaria do total da carga hordria de disciplinas livres e/ou optativas
que deverd cursar. Os casos ndo previstos serdo analisados pelos colegiados e NDE’s dos

respectivos cursos.
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1.21- Atendimento aos requisitos legais e normativos

Os requisitos legais e normativos abaixo, apesar de ndo entrarem em cdlculo do conceito
do curso sdao exigidos durante os processos avaliativos externos como autorizacdo e
reconhecimento.

O curso de Engenharia de Controle e Automacdo atende a todos eles conforme

justificativas abaixo.

1- Diretrizes Curriculares Nacionais do Curso. Conforme descrito no texto préprio, o
curso atende a todas as dreas mencionadas na Resolucdo CNE-CES 11-2002, DCN’s das
Engenharias, nas propor¢des exigidas, bem como ao perfil do profissional assim como todas as

outras exigéncias desta resolucao.

2- Diretrizes Curriculares Nacionais da Educacao Basica. Conforme disposto na

Resolucao CNE/CEB 4/2010, nido se aplica para as engenharias em geral, pois sdo bacharelados.

3- Diretrizes Curriculares Nacionais para Educacao das Relacoes Etnico-Raciais e
para o Ensino de Histéria e Cultura Afro Brasileira, Africana e Indigena, nos termos da
Lei N° 9.394/96, com a redacio dada pelas Leis N° 10.639/2003 e N° 11.645/2008, e da
Resolucao CNE/CP N° 1/2004, fundamentada no Parecer CNE/CP N° 3/2004. A
universidade, como um todo, possui curso de graduacdo e pds-graduacdo e uma série de
programas na area de Antropologia nas quais os alunos sdo incentivados a participar e contar
suas atividades como Atividades Complementares e, se cursarem disciplinas deste departamento,
por exemplo, Etnologia Afro-Americana I, podem computd-las na integralizacdo da sua

Formacao Livre.

4- Diretrizes Nacionais para a Educacao em Direitos Humanos, conforme disposto no
Parecer CNE/CP N° 8, de 06/03/2012, que originou a Resolucio CNE/CP N° 1, de
30/05/2012. Como a estrutura curricular do curso de Eng. De Controle e Automacdo é bem
ampla, os alunos sao incentivados a completarem a sua formacao ética através de atividades que
envolvam a valorizacdo do ser humano sem discriminacdes de nenhuma espécie e observarem a
evolugdo histdrica deste assunto na cultura e na legislacio brasileira. Se o aluno optar em cursar
uma disciplina, como Direitos Humanos ( 0830001), de quatro créditos, oferecida pela Faculdade

de Direito, ele podera usa-la na sua integralizacao curricular como Formacao Livre.
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5- Protecao dos Direitos da Pessoa com Transtorno do Espectro Autista, conforme
disposto na Lei N° 12.764, de 27 de dezembro de 2012. A universidade conta com a Pro-
reitoria de Assuntos Académicos para tratar de auxiliar o aluno na sua permanéncia dentro do
seu curso escolhido. Possui, entre outros ja destacados no texto, os setores de atendimento
médico, psicoldgico e assisténcia social. Quando os professores identificarem algum indicio de
nao acompanhamento normal das atividades académicas o assunto é levado ao colegiado do
curso. O colegiado poderd pedir auxilio a estes setores, sempre numa conduta ética que nao
venha a expor o aluno a uma situagdo de humilhacdo ou embarago diante dos colegas. A partir

dai serdo seguidas as orientacdes dos profissionais das dreas especializadas neste assunto.

6- Titulacao do corpo docente (art. 66 da Lei N° 9.394, de 20 de dezembro de 1996). O

curso possui todos os seus professores com titulacdo de mestre ou doutor.

7- Nicleo Docente Estruturante (NDE) (Resolu¢ao CONAES N° 1, de 17/06/2010). O
curso possui um Nucleo Docente Estruturante atuante nas avaliacdes do andamento curricular e
nas proposicoes de corregdes de projeto pedagdgico, conforme o texto j4 mencionou. O NDE ¢é
composto por sete professores, doutores e mestres, com mais de dois anos de participagdo no

curso.

8- Denominacdo dos Cursos Superiores de Tecnologia (Portaria Normativa N°

12/2006).Nao se aplica aos cursos de engenharia, pois sdo bacharelados.

9- Carga horaria minima, em horas — para Cursos Superiores de Tecnologia (Portaria
N°10, 28/07/2006; Portaria N° 1024, 11/05/2006; Resolucao CNE/CP N°3,18/12/2002).Nio se

aplica pois o curso é bacharelado.

10-  Carga horaria minima, em horas — para Bacharelados e Licenciaturas Resolucio
CNE/CES N° 02/2007 (Graduacao, Bacharelado, Presencial). Resolucao CNE/CES N°
04/2009 (Area de Saidde, Bacharelado, Presencial). Resolucao CNE/CP N° 2 /2002
(Licenciaturas). Resolucao CNE/CP N° 1 /2006 (Pedagogia). Resolu¢cao CNE/CP N° 1 /2011
(Letras). O curso de Engenharia de Controle e Automagao possui uma carga hordria total 3626,7
horas (ou 4352 horas-aula de 50 minutos) logo atende a carga horaria minima que é de 3600

horas.

Péagina 124 de 158



11- Tempo de integralizacio Resolucio CNE/CES N° 02/2007 (Graduacao,
Bacharelado, Presencial). Resolucao CNE/CES N° 04/2009 (Area de Saude, Bacharelado,
Presencial). Resolucao CNE/CP 2 /2002 (Licenciaturas). Conforme a Resolu¢do CNE/CES
no. 02/2007 os cursos com carga horéria entre 3600h e 4000h o limite minimo de integralizacdo

deve ser de cinco anos, o que € verificado no curso de Engenharia de Controle e Automacao.

12-  Condicoes de acessibilidade para pessoas com deficiéncia ou mobilidade reduzida,
conforme disposto na CF/88, art. 205, 206 e 208, na NBR 9050/2004, da ABNT, na Lei N°
10.098/2000, nos Decretos N° 5.296/2004, N° 6.949/2009, N° 7.611/2011 e na Portaria N°
3.284/2003.0 curso de Engenharia de Controle e Automacdo atende a todas as condi¢des de
acessibilidade pois todas as suas aulas ocorrem em prédios com rampas de acesso, elevadores e

sanitdrios adaptados para pessoas portadoras de necessidades especiais.

13-  Disciplina de Libras (Dec. N° 5.626/2005). Esta exigéncia é atendida, pois o curriculo
da Engenharia de Controle e Automacdo preve, como disciplina optativa de quatro créditos,

Linguagem Brasileira de Sinais I, oferecida pelo Departamento de Letras da UFPel.

14-  Prevaléncia de avaliacdo presencial para EaD (Dec. N° 5.622/2005, art. 4°, inciso II,

§ 2 °).Nao se aplica pois o curso inteiro € presencial.

15-  Informacoes académicas (Portaria Normativa N° 40 de 12/12/2007, alterada pela
Portaria Normativa MEC N° 23 de 01/12/2010, publicada em 29/12/2010) . A UFPel possui
a Procuradoria Institucional que se vale do sistema eletronico de fluxo de trabalho e
gerenciamento de informagdes relativas aos processos de regulacdo, avaliacdo e supervisao da
educacdo superior no sistema federal de educagcdo. Também orienta os coordenadores de curso

em nos processos regulatdrios para gerar as informagdes académicas solicitadas.

16-  Politicas de educacao ambiental (Lei n® 9.795, de 27 de abril de 1999 e Decreto N°
4.281 de 25 de junho de 2002). O curso de Engenharia de Controle e Automacao, além de agdes
transversais de conscientizacdo das atividades de engenharia, oferece como disciplina obrigatéria
Meio Ambiente e Desenvolvimento ( 0570132) para garantir uma maior informag¢do nesta

importante area.
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Diretrizes Curriculares Nacionais para a Formacao de Professores da Educacao Basica, em
nivel superior, curso de licenciatura, de graduacao plena, conforme disposto nas
Resolucoes CNE/CP 1/2002 e CNE/CP 2/2002. NSA para bacharelados, tecnolégicos e

sequencias.N3o se aplica pois o curso de engenharia é bacharelado.
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Dimensao 2 - Corpo Docente e Tutorial

2.1 —Atuacio do Nicleo Docente Estruturante - NDE

Por defini¢do, o Niucleo Docente Estruturante (NDE) € um conjunto de professores, de
elevada formacao e titulacdo, contratados em tempo integral e parcial, que respondem mais
diretamente pela criacdo, implantacdo e consolidacdo do Projeto Pedagégico do Curso.

No Curso de Engenharia de Controle e Automacao ele é composto por, no minimo, 30%
do corpo docente que ministraram aulas de modo ininterrupto no Curso por, no minimo dois
semestres, e docentes pertencentes as Comissdes de Estidgio e de Trabalho de Conclusido de
Curso.

O NDE analisa e propde acdes de implementacao, avaliacio e corre¢cdo no PPC para que
o Colegiado do Curso se pronuncie e encaminhe as instancias superiores.

Atualmenteeste niicleo é composto por:

Profa. Mércia Rosales Ribeiro Simch: Doutorado em Engenharia Mecénica, Graduagdo

em Matematica (Licenciatura) e Graduacdo em Engenharia Civil.

Prof. Alvacir Alves Tavares: Mestre em Engenharia Elétrica, Graduado em Engenharia

Elétrica (coordenador).

Prof. Cldudio Manoel da Cunha Duarte: Doutor em Engenharia Elétrica, Graduado em

Engenharia Elétrica

Prof. Denis Teixeira Franco: Doutor em Comunication e Eletronique, Graduado em

Engenharia Elétrica.

Prof. Germdn Ramén Canahualpa Suazo: Doutorado em Engenharia Mecénica,

Graduacio em Ciéncias Enfase Em Matemitica.

Prof. Marcelo Esposito: Doutor em Engenharia Quimica, Graduado em Engenharia

Elétrica

Prof. Reginaldo da No6brega Tavares: Mestre em Ciéncia da Computac¢io, Graduacao em

Engenharia Elétrica.

Todos os professores do NDE possuem regime de 40 horas com Dedicagao Exclusiva em

que, em média, uma hora por semana € dedicada as atividades de NDE.

2.2 - Atuacao do Coordenador do Curso
O coordenador do curso de Engenharia de Controle e Automagdo tem as seguintes
funcodes/atuacoes:
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1. assegurar ou regular o funcionamento do Colegiado do Curso, dentro das normas do
Estatuto, do Regimento da Universidade e da Resolugdo do Conselho Coordenador do Ensino da
Pesquisa e da Extensao;

2. convocar e presidir as reunides do Colegiado de Curso, tendo direito a voz e voto;
3. fiscalizar o cumprimento da legislagdo federal relativa ao curso;
coordenar as atividades de orientacdo discente no ambito do respectivo curso;

receber e encaminhar os processos dirigidos ao Colegiado do Curso;

4.

5.

6. cumprir e fazer cumprir as decisdes do Colegiado do Curso;

7. organizar o calendario académico semestral de oferta de disciplinas para o curso;

8. gerenciar o procedimento de matricula;

9. encaminhar as deliberacdes do colegiado aos 6rgdaos competentes;

10. representar o Colegiado;

11. exercer outras atribui¢des inerentes ao cargo;

12. verificar o cumprimento do curriculo do curso e demais exigéncias para a concessao
de grau académico aos alunos concluintes;

13. superintender as atividades da secretaria do Colegiado do Curso;

14. representar o curso no Conselho do Centro das Engenharias.

7z

O coordenador do curso € o professor Claudio Manoel da Cunha Duarte o qual foi

indicado pela administra¢do superior para a implantacio do curso.

2.3 - Experiéncia do(a) coordenador(a) do curso em cursos a distancia

Nao se aplica por ser um curso presencial.

2.4 - Experiéncia profissional, de magistério superior e de gestao académica do(a)
coordenador(a)

MarciaRosalesRibeiroSimch<http://lattes.cnpg.br/9001291014864647>

2.5 - Regime de Trabalho do(a) Coordenador(a) do Curso

A coordenadora do curso tem regime de trabalho de 40 h com dedicacdo exclusiva.

2.6 - Carga horaria de coordenacao de curso

Nao se aplica por ser curso presencial.
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2.7 - Titulacdao do Corpo Docente

Politica de Contratacio

A UFPel, como institui¢do publica, tem a sua politica de contratacao de pessoal docente e
administrativo baseada na Lei N° 8.112, de 11 de dezembro de 1990 que dispde sobre o regime
juridico dos servidores publicos civis da Unido, das autarquias e das fundagdes publicas federais.

O desejo institucional € de possuir todos os docentes com titulacdo de pds-graduacao
stricto senso com dedicacdo exclusiva e pertencente ao quadro permanente, no entanto, também
sdo contratados professores substitutos para situacdes temporarias.

De acordo com a Resolucdo n° 09 de 27 de agosto de 2009, que Dispde sobre Normas e
Procedimentos para Contratacao de Professores Substitutos na UFPel, a contratacao de Professor
Substituto se destina ao atendimento de necessidade tempordria de excepcional interesse publico,
suprindo a falta de docentes da carreira do Magistério, decorrentes de exoneracdo, demissao,
aposentadoria, falecimento, afastamento para capacitacdo, afastamento para ocupar cargo
administrativo, afastamento previsto pela Lei de Inovagdo (Lei 10.973/2004), e de afastamento
ou licenca de concessao obrigatoria.

A selecdo dos professores € sempre feita através de concurso publico com prova escrita,

prova didédtica e julgamento de titulos.

Plano de Carreira

A progressdo e a remuneracdo do pessoal docente ocorrem conforme o Decreto N°
94.664, de 23 de Julho de 1987, que aprova o Plano Unico de Classificacdo e Retribuicdo de
Cargos e Empregos de que trata a Lei n® 7.596, de 10 de abril de 1987 enquanto que o
desenvolvimento da carreira do pessoal técnico-administrativo € regida pela Lei N° 11.091, de
12 de janeiro de 2005 que dispde sobre a estruturagdo do Plano de Carreira dos Cargos Técnico-
Administrativos em Educagdo, no ambito das Instituicdes Federais de Ensino vinculadas ao

Ministério da Educacdo, e da outras providéncias.

Politica de Qualificacao

A necessidade de uma constante qualificacdo e aperfeicoamento do pessoal, docente e
técnico-administrativo, estd a cargo da Pré-Reitoria de Gestdo de Recursos Humanos e outras
comissdes, como a Comissdo Permanente de Pessoal Docente (CPPD).

O Departamento de Planejamento e Desenvolvimento de Pessoal € responsdvel pela

implementacdo da Politica de Desenvolvimento de Pessoal, estabelecida pelo Decreto n°.
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5.707/2006 e pelo Plano de Desenvolvimento dos Integrantes da Carreira dos Cargos Técnico-
Administrativos em Educacdo da UFPel, Resolu¢cdo n°. 03/2006, do Conselho Universitério,
estruturado nos Programas de Capacita¢do, Avaliagdo de Desempenho e Dimensionamento das
Necessidades Institucionais de Pessoal.

Com relagdo a avaliacdo e desenvolvimento do pessoal docente a UFPel possui a
Comiss@o Permanente de Pessoal Docente.

A Comissdo Permanente de Pessoal Docente (CPPD), prevista no Plano Unico de
Classificacdo e Retribui¢do de Cargos e Empregos (PUCRCE), vinculada a Administragio
Superior, é 6rgdo encarregado da formulacdo, acompanhamento e execucdo da politica de
pessoal docente, com cardter deliberativo e de assessoramento.

Como fruto desta politica todos os professores da etapa inicial do Curso de Engenharia de

Controle e Automacao possuem pds-graduacdo stricto senso conforme descri¢io abaixo.

Curriculos dos professores

Alvacir Alves Tavares<http://lattes.cnpg.br/6517633187363315>

Formacao Académica.

1987 — 1989 -Mestrado em Engenharia Elétrica - Universidade Federal de Santa Catarina, UFSC,
Brasil. Titulo: Projeto e Anlise de Motores Sincronos a Imés Permanentes,1989.

1974 — 1982 - Graduacdo em Engenharia Elétrica. Universidade Cat6lica de Pelotas, UCPEL,
Brasil.

1976 — 1977 - Graduagdo em Licenciatura em Disciplinas Especializadas do Segundo Grau.
Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil.

Anderson Augusto Ferreira <http://lattes.cnpq.br/4040823794067327>

Formacao académica/Titulacao

2009 - 2010 - Pés-Doutorado. Fundacao Instituto de Fisica Tedrica. Bolsista do(a): Fundacao de
Amparo 2 Pesquisa do Estado de Sdo Paulo. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area:
Probabilidade e Estatistica. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Matemdtica /
Subdrea: Matemdtica Aplicada. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea:
Fisica Geral / Especialidade: Fisica Estatistica e Termodinamica.

2005 - 2009 - Doutorado em Fisica (Conceito CAPES 7). Universidade de Sdo Paulo, USP,
Brasil. Titulo: Ensaios Analiticos e Numéricos de Processos Estocasticos Unidimensionais, Ano
de Obteng¢ado: 2009. Orientador: Jose Fernando Fontanari.

Bolsista do(a): Fundacdo de Amparo a Pesquisa do Estado de Sdo Paulo. Palavras-chave:
betheansatz; meanfield; processo de contato; modelos de vertices; fendmenos criticos; reacao
difusdo. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica Geral. Grande
4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Matemdtica / Subdrea: Matemadtica Aplicada. Grande
4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Probabilidade e Estatistica / Subdrea: Probabilidade /
Especialidade: Andlise Estocdstica.

2003 - 2005 - Mestrado em Fisica (Conceito CAPES 7) . Universidade de Sao Paulo, USP,
Brasil. Titulo: Modelos de Vertcies Exatamente Integraveis, Ano de Obtencao: 2005.
Orientador: Francisco Castilho Alcaraz. Bolsista do(a): Fundacdo de Amparo a Pesquisa do
Estado de Sao Paulo. Palavras-chave: betheansatz; modelos de vertices. Grande area: Ciéncias
Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica da Matéria Condensada / Especialidade:
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Equacao de Estado, Equilibrio de Fases e Transi¢des de Fase.Grande drea: Ci€ncias Exatas e da
Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica Geral / Especialidade: Fisica Estatistica e Termodinamica.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica Geral / Especialidade:
Métodos Matematicos da Fisica.

1999 - 2003 - Graduagdo em FISICA -BACHAREL. Universidade Federal de Sao Carlos,
UFSCAR, Brasil. Titulo: Processos Estocasticos e Fenomenos Criticos. Orientador: Francisco
Castilho Alcaraz. Bolsista do(a): Fundacdo de Amparo a Pesquisa do Estado de Sao Paulo .

André Desessards Jardim <http://lattes.cnpq.br/0408367247397972>

Formacao Académica

2008 — 2010 - Mestrado em Informatica (Conceito CAPES 3).Universidade Catdlica de Pelotas,
UCPEL, Brasil. Titulo: Aplicacdes de Modelos Semanticos em Redes Sociais, Ano de Obtengao:
2010. Orientador: Antonio Moro Palazzo. Setores de atividade: Outras Atividades de Prestacdo
de Servigos em Informética.

1995 — 1999 - Graduacdo em Ciéncia da Computacdo. Universidade Catélica de Pelotas,
UCPEL, Brasil. Titulo: Uma Anélise dos Principais Sistemas Operacionais Distribuidos.
Orientador: Cristiano André da Costa.

Angela Petrucci Vasconcelos <http://lattes.cnpq.br/4680576700033009>

Formacao Académica.

1995 - 1997 - Mestrado em Educacdo (Conceito CAPES 5). Universidade Federal de Pelotas,
UFPEL, Brasil. Titulo: O SABER DO DESENHO E O ENSINO DE ARQUITETURA:
RELACOES, PERSPECTIVAS E DESAFIOS., Ano de Obtengio: 1997. Orientador: Prof* Dr*
Maria Isabel da Cunha. Palavras-chave: Educacdo; Ensino de Desenho Técnico. Grande érea:
Ciéncias Humanas / Area: Educacdo / Subdrea: Ensino-Aprendizagem / Especialidade:
Avaliacdo da Aprendizagem. Setores de atividade: Educagao.

1983 — 1988 - Graduacdo em Arquitetura e Urbanismo. Universidade Federal de Pelotas,
UFPEL, Brasil.

Cicero Nachtigall<http://lattes.cnpq.br/4909526156022838>

Formacao Académica.

2006 — 2011 -Doutorado em Matematica (Conceito CAPES 7) .

Universidade Estadual de Campinas, UNICAMP, Brasil.

Titulo: Operadores de Composicdo entre Algebras Uniformes, Ano de Obtencdo: 2011.
Orientador: Daniela Mariz Silva Vieira.

Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico .
Palavras-chave: Andlise Funcional; Equacdes Diferenciais Parciais Elipticas; Algebras de
Banach; Algebras de Fréchet; Algebras Uniformes; Operadores de Composicio.

2004 — 2006 - Mestrado em Matematica (Conceito CAPES 5) .

Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil.

Titulo: Unicidade de Solugdes Positivas para Equagdes SemilinearesElipticas, Ano de Obtengao:
2006.

Orientador: Leonardo Prange Bonorino.

Bolsista do(a): Coordenagao de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior .

Palavras-chave: Equacdes Diferenciais Parciais Elipticas.

1999 — 2003 - Graduacao em Curso de Licenciatura Plena Em Matemética .

Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil.

Claudio Manoel da Cunha Duarte<http://lattes.cnpq.br/5610097985899558>
Formacao Académica.
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2004-2005 - Pés-Doutorado em Engenharia Elétrica. Universidade Federal de Santa Catarina
— UFSC, Florian6polis - SC, Brasil. Especialidade: Eletronica de Poténcia.

1993-1997 - Doutorado em Engenharia Elétrica. Universidade Federal de Santa Catarina —
UFSC, Floriandpolis - SC, Brasil. Tese: “Conversores CC-CC ZVS-PWM com Grampeamento
Ativo”.

1991-1993 - Mestrado em Engenharia Elétrica. Universidade Federal de Santa Catarina —
UFSC, Florian6polis-SC, Brasil. Dissertac¢do: “Conversor Forward ZVS-PWM”.

2009 - 2010 - Especializacio em Educacao a Distancia. (Carga Horéria: 422h). Universidade
Catolica de Brasilia, UCB-DF, Brasil. Titulo: Correlacdo entre o Desempenho no Processo
Seletivo e o Desempenho Académico Inicial no Curso de Licenciatura em Matemadtica a
Distancia da UFPel. Orientador: Michelle Jordao Muradas.

1987-1988 - Graduacao em Licenciatura para o Magistério em Disciplinas Especializadas
do 2° grau. Universidade Tecnoldgica Federal do Parand, UTFPR, Brasil.

1979-1982 - Graduacao em Engenharia Elétrica. Universidade Catélica de Pelotas, UCPEL,
Brasil.

Daniela Bianchini<http://lattes.cnpq.br/5028683428599151>

Formacao Académica

2008 — 2009 - Po6s-Doutorado. Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil.
Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico ,CNPq ,Brasil.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Quimica / Subdrea: Oleoquimica.

2003 - 2007 - Doutorado em Quimica (Conceito CAPES 7). Universidade Federal do Rio
Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Com periodo sanduiche em McGill University (Orientador:Dr
Ian S Butler ). Titulo: Estudo da Imobilizacdo de Catalisadores Metalocénicos sobre Silica
Modificada com Silsesquioxanos, Ano de Obtencao: 2007. Orientador: Griselda Barrera Galland.
Bolsista do(a): Coordenagdo de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior ,CAPES ,Brasil .
2002 — 2003 - Especializacdo em Quimica . (Carga Horéria: 360h). Universidade Federal do Rio
Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Imobilizacio do Catalisador Me2Si(Ind)2ZrC12 sobre
silicas funcionalizadas. Orientador: Jodo Henrique Zimnoch dos Santos. Bolsista do(a):
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico ,CNPq ,Brasil .

1996 - 2000 - Graduacdo em Quimica. Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS,
Brasil. Titulo: Silicas modificadas com MAO: caracterizagdo e aplicacdo no desenvolvimento de
catalisadores metalocénicos suportados para polimerizag¢do. Orientador: Jodo Henrique Zimnoch
dos Santos. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico,
CNPq ,Brasil .

Douglas Langie da Silva <http://lattes.cnpq.br/1357421038233208>

Formacao Académica

2007 - 2008 - Pés-Doutorado. Australian National University. Bolsista do(a): Conselho Nacional
de Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico ,CNPq ,Brasil. Grande area: Ciéncias Exatas e da
Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica da Matéria Condensada / Especialidade: Prop. Oticas e
Espectrosc. da Mat. Condens; Outras Inter. da Mat. com Rad. e Part.

2004 - 2006 - Pos-Doutorado. Universidade Federal de Santa Catarina, UFSC, Brasil.

Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico ,CNPq ,Brasil.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica da Matéria Condensada /
Especialidade: Superficies e Interfaces; Peliculas e Filamentos.

2000 — 2004 - Doutorado em Fisica (Conceito CAPES 7). Universidade Federal do Rio Grande
do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Formacdo e estabilidade térmica denanocavidades produzidas
pela implantagdo de He em Si, Ano de Obtengdo: 2004.

Orientador: Moni Behar - Coorientador - Paulo F. P. Fichtner. Bolsista do(a): Conselho Nacional
de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico ,CNPq ,Brasil. Palavras-chave: Implantacdo de
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ions; Bolhas de He; Defeitos Estendidos; Silicio; Microelétronica. Grande area: Ciéncias Exatas
e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica da Matéria Condensada / Especialidade: Prop. Oticas e
Espectrosc. da Mat. Condens; Outras Inter. da Mat. com Rad. e Part. Setores de atividade:
Desenvolvimento de Novos Materiais; Fabricacdo de Material Eletronico Bésico.

1998 — 2000 - Mestrado em Fisica (Conceito CAPES 7). Universidade Federal do Rio Grande do
Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Estudo da perda de energia e da flutuagcdo estatistica da perda de
energia de fons de Li em Si, Ano de Obten¢ao: 2000. Orientador: Moni Behar - Coorientador -
Pedro L. Grande. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnolégico ,CNPq ,Brasil. Grande area: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subérea:
Fisica da Matéria Condensada / Especialidade: Prop. Oticas e Espectrosc. da Mat. Condens;
Outras Inter. da Mat. com Rad. e Part. Setores de atividade: Fabricagao de Material Eletronico e
de Aparelhos e Equipamentos de Comunicacdo; Desenvolvimento de Novos Materiais.

1994 — 1997 — Graduacdo em Licenciatura Plena Em Fisica. Universidade Federal de Pelotas,
UFPEL, Brasil.

Fernando Jaques Ruiz Simoes Juanior <http://lattes.cnpq.br/6851646143777720>

Formacao Académica

2008 — 2010 - Pés-Doutorado. Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais, INPE, Brasil.

Bolsista do(a): Fundacdo de Amparo a Pesquisa do Estado de Sdo Paulo, FAPESP, Brasil.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Geociéncias / Subdrea: Geofisica /
Especialidade: Geofisica Espacial. Grande 4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica /
Subérea: Fisica dos Fluidos, Fisica de Plasmas e Descargas Elétricas / Especialidade: Fisica de
Plasmas e Descargas Elétricas.

2004 - 2008 - Doutorado em Geofisica Espacial (Conceito CAPES 6).Instituto Nacional de
Pesquisas Espaciais, INPE, Brasil. Titulo: Simulacdo Computacional de Emissoes
Eletromagnéticas em Plasma Espaciais., Ano de Obtencao: 2008. Orientador: Maria Virginia
Alves. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico, CNPq
,Brasil. Palavras-chave: simulagdo computacional; Radiacdo Eletromagnética; Instabilidades;
clima espacial. Grande 4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Geociéncias / Subérea: Geofisica
/ Especialidade: Geofisica Espacial.

Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subérea: Fisica dos Fluidos, Fisica de
Plasmas e Descargas Elétricas / Especialidade: Fisica de Plasmas e Descargas Elétricas.

2002 - 2004 - Mestrado em Geofisica Espacial (Conceito CAPES 6).Instituto Nacional de
Pesquisas Espaciais, INPE, Brasil. Titulo: Distribuicao de Energia entre os Modos Excitados por
Ondas Indutoras de Langmuir Contrapropagantes, Ano de Obten¢do: 2004. Orientador: Maria
Virginia Alves. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnolégico
,CNPq ,Brasil. Palavras-chave: Distribuicdo de Energia; Explosdo Solar de Radio-freqiiéncia;
Instabilidades; Ondas em Plasma; Radiacao Eletromagnética. Grande drea: Ciéncias Exatas e da
Terra / Area: Fisica / Subarea: Fisica dos Fluidos, Fisica de Plasmas e Descargas Elétricas /
Especialidade: Fisica de Plasmas e Descargas Elétricas. Grande area: Ci€ncias Exatas e da Terra
/ Area: Geociéncias / Subdrea: Geofisica / Especialidade: Geofisica Espacial. Grande drea:
Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica.

1998 — 2002 - Graduacdo em Fisica - Lic. Plena. Universidade Federal de Pelotas, UFPEL,
Brasil. Titulo: Propagacdo de Ondas Eletromagnéticas na Ragido-Fonte da Radiacdo
Quilométrica Auroral na Aproximagao de Plasma Frio. Orientador: RudiGaelzer. Bolsista do(a):
Fundagdo de Amparo a Pesquisa do Estado do Rio Grande do Sul .

German Ramén CanahualpaSuazo<http://lattes.cnpgq.br/7201417618813599>
Formacao académica/Titulagao
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1996 - 2000 - Doutorado em Engenharia Mecanica. Universidade Federal do Rio Grande do
Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: A Resposta Impulso em Problemas Vibratérios Evolutivos e
Modais, Ano de Obtenc¢ao: 2001. Orientador: Julio Cesar Ruiz Claeyssen.

1995 - 1997- Doutorado em Matematica. Universidade Federal do Rio Grande do Sul,
UFRGS, Brasil. Titulo: Métodos Diretos para Sistemas Evolutivos Lineares em Dimensao Finita,
Ano de Obtengdo: 2002. Orientador: Julio Cesar Ruiz Claeyssen.

1993 - 1995- Mestrado em Matematica Aplicada. Universidade Federal do Rio Grande do Sul,
UFRGS, Brasil. Titulo: A Solu¢do Dindmica em Sistemas Mecéanicos Amortecidos, Ano de
Obtencdo: 1995. Orientador: Julio Cesar Ruiz Claeyssen.

1981 — 1988- Graduacéo em Ciéncias Enfase Em Matematica.

Universidad Nacional de Ingenieria.

Glénio Aguiar Goncalves<http://lattes.cnpq.br/6799036574745985>

Formacao Académica

2007 - P6s-Doutorado. Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil.

Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Grande 4rea:
Engenharias / Area: Engenharia Mecénica / Subédrea: Fendmenos de Transporte / Especialidade:
Equacao de Transporte de Néutrons.

1999 — 2003 - Doutorado em Engenharia Mecanica (Conceito CAPES 6).Universidade Federal
do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Solu¢do Analitica da Equacdo de Transporte de
Particula Neutra em Geometria Cilindrica e Cartesiana, Ano de Obtencdo: 2004. Orientador:
Marco Tullio Menna Barreto de Vilhena. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento
Cientifico e Tecnolégico. Palavras-chave: Neéutron; Boltzmann; Transporte. Grande darea:
Engenharias / Area: Engenharia Mecanica / Subdrea: Fendmenos de Transporte / Especialidade:
Equacgao de Transporte de Néutrons. Setores de atividade: Energia.

1996 — 1999 - Mestrado em Engenharia Mecénica (Conceito CAPES 6). Universidade Federal
do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Solucdo LTSN da Equacdo de Transporte de
Néutrons com Fonte Arbitraria para Elevada Ordem de Quadratura Numa Placa Homogénea,
Ano de Obtencgao: 1999. Orientador: Marco Tullio Mena Barreto de Vilhena. Bolsista do(a):
Coordenacdo de Aperfeicoamento de Pessoal de Nivel Superior .

1986 — 1995 - Graduagdo em Bacharelado Em Fisica. Universidade Federal do Rio Grande do
Sul, UFRGS, Brasil.

Joao Thiago de Santana Amaral<http://lattes.cnpq.br/8865214212656114>

Formacao Académica:

2010 — 2010- P6s-Doutorado. Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil. Grande drea:
Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica das Particulas Elementares ¢ Campos.
2009 — 2010 - P6s-Doutorado. Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil. Grande drea:
Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica das Particulas Elementares ¢ Campos.
2003 - 2008 - Doutorado em Fisica. Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS,
Brasil. com periodo sanduiche em Service de Physique Teorique de Saclay. Titulo: Amplitudes
de espalhamento na Cromodinamica Quantica em altas energias no formalismo de dipolos, 2008.
2001 - 2002- Mestrado em Fisica. Universidade Federal de Sergipe, UFS, Brasil.
Titulo: Amplitudes fermidnicas na presenca de um campo forte em 2+1 dimensdes, Ano de
Obtencdo: 2002. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Fisica / Subdrea: Fisica das
Particulas Elementares e Campos.

1997 - 2000 - Graduagcdo em Bacharelado em Fisica. Universidade Federal de Sergipe, UFS,
Brasil.

Jorge Luiz Martins<http://lattes.cnpq.br/4207988938663438>
Formacao Académica
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1996 — 2000 - Doutorado em Engenharia de Minas Metalurgica e de Materiais. Universidade
Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Aproveitamento da cinza de carvao
mineral na agricultura, Ano de Obtengdo: 2001. Orientador: André Jablonski. Bolsista do(a):
Comissdo de Aperfeicoamento do Pessoal de Ensino Superior. Palavras-chave: Carvao Mineral;
Cinza carvao; Aproveitamento de residuo; Dessulfurizacao.

1981 - 1983 - Mestrado em Ciéncia do Solo (Conceito CAPES 5). Universidade Federal do Rio
Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Toxidez de Cadmio e Chumbo para plantas e
microorganismos do solo, Ano de Obtengdo: 1984. Orientador: Humberto Bohnen. Bolsista
do(a): Comissao de Aperfeicoamento do Pessoal de Ensino Superior.

Palavras-chave: Metais Pesados; Adsorcdo de Cd e Pb ao solo; Poluicdo do Solo; Extratores
Quimicos de Metais do Solo; Microoganismos do solo; pH do solo. Grande drea: Ciéncias
Agririas / Area: Agronomia / Subérea: Ciéncia do Solo / Especialidade: Quimica do Solo.
Setores de atividade: Producao Vegetal.

1977 — 1977 - Especializacdo em Engenharia de Seguranga do Trabalho . (Carga Horaria: 420h).
Universidade Catdlica de Pelotas, UCPEL, Brasil.

1973 — 1976 - Graduagdo em Engenharia Agrondmica. Universidade Federal de Pelotas, UFPEL,
Brasil.

Luiz Fernando Goncalves Van Der Laan<http://lattes.cnpq.br/0381325866032302>
Formacao Académica.

1996 - 1997 - Mestrado em Agronomia -Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil.
Titulo: Planejamento de Unidades de Beneficiamento de Sementes, Ano de Obtenc¢do: 1998.
1980 — 1981 - Especializagdo em Seguranca do Trabalho: Universidade Catdlica de Pelotas,
UCPEL, Brasil. Titulo: nao houve trabalho de monografia

1983 — 1985 - Graduag¢do em Engenharia Civil -Universidade Catdlica de Pelotas, UCPEL,
Brasil.1975 - 1979Graduacdio em Engenharia Agricola. Universidade Federal de Pelotas,
UFPEL, Brasil.

Marcello da Rocha Macarthy<http://lattes.cnpg.br/3012569801025996>

Formacao Académica:

1996 — 1998 - Mestrado em Computacdo. Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS,
Brasil.  Titulo: Sintese de wuma Memoria Cache, Ano de Obtencdo: 1998.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Ciéncia da Computacio / Subdrea: Sistemas de
Computacdo /  Especialidade: Arquitetura  de  Sistemas de  Computacdo.
Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Ciéncia da Computacio / Subdrea: Sistemas de
Computacdo / Especialidade: Hardware. Setores de atividade: Informatica; IndustriaEletro-
Eletronica; Outros Setores.

1994 — 1995 - Graduacgao em Lic. Plena Para Prof. Disc. Esp.Universidade Tecnolégica Federal
do Parana, UTFPR, Brasil.

1984 — 1994 Graduacdo em Engenharia Elétrica. Universidade Catdlica de Pelotas, UCPEL,
Brasil.

1987 — 1990Graduacdo em Licenciatura Em Matemética. Universidade Catdlica de Pelotas,
UCPEL, Brasil.

Marcelo Esposito<http://lattes.cnpq.br/3521561406196708>

Formacao Académica.

2006 — 2009 - Doutorado em Engenharia Quimica. Universidade Federal de Santa Catarina,
UFSC, Brasil.Titulo: Instrumentacdo e monitoramento em tempo real de reatores de
polimerizacdo através de técnicas calorimétricas, Ano de Obtengdo: 2010.
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2004 - 2005 - Mestrado em Engenharia Quimica. Universidade Federal de Santa Catarina,
UFSC, Brasil. Titulo: Monitoramento de reacdes de homopolimerizacdo em emulsdo através de
técnicas calorimétricas, Ano de Obtengdo: 2006.

1997 - 2002 - Graduagdo em Engenharia Elétrica. Universidade do Estado de Santa Catarina,
UDESC, Brasil.

Marcia Rosales Ribeiro Simch<http://lattes.cnpq.br/9001291014864647>

Formacao académica/Titulacdo

2000 — 2004 - Doutorado em Engenharia Mecanica. Universidade Federal do Rio Grande do
Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Solu¢do LTSn para Problemas de Transferéncia Radiativa com
Polarizacao em Geometria Plana, Ano de Obtencao: 2004. Orientador: Cynthia Feij6é Segatto.
1998 — 2000 - Mestrado em Matematica Aplicada. Universidade Federal do Rio Grande do
Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Solu¢ao LTPN para Problemas de Transporte de Particulas Neutras,
Ano de Obtencgao: 2000. Orientador: Cynthia Feij6 Segatto.

1986 — 1987- Especializacao em Matematica. (Carga Hordaria: 420h).

Universidade Federal de Pelotas, UFPEL, Brasil.

1985 — 1992- Graduacao em Engenharia Civil .

Universidade Catdlica de Pelotas, UCPEL, Brasil.

1982 - 1985- Graduaciao em Matematica- licenciatura plena .

Universidade Catdlica de Pelotas, UCPEL, Brasil.

Reginaldo da Nobrega Tavares<http://lattes.cnpq.br/0238478973177837>

Formacao académica/Titulagao

1993 — 1995 - Mestrado em Computacao (Conceito CAPES 6) . Universidade Federal do Rio
Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Sintese de Circuitos Combinacionais Baseada em
Diagramas de Decisdao Bindria, Ano de Obtengdo: 1995. Orientador: Ricardo Augusto da Luz
Reis. Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Palavras-
chave: Sintese 16gica; Diagramas de decisdo bindria; Circuitos 16gicos; Microeletronica.Grande
4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Ciéncia da Computacio / Subédrea: Metodologia e
Técnicas da Computacdo / Especialidade: Sistemas de Informacdo. Grande area: Ciéncias Exatas
e da Terra / Area: Ciéncia da Computagdo / Subdrea: Sistemas de Computagio / Especialidade:
Hardware.

Setores de atividade: IndustriaEletro-Eletronica; Informatica; Desenvolvimento de Programas
(Software).

1986 — 1990 - Graduacdo em Engenharia Elétrica. Pontificia Universidade Catélica do Rio
Grande do Sul, PUCRS, Brasil. Titulo: Equipamento Especial para um Tipo de Teste (STTE).

ValdecirBottega<http://lattes.cnpq.br/0545330428695112>

Formacao Académica

2000 - 2004 - Doutorado em Engenharia Mecanica (Conceito CAPES 6). Universidade Federal
do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Controle e Otimizacdo Estrutural de
Manipuladores Robéticos com Elementos Flexiveis Usando Atuadores e Sensores Piezelétricos,
Ano de Obtengdo: 2005. Orientador: Jun Sérgio Ono Fonseca.

Grande 4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Matemadtica / Subdrea: Geometria e Topologia /
Especialidade: Sistemas Dinimicos. Grande drea: Engenharias / Area: Engenharia MecAnica /
Subérea: Mecanica dos Soélidos / Especialidade: Dinamica dos Corpos Rigidos, Elasticos e
Plisticos. Grande 4rea: Ciéncias Exatas e da Terra / Area: Matemdtica / Subdrea: Andlise /
Especialidade: Equacgdes Diferenciais Parciais.

Setores de atividade: Aerondutica e Espaco.

1996 — 1998 - Mestrado em Matematica Aplicada (Conceito CAPES 4). Universidade Federal do
Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil. Titulo: Controle de Sistemas Mecéanicos ndo Lineares
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aplicado a um Manipulador Robético, Ano de Obtencao: 1998. Orientador: Tereza Tsukasan.
Bolsista do(a): Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. Palavras-
chave: controle robusto; controle adaptativo; atuadores. Grande drea: Ciéncias Exatas e da Terra
/ Area: Matemética / Subdrea: Matemética Aplicada / Especialidade: Fisica Matemética.

1991 — 1995 - Graduacao em Bacharelado Em Matematica Aplicada e Computacional.
Universidade Federal do Rio Grande do Sul, UFRGS, Brasil.

2.8 — Titulacao do corpo docente do curso — percentual de doutores

Prof. Alvacir Alves Tavares: Mestre em Engenharia Elétrica, Graduacdo em Engenharia
Elétrica.

Prof. Amauri de Almeida Machado: P6s-Doutorado em Probabilidade e Estatistica, Graduacao
em Engenharia Agrondmica.

Prof. Anderson Augusto Ferreira: P6s-Doutorado em Fisica, Graduacdo em Fisica.

Prof. André Desessards Jardim: Mestrado em Informatica, Graduacdo em Ciéncia da
Computacio.

Profa. Angela Petrucci Vasconcelos: Mestrado em Educacdo, Graduacdo em Arquitetura e
Urbanismo.

Prof. Cicero Nachtigall: Doutorado em Matematica, Graduagdo em Licenciatura plena em
Matemitica.

Prof. Claudio Manoel da Cunha Duarte: P6s-Doutorado em Engenharia Elétrica, Graduagdo
em Engenharia Elétrica.

Profa. Daniela Bianchini: Pés-Doutorado em Quimica, Graduada em Quimica.

Prof. Douglas Langie da Silva: Pés-Doutorado em Fisica, Graduacdo em Licenciatura plena em
Fisica.

Prof. Fernando Jaques Ruiz Simées Junior: Doutorado em Geofisica Espacial, Gradua¢do em
Fisica.

Prof. German Ramén CanahualpaSuazo: Doutorado em Engenharia Mecanica, Graduacido em
Ciéncias Enfase Em Matematica.

Prof. Glénio Aguiar Goncalves: Pés-Doutorado em Engenharia Mecanica, Graduagdo em
Bacharelado em Fisica.

Prof. Joao Thiago de Santana Amaral: P6s-Doutorado em Fisica, Graduacdo em Bacharelado
em Fisica.

Prof. Jorge Luiz Martins: Doutorado em Engenharia de Minas Metaldrgica e de Materiais,
Graduacgao em Engenharia Agrondmica.

Prof. Luiz Fernando Goncalves Van Der Laan: Mestrado em Agronomia, Graduacdo em
Engenharia Civil.

Prof. Marcello da Rocha Macarthy: Mestrado em Computagdo, Gradua¢do em Engenharia
Elétrica e Graduagao em Licenciatura em Matematica.

Prof. Marcelo Esposito: Doutorado em Engenharia Quimica, Graduagdo em Engenharia
Elétrica

Profa. Marcia Rosales Ribeiro Simch: Doutorado em Engenharia Mecanica, Graduagdao em
Matematica (Licenciatura) e Graduacdo em Engenharia Civil.

Prof. Reginaldo da Nébrega Tavares: Mestrado em Ciéncia da Computagdo, Graduagdo em
Engenharia Elétrica.

Prof. Valdecir Bottega: Doutorado em Engenharia Mecanica, Graduagdo em Bacharelado em
Matematica Aplicada e Computacional.

O percentual de doutores é de 70,00%
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2.9 - Regime de Trabalho do Corpo Docente

Todos os professores da etapa inicial do curso de Engenharia de Controle e Automagao
possuem regime de trabalho de 40 horas com Dedica¢do Exclusiva com exce¢ao do prof. André

Desessards Jardim que € professor temporario.

2.10 - Experiéncia profissional do corpo docente

Alvacir Alves Tavares lattes .../6517633187363315
05/2007 - 04/2008 UCPel — Conselho Univ.: Conselheiro.
3/1999 - 1/2005 CEFET-RS - Geréncia de Proc. de Ensino Prof. de Nivel Tecnol6gico:
Gerente.
12/1989 - 11/1992 - CEFET-RS : Membro de conselho superior.
01/1977 - 12/1979 - CEFET-RS: Coord. do Curso de Eletromecéanica.

Anderson Augusto Ferreira lattes .../4040823794067327
2011 - 2013 - UFPel , Participa¢do em Projetos de pesquisa: Processos Estocdsticos
Interagentes e o Ansatz do Produto Matricial.

André Desessards Jardim lattes .../0408367247397972
3/1998 - 12/1999 - UCPEL, Pesquisa e desenvolvimento. Linhas de pesquisa. Grupo de
Pesquisa em Processamento Paralelo e de Alto Desempenho.

Angela Petrucci Vasconcelos lattes .../4680576700033009
05/2002 - 05/2007 — UFPel, Depart. de Desenho Técnico e Grafica Computacional : Chefe
de Depart..

Claudio Manoel da Cunha Duarte lattes .../5610097985899558

2/2012 — Atual - Pré-Reitor de Graduagao.

11/2009 — Atual UFPel - Eng. Eletronica: Coordenador de Curso.

11/2009 — Atual UFPel - Eng. de Controle e Automacao: Coordenador de Curso.
4/2009 — Atual UFPel - Centro de Educacao Aberta e a Distancia. Funcao: Diretor.
11/2008 — Atual UFPel - Centro Especializado em Selecdo. Func¢do: Diretor
01/2000 - 01/2004 - UCPel, Cargo: Vice-reitor.

03/1998 - 01/2000 - UCPel, Assessoria de Pos Graduagdo e Pesquisa: Assessor
7/1997 - 7/2000 Pesquisa e desenvolvimento, Escola de Engenharia e Arquitetura, Curso
de Engenharia Elétrica. Linhas de pesquisa Conversores estiticos

06/1987 - 12/1990 - UCPel - Coord. de Curso

8/1984 - 12/1990 - UCPel, Servicos técnicos: Eng. de manutengao.

Daniela Bianchini lattes .../5028683428599151
7/2001 - 4/2003 - Ipiranga Petroquimica. Pesquisa e desenvolvimento ,Depro. Linhas de
pesquisa: Catalisadores Metalocénicos Suportados.

German Ramén CanahualpaSuazo lattes .../720141761881359
11/2005 — Atual — UFPel, Instituto de Fisica e Matematica, Depart. de Matematica,
Estatistica e Computacado: Chefe de Depart.
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2009 - 2011 - UFPel, Atividades de Participagao em Projetos de pesquisa: Solucdes para
Problemas de Transferéncia Radiativa Com Polarizacdo.

Luiz Fernando Gongalves Van Der Laan lattes .../0381325866032302

06/2002 - 02/2005 — UFPel- COPERYV Comiss@o Permanente do Vestibular: Presidente.
12/1989 - 01/1994 - UFPel . Depart. de Desenho Técnico e Grafica Computacional: Chefe
de Departamento.

1980 — 1981 - J. Alves Verissimo S. A.(VEJA). Enquadramento: Engenheiro Agricola.

Marcelo Esposito lattes .../3521561406196708

2003 — 2004 - Comil Carrocerias e Onibus Ltda. Vinculo: Colaborador, Enquadramento
Funcional: Engenheiro de Qualidade

7/2002 - 8/2002 — WEG: Estagios, Setor de Automacao - Desenvolvimento de Produtos,
Estdgio em Engenharia Elétrica.

Marcia Rosales Ribeiro Simch lattes .../9001291014864647
11/2004 - 11/2005 - UFPel: Chefe de Depart. (DME - Instituto de Fisica e Matematica).

Reginaldo da Nobrega Tavares lattes .../0238478973177837

1990 — 1991 - Urano Automacdo Ltda. Vinculo: Estagiério.

12/1990 - 2/1991 - Estagios, Dept Desenvolvimento, Projetos de Hardware.
1990 — 1990 — Aeroeletronica Ind de Componentes Avidnicos S A.: Estagidrio
2/1990 - 11/1990 - Estagios, Dept Desenvolvimento, Projetos de Hardware.

Valdecir Bottega lattes .../0545330428695112

03/2001 - 05/2001 -UNILASALLE, Comissao Elab. do Curriculo do Curso de
Matematica-Licenciatura Plena.

1988 — 1991 — Comabe maquinas de escritorio: Técnico manutencao eletronica, Demac
ind. com. e agric.

2.11 - Experiéncia no exercicio da docéncia na educac¢io basica

Nao se aplica a curso de graduagdo presencial.

2.12 - Experiéncia de Magistério Superior do Corpo Docente

Alvacir Alves Tavares<http://lattes.cnpg.br/6517633187363315>
2010-Atual — UFPEL. Professor Assistente.

1983-2010 — UCPEL. Professor Adjunto

1974-2009 - CEFET-RS. Professor.

Angela Petrucci Vasconcelos<http:/lattes.cnpg.br/4680576700033009>
1991-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.

Cicero Nachtigall<http://lattes.cnpq.br/4909526156022838>
2009-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.
2008 — 2008 — UNICAMP. Estagiario do Programa de Estidgio Docente.

Claudio Manoel da Cunha Duarte<http://lattes.cnpq.br/5610097985899558>
2008-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.
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1983-2008 — UCPEL. Professor Adjunto IV.

Daniela Bianchini<http://lattes.cnpg.br/5028683428599151>
2010-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.
2007-2008 — UFRGS. Professora substituta.

Douglas Langie da Silva<http://lattes.cnpq.br/1357421038233208>
2009-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.

Fernando Jaques Ruiz Simoes Junior<http://lattes.cnpg.br/6851646143777720>
2010-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.
2002-2002 - Instituto de Educacao Assis Brasil. Professor estagidrio.

German Ramén CanahualpaSuazo<http://lattes.cnpgq.br/7201417618813599>
2002—-Atual — UFPEL. Professor Associado.

2001-2002 - Universidade Regional Integrada do Alto Uruguai e das Missoes, URL
2008- Faculdades Camaqua-RS, FUNDASUL, Brasil. Professor e Orientador.

Jorge Luiz Martins<http://lattes.cnpq.br/4207988938663438>
1977-Atual — UFPEL. Professor Titular.

Marcelo Esposito<http://lattes.cnpq.br/3521561406196708>

2010-Atual — UFPEL. Professor Adjunto.

2007-2007 — UFSC. Estagio Docéncia II.

2003-2004 - Instituto Anglicano Barao do Rio Branco, ITABRB. Professor.

Marcia Rosales Ribeiro Simch<http://lattes.cnpg.br/9001291014864647>
1994-Atual — UFPEL. Professor Associado.
1987-1994 - UCPEL. Professor Assistente.

Reginaldo da Néobrega Tavares<http://lattes.cnpq.br/0238478973177837>
2011-Atual — UFPEL. Professor Assistente.

2006-2011 — UNIAMPA. Professor.

2003-2006 — UERGS. Professor.

2000-2001 — PUC-RS. Professor assistente.

2.13 - Relacao entre o nimero de docentes e 0 nimero de estudantes

Nao se aplica a cursos presenciais.

2.14 - Composicao e Funcionamento do Colegiado de Curso ou Equivalente

Em concordancia com o Regimento Geral da instituicdo, o Colegiado do Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo é o 6rgdo de coordenacdo diddtica, com assegurada
representacdo docente e discente e com autonomia de atuacdo, que tem por finalidade

superintender o ensino, no ambito do curso.
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O Colegiado é composto por todos os membros do Niicleo Docente Estruturante e por um
representante discente.

O Colegiado do Curso serd dirigido por um Coordenador, escolhido pelo reitor, dentre
seus membros pelo periodo de 2 (dois) anos, podendo ser reconduzido.

O colegiado reune-se por convocacdo do Coordenador, no minimo, uma vez por
semestre sendo os seus membros convocados por meio de correspondéncia especifica.

Apesar das atividades administrativas rotineiras do curso serem analisadas e resolvidas
pelo Coordenador do Curso e pela secretdria, consultando quando for o caso os professores e
departamentos envolvidos, a gestdo do curso ocorre de forma participativa e articulada a politica
de gestdo institucional.

Os assuntos ligados a avaliacdo e ao acompanhamento do projeto pedagdgico sao
estudados e encaminhados as instancias de decisao pelo Nucleo Docente Estruturante.

As decisdes de maior amplitude, como modificacdes do Projeto Pedagdgico do Curso,
sdo ainda levadas a apreciacdo do COCEPE para homologacio ou redirecionamento para outras
instancias de assessoria ou deliberacao.

De acordo com o estatuto, a estrutura hierdrquica e organizacional compreende, de forma
representativa, os diversos segmentos da instituicdo e da comunidade assim como dos colegiados
dos cursos conforme esta descrito abaixo.

Sao orgdos da Administracdo Superior da Universidade: a) o Conselho Diretor da
Fundagdo; b) o Conselho Universitario; c) o Conselho Coordenador do Ensino e da Pesquisa
(COCEP) e d) a Reitoria.

A Fundagcdo € administrada por um Conselho Diretor que se constitui em O6rgao
angariador de recursos, supervisor da gestdo econdmico-financeira e responsavel principal pelas
relacdes entre a Universidade e a Comunidade. O Conselho Diretor da Funda¢do compdem-se:

I - do Reitor, seu Presidente;

II - do Vice-Reitor;

III - de um representante indicado pelo Ministério da Educacao e Cultura;

IV - de um representante indicado pelo Governo do Estado;

V - de um representante indicado pelo Governo do Municipio;

VI - de um representante indicado pela rede bancdria;

VII - de um representante indicado pela Associagdo Comercial de Pelotas;

VIII - de um representante indicado pela Associacao Rural de Pelotas;

IX - de um representante indicado pelo Centro de Industrias de Pelotas;
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X - de trés (3) representantes dos professores da IFE, indicados pelo Conselho

Universitério;

XI - de um representante do Corpo Discente.

O Conselho Universitario € o 6rgao supremo da Universidade, com fung¢des normativa,
consultiva e deliberativa. Sendo integrado por:

I - o Reitor, seu Presidente;

II - o Vice-Reitor;

III - os Pro-Reitores;

IV - os Diretores das Unidades Universitarias;

V - os Coordenadores de Cursos de Graduagdo;

VI - um representante dos Orgéos de Segundo Grau;

VII - um representante de cada classe da carreira do magistério;

VIII - um representante dos auxiliares de ensino;

IX - dois representantes do Conselho Coordenador do Ensino e da Pesquisa;

X - trés representantes da comunidade indicados pelo Conselho Diretor da Fundagao;

XI - dois representantes do Corpo Discente

O Conselho Coordenador do Ensino e da Pesquisa (COCEP) é o6rgdo central de
supervisdo do ensino e da pesquisa com funcdes consultiva, normativa e deliberativa e €
integrado por:

I - o Vice-Reitor, seu Presidente;

IT - os Pré-Reitores de Graduagdo e Assisténcia, de Pos-Graduacdo e Pesquisa e de

Extensao;

IIT - um representante do Conselho Universitério;

IV - um representante de cada area (Ciéncias Exatas e Tecnologia; Ciéncias Bioldgicas;

Filosofia e Ciéncias Humanas e Letras e Artes), sendo dois da drea profissionalizante,

eleitos pelos Coordenadores dos Colegiados de Curso;

V - dois representantes do Corpo Discente.

A Reitoria, exercida pelo Reitor, é o 6rgao executivo central, que coordena, fiscaliza e
superintende as atividades universitarias, cabendo-lhe a competéncia que ndo seja privativa dos
demais 6rgdos. A Reitoria compreende:

I - o0 Gabinete do Reitor e Assessorias;

II - a Pro-Reitoria Administrativa;

III - a Pr6-Reitoria de Graduagdo e Assisténcia;

IV - a Pr6-Reitoria de P6s-Graduacdo e Pesquisa;
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V - a Pr6-Reitoria de Extensao;

VI - as Comissdes.

Os Departamentos, reunidos ou ndo em unidades mais amplas, constituem a menor fracao
da estrutura universitdria para todos os efeitos de organiza¢do administrativa, didatico-cientifica
e de distribuicio de pessoal. O Departamento reune disciplinas afins correspondentes a
determinada drea do conhecimento, congregando, simultaneamente, os docentes respectivos € 0s
meios de a¢do. Cada Departamento compreende:

I - corpo docente, pessoal técnico e cientifico e auxiliares, quando for o caso;

II - instalacOes e recursos materiais;

IIT - servicos de administracdo e chefia.

O Conselho Departamental é o 6rgdo superior da unidade universitdria com fungdes
normativa, consultiva e deliberativa sendo integrado por:

I - o Diretor da Unidade, seu presidente;

II - o Vice-Diretor;

III - os Chefes de Departamentos;

IV - um representante dos professores titulares;

V - um representante dos professores adjuntos;

VI - um representante dos professores assistentes;

VII - um representante dos auxiliares de ensino;

VIII - um representante do Corpo Discente.

Os Institutos sdao unidades que atuam no dominio dos conhecimentos fundamentais. Cada
Instituto compreende:

I - 0 Conselho Departamental;

IT - a Direcao;

III - servicos de secretaria;

IV - departamentos;

V - instalagdes, servicos proprios e outros comuns a seus departamentos.

As Faculdades e Escolas sao unidades que atuam no campo profissional e compreendem:

I - 0 Conselho Departamental;

II - a Direcao;

III - servicos de secretaria;

IV - departamentos;

V - instalagdes, servicos proprios e outros comuns a seus departamentos.

Péagina 143 de 158



2.15 - Pesquisa e Producao Cientifica

Cada professor pesquisador tem os seus projetos de pesquisa e suas respectivas
publicacdes nas suas dreas de interesse conforme se pode ver nos seus respectivos Curriculos
Lattes.

Na area da Engenharia de Controle e Automacao € impossivel obter estas informacdes

antes de ter o corpo docente completo.
2.16 - Titulacao e formacao do corpo de tutores do curso
Nao se aplica, pois o curso € presencial.
2.17 - Experiéncia do corpo de tutores em educacao a distancia

Nao se aplica, pois o curso é presencial.

2.18 - Relacao docentes e tutores - presenciais e a distancia - por estudante

Nao se aplica, pois o curso é presencial.

2.19 - Alunos por Turma em Disciplina Tedrica

As aulas tedricas serdao desenvolvidas com, no maximo, 40 alunos por turma enquanto

que as aulas praticas serdo realizadas com subgrupos de, no méximo, 20 alunos.

Dimensao 3: Infraestrutura

3.1 - Gabinetes de Trabalho para Professores de Tempo Integral

Os professores do nucleo basico tém seus gabinetes de trabalho (estudo e pesquisa) nos
seus departamentos de origem, em geral, assessorados pelo pessoal administrativo das secretarias
dos respectivos departamentos.

Os docentes do nucleo profissionalizante e especifico e de matematica estdo localizados
em gabinetes compartilhados por trés a quatro professores, no Campus Cotada, com telefone e
pontos de internet e com impressora laser ou a jato de tinta. Cada professor possui um armaério,

uma escrivaninha e um criado mudo e um ponto de internet.
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3.2 - Espaco de trabalho para coordenacao do curso e servicos académicos

A estrutura fisica do colegiado é uma sala localizada no Campus Cotada, na Rua
Benjamin Constant, n.989, sala 303, mobiliada com escrivaninhas e outros moéveis para uso da
secretaria de vérios cursos do Centro de Engenharias e para uso dos coordenadores.

O colegiado do Curso se localiza proximo aos gabinetes dos professores e aos
laboratérios do curso facilitando o atendimento ao coordenador, professores e alunos. Cada curso
possui uma secretdria dotada de escrivaninha, armario, computador e ponto de internet.

A Universidade possui também a Coordenacdo de Registros Académicos, totalmente

informatizado, para atender a todos os seus alunos e professores.

3.3 - Sala de Professores

Nao hd uma sala comum de professores, pois todos os professores possuem gabinetes.

Os gabinetes sao entendidos como salas contendo mesa, armério, ponto de energia e de
internet localizados préximos uns dos outros e ao colegiado do curso.

Para as reunides € utilizada uma sala prépria, sala A306, que deve ser agendada.

Esta sala, com capacidade para 20 pessoas, possui acesso a Internet, projetor multimidia e

tela de projecao.

3.4 - Salas de Aula

Os ambientes onde ocorrem as aulas expositivo-dialogadas das disciplinas do ntcleo
especifico assim como as de matematica e estatistica sdo em salas de aula amplas, bem arejadas e
iluminadas localizadas no Campus Cotada e no Campus Porto. Elas sdo de uso comum e tem a
capacidade para 40 a 50 alunos, dotadas, em geral, de um computador ligado a um projetor
multimidia.

As aulas de Desenho Técnico ocorrem nas duas salas de Desenho com mesas especificas
para esse fim, com 40 lugares, localizada no ambiente comum do Centro de Engenharias.

As outras disciplinas do ciclo basico como Fisica Bésica, Fisica Bésica Experimental e
Quimica Geral sdo ministradas nas salas e laboratérios de uso comum, localizadas no Campus
Universitario no Capao do Ledo.

As disciplinas de Introdu¢do a Computagdo e Programacdo de Computadores sao

ministradas nos laboratérios de Informatica do Campus Cotada.
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3.5 - Acesso dos Alunos aos Equipamentos de Informatica

Com vistas a prestar apoio informatizado ao processo de ensinar e aprender na graduagao
foi criado o Programa de Gestdo dos Laboratoérios de Informdtica da Graduacdo — LIGs e das
Salas Multimeios. Este programa € vinculado ao Departamento de Desenvolvimento Educacional
— DDE da Pré-Reitoria de Graduagdo — PRG e tem por finalidade apoiar, coordenar, monitorar,
estimular e avaliar as atividades dos LIGs e Salas Multimeios da Universidade, a fim de que
sejam atingidos seus objetivos que sao:

I - prestar apoio informatizado ao ensino de graduagdo;

IT — assegurar a utilizacdo da Informdtica e da Telemdtica no processo de ensino-
aprendizagem,;

IIT — assegurar o uso adequado dos LIGs e Salas Multimeios pelo corpo discente, corpo
docente e corpo técnico-cientifico.

Na UFPel, existem LIGs nos prédios referentes aos seguintes cursos: Nutri¢do,
Engenharia Agricola, Quimica, Meteorologia, Ciéncias Domésticas, Pedagogia, Agronomia,
Fisica, Matemdtica, Odontologia, Veterindria, Medicina, Educacdo Fisica, Direito, Musica,
Biologia, Arquitetura e Urbanismo, Ciéncias Sociais € no Centro de Engenharias.

Estes laboratérios s@o de uso geral para qualquer aluno de graduacao.

Cada laboratério de Eletronica e de Controle e Automagdo também estd dotado de
computadores com acesso a internet para o uso dos alunos.

Como a maioria dos alunos possui computadores portateis, roteadores wireless permitem
que estes alunos possuam o acesso a rede internet dos espacos de convivéncia.

Estes equipamentos, localizado junto aos laboratérios de Engenharia de Controle e
Automacdo, sdo usados para trabalhos das disciplinas em geral, para pesquisa, trabalhos de
conclusdo de curso e para o desenvolvimento de algumas Atividades Complementares no Curso

de Engenharia Eletronica e Engenharia de Controle e Automacao.
3.6 - Livros da Bibliografia Basica
As bibliografias bdsicas, descritas nas caracterizagdes de cada disciplina, estdo a

disposi¢cdo dos alunos na proporcao de 3 (trés) titulos por disciplina e na razdo méaxima de 6

(seis) alunos por exemplar. As diversas bibliotecas estdo distribuidas conforme descri¢ao abaixo:
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As Bibliotecas

As bibliotecas da UFPel, em nimero de 8 (oito), localizam-se nas unidades académicas e
estdo disponiveis a comunidade universitdria. O atendimento é feito por bibliotecdrios e
auxiliares treinados para orientar sobre a utilizacdo mais eficiente dos recursos informacionais
oferecidos.

Abaixo sdo listadas as bibliotecas, conforme obtido em <http://prg.ufpel.edu.br/sisbi/>.

- Biblioteca do Campus Porto;

- Biblioteca de Ciéncias Agrarias;

- Biblioteca de Ciéncia & Tecnologia;

- Biblioteca de Direito;

- Biblioteca de Ciéncias Sociais;

- Biblioteca de Educacao Fisica;

- Biblioteca de Medicina e Enfermagem;

- Biblioteca de Odontologia.

O Nicleo de Bibliotecas é o 6rgdo responsavel pela administracdo do Sistema de
Bibliotecas. E ligado 2 Pré-Reitoria de Graduagio e estd localizado junto a Biblioteca do
Campus Porto. Dentre as suas principais atribui¢cdes, destaca-se a administracdo geral das
bibliotecas setoriais, no que se refere a movimentacdo de pessoal, criacdo e padronizagcao de
servicos e compra de material bibliografico. Atualmente, vem priorizando a informatizacdo das
bibliotecas, a atualizacdo e ampliacdo do acervo e a aquisi¢ao de e-books visando oferecer novas
ferramentas e recursos de pesquisa diferenciados a toda a comunidade académica. Ainda sob sua
coordenacgdo estd o BibNET - sistema de automacgdo de bibliotecas que estd sendo desenvolvido
em conjunto com o Centro de Informadtica e que consiste em um sistema de dados que permite
armazenar e recuperar os documentos incluidos no acervo. O sistema estd disponivel via internet

em sua versao beta.

Servicos Prestados

Estdo relacionamos, a seguir, alguns servicos gerais oferecidos pelas unidades
componentes do Sistema. Além destes, cada biblioteca setorial oferece outros servigos de acordo

com a sua area de especializacdo e recursos disponiveis.

Biblioteca Digital: em convénio com o IBICT, oferece, através do sistema TEDE as dissertacdes
de mestrado e teses de doutorado dos programas de pos-graduacido da UFPel em texto completo.
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Empréstimo a Domicilio: oferecido aos alunos, professores e funciondrios da UFPel ou que

pertencam a Institui¢des com as quais seja mantido convénio.

Treinamento de Usuarios: orientagdo sobre os servigos oferecidos pelas Bibliotecas, materiais

bibliograficos disponiveis, utilizacdo de catalogos e acesso aos documentos.

Treinamento em Metodologia e Normalizacao: orientacdo e revisdo técnica de trabalhos

técnico-cientificos, de acordo com as Normas da ABNT.

Disseminacdo Seletiva da Informacio: servico personalizado onde a Biblioteca leva a
informacdo de acordo com o perfil do usudrio, previamente determinado e € limitado aos

assuntos de interesse do mesmo.

Levantamento Bibliografico: rastreamento de determinado titulo, autor ou assunto, podendo ser

na prépria Biblioteca ou automatizado através de consulta em base de dados.

COMUT - Comutacao Bibliografica: servico cooperativo entre diferentes unidades de
informacdes (Bibliotecas), permitindo a obtenc@o de cépias de artigos de periddicos nacionais e

estrangeiros. Esta disponivel em todas as Bibliotecas Setoriais da UFPel.

Servico de Alerta: Divulgacdo de novos materiais bibliograficos ou servigos através de boletins,

exposi¢coes, sumdrios de periddicos correntes, sites das bibliotecas, etc.

Treinamento do Portal de Periédicos da CAPES: treinamento com o objetivo de capacitar
usudrios para que possam aproveitar melhor os recursos do portal da CAPES, que dispde de

milhares de titulos periédicos com texto completo, além de bases de dados e outros servigos.

Repositorio Institucional: o Repositério Institucional (Guaiaca) tem como objetivo reunir num
unico local virtual o conjunto da producdo cientifica da Universidade Federal de Pelotas,
contribuindo para ampliar a visibilidade da instituicdo e dos seus pesquisadores, bem como o
impacto da investigacdo, além da preservacdo da memoria intelectual, seja na area das artes,

ciéncia ou humanas.

Politica de Renovacao do Acervo:
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A politica de atualizacdo do acervo bibliografico obedece as prioridades de cada

biblioteca e baseia-se nas listas de pedidos submetidas pelos docentes dos Departamentos das

Unidades.

A UFPel d4 especial valor ao seu sistema de bibliotecas mantendo sempre no seu

or¢amento anual uma rubrica de atualizacao de acervo compativel com as necessidades.

Conforme o censo de bibliotecas de 2009 tem-se os seguintes dados numéricos:

Tabela 10- Bibliotecas

2009
Bibliotecas

Titulos Volumes
Biblioteca do Campus Porto (b p) - -
Biblioteca das Ciéncias Agrarias (bca) 28.928 35.686
Biblioteca de Ciéncia & Tecnologia (b c & t) 13.400 22.839
Biblioteca de Ciéncias Sociais (bcs) 33.531 48.376
Biblioteca de Direito (b d ) 11.147 19.272
Biblioteca de Educacgdo Fisica (b e f) 1.222 3.787
Biblioteca de Medicina e Enfermagem (bme ) 6.315 90.816
Biblioteca de Odontologia (b o) 5.768 10.028
Total 100.311 149.804

Recursos Humanos Disponiveis na Biblioteca

Segue abaixo a relagc@o dos funciondrios referente ao Nucleo de Bibliotecas com suas

respectivas formacdes:

Chefe do Nucleo de Bibliotecas: Elionara Giovana Rech - Bibliotecéria
Setor de Aquisicao: Raquel Siegel Barcellos - Bibliotecaria

Secretaria: Renata Vieira Rodrigues - Assistente em Administragao

Treinamento do Portal de Periodicos da CAPES: Patricia de Borba Pereira — Bibliotecéria

Desenvolvimento do BibNET: Carmen Ludcia Lobo Giusti - Bibliotecaria
Biblioteca Digital: Ubirajara Buddin Cruz - Bibliotecario

Desenvolvimento para Web: Ubirajara Buddin Cruz — Bibliotecério
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Infraestrutura Fisica das Bibliotecas

Biblioteca de Ciéncias Agréarias

Acervo: Agronomia, Veterindria, Engenharia Agricola, Engenharia Madeireira, Quimica
Area: 554,00 m*

Horario: Manhi e tarde, sem fechar ao meio-dia

Responsavel: Bibliotecaria Marlene Cravo Castillo

Endereco: Campus Universitério, s/n° - CP: 354, Capao do Ledo / RS - 96010-900

Biblioteca de Ciéncia & Tecnologia

Acervo: Biologia, Ciéncia da Computacao, Fisica, Matematica, Nutricdo, Quimica de
Alimentos, Meteorologia, Biotecnologia

Area: 239,30 m®

Horario: manhi e tarde (sem fechar ao meio-dia)

Responsaveis: Bibliotecarios Maria Beatriz Vaghetti Vieira e Ubirajara Buddin Cruz

Endereco: Campus Universitério, s/n° - CP: 354, Capao do Ledo / RS - 96010-900

Biblioteca de Direito

Acervo: Direito

Area: 210,40 m*

Horario: manha, tarde e noite
Responsavel:

Endereco: Praca Conselheiro Maciel, 215 - Centro, Pelotas / RS - CEP: 96010-030

Biblioteca de Ciéncias Sociais

Acervo: Arquitetura, Educacgao, Filosofia, Histéria, Geografia, Sociologia, Politica, Economia,
Administragdo, Turismo, Letras, Artes, Museologia, Cinema, Teatro, Musica

Area: 1150 m*

Horario: manha, tarde e noite (das 8:00 as 21:30)

Responsaveis: Bibliotecarias Aydé de Oliveira, Daiane de Almeida Schramm, Kénia Moreira
Bernini e Maria Fernanda Monte Borges

Endereco: Rua Alberto Rosa, 154 - 3° andar, Pelotas / RS CEP: 96010-770

Biblioteca de Educacao Fisica
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Acervo: Educacio Fisica

Area: 98,00 m*

Horario: manhi e tarde, sem fechar ao meio-dia
Responsavel: Bibliotecaria Patricia de Borba Pereira

Endereco: Rua Luiz de Camdes, 635 - Cohab Tablada, Pelotas / RS - CEP: 96055-630

Biblioteca de Medicina

Acervo: Medicina

Area: 149,60 m*

Horario: manhai e tarde, sem fechar ao meio-dia (7:50hs as 17:30hs)
Responsavel: Bibliotecaria Carmen Licia Lobo Giusti

Endereco: Av. Duque de Caxias, 250 — Fragata, Pelotas / RS - CEP: 96030-002

Biblioteca de Odontologia

Acervo: Odontologia

Area: 1 12,66 m’

Horario: manha e tarde

Responsavel: Bibliotecaria Claudia Denise Dias Zibetti

Endereco: Rua Gongalves Chaves, 457 (7° andar) — Centro, Pelotas - CEP: 96015-560

Biblioteca do Campus Porto

Acervo: Enfermagem, Nutri¢do, Gastronomia e Letras

Area:

Horario: manh3, tarde e noite

Responsavel: Bibliotecarios Ubirajara Cruz e Maria Beatriz Vieira

Endereco: Rua Gomes Carneiro, 01 - Porto
3.7 - Livros da Bibliografia Complementar
Os livros da bibliografia complementar, mencionados nas caracterizagdes de disciplinas,

também estdo distribuidos no acervo das bibliotecas mencionadas acima. Planeja-se alcancgar trés

titulos por unidade curricular, com dois exemplares de cada titulo.
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3.8 - Periddicos Especializados, Indexados e Correntes

Os periddicos serao adquiridos conforme a demanda dos professores e pesquisadores de
forma paralela a aquisicao do restante da bibliografia. Os periddicos especializados para a area
de Eletronica e Controle e Automacido também podem ser acessados através do portal da
CAPES, com acesso dentro da rede do campus.

3.9 - Laboratoérios Especializados: Quantidade

Os laboratorios didéticos especificos mencionados abaixo, em geral, ja estdo implantados
porém sempre haverd a necessidade da aquisi¢cdo de novos equipamentos, que estd ocorrendo ao
longo da implantacdo do curriculo do curso usando principalmente as verbas do REUNI e verbas
proprias da instituicao.

Esses laboratdrios dardo suporte a toda a atividade académica experimental bem como ao
desenvolvimento de pesquisas e trabalhos de extensdo na drea de Eletronica.

Os laboratérios sdo os seguintes:

- Salas de Desenho (localizadas no ambiente comum do Campus Cotada)
- Laboratério de Quimica; (localizado no Campus Capao do Ledo)

- Laboratério de Fisica; (localizado no Campus Capao do Ledo)

- Laboratério de Eletrotécnica (localizado no Campus Cotada)

- Laboratério de Informatica Especifico (localizado no Campus Cotada)
- Laboratério de Eletronica Analdgica: (localizado no Campus Cotada)

- Laboratério de Sistemas Digitais; (localizado no Campus Cotada)

- Laboratério de Sistemas de Controle (localizado no Campus Cotada)
3.10 - Laboratérios Especializados: Qualidade
Todos os laboratérios sdao bem ventilados e iluminados. Alguns dos laboratérios possuem
instalacdo elétrica trifasica e, todos, rede logica, devido ao seu uso comum ao curso de
Engenharia Eletronica e Engenharia de Controle e Automacao.
As Salas de Desenho estdo localizadas no ambiente comum do Campus Cotada e é

compartilhada com os outros cursos de engenharia do Ceng. E dotada de pranchetas de desenho

com capacidade para 40 alunos.
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O Laboratério de Quimica esta localizado no Campus Capao do Ledo e é compartilhada
com os outros cursos da UFPel. E dotada de equipamentos didaticos, vidrarias e reagentes com
capacidade para 20 alunos.

O Laboratério de Fisica estd localizado no Campus Capao do Ledo e é compartilhada
com os outros cursos da UFPel. E dotada de equipamentos didéticos para o ensino de Fisica
Classica com capacidade para 40 alunos simultaneamente.

O Laboratério de Eletrotécnica estd localizado no Campus Cotada e é compartilhado
com osoutros cursosde engenharia do Ceng. Possui 58,62 m® e é dotado de equipamentos
didéticos para o ensino de Eletricidade e Magnetismo (conjuntos didaticos para eletrostética e
eletromagnetismo, fontes CC, variadores de tensdo monofésicos e trifdsicos, décadas resistivas,
multimetros analégicos e digitais, ponte RLC, osciloscopios digitais, estagdes de solda) com
capacidade para 30 alunos simultaneamente. Serve especialmente para as aulas de Eletricidade e
Magnetismo, Teoria Eletromagnética, Circuitos Elétricos, Materiais Elétricos, Conversao
eletromecanica de energia e Eletrotécnica Industrial.

Possui também os seguintes equipamentos principais: Armarios, bancadas didaticas com
modulos, motores monofasicos e trifasicos, transformadores trifasicos e monofasicos,
disjuntores, fusiveis, contatores, relés e botoeiras, lampadas, instrumentos digitais e analégicos e
conjunto didatico para acionamento de motor CC dotado de freio de Foucault, aparafusadeira,
etc.

O Laboratorio de Informatica Geral (LIG) ou Laboratério de Informadtica da
Graduagdo, com 51,75 m?, estd localizado no prédio do Centro de Engenharias e € compartilhado
com outros cursos de engenharia da UFPel.

E dotado de computadores deskfop com acesso 2 Internet em banda larga para o uso geral
dos alunos e professores e para o ensino de Computagdo e Informatica. Tem capacidade para 20
alunos simultaneamente.

O Laboratério de Informatica Especifico, com 54,20 m?, localizado no Campus
Cotada, com capacidade para 30 alunos, € usado para as aulas praticas das disciplinas de
Introdugcdo a Computagdo e Programacdo de Computadores assim como todos os trabalhos
envolvendo a linguagem C. E usado também pela disciplina de Rede de Computadores. E
dotado de computadores desktop com acesso a Internet em banda larga por cabo e wireless.

O Laboratorio de Eletronica Analogica (para 20 alunos), localizado no Campus
Cotada, servird as disciplinas de Medidas Elétricas, Eletronica de Pulso, Eletronica de Poténcia,
Laboratério de Eletronica, Instrumentagdo Eletronica e Engenharia Biomédica. Possui 84,65 m’

e possui 0s seguintes equipamentos principais: Fontes, geradores de sinal, osciloscopios digitais,
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estacdes de solda, protoboards, variadores de voltagem monoféasicos e trifdsicos, computadores
desk-top, multimetros analdgicos e digitais, luximetro, decibelimetro, receptor GPS, ponte de
medi¢do RLC, projetor multimidia.

O Laboratério de Sistemas Digitais (para 20 alunos), localizado no Campus Cotada, é
usado para as aulas praticas ou simulacdes das disciplinas de Eletronica Digital, Sistemas
Digitais, Microprocessadores e Processamento Digital de Sinais. O ambiente tem 35,47 m?2
possui 0s seguintes equipamentos principais: Armadrios, bancadas, fontes, geradores de sinal,
osciloscdpios digitais, estacdoes de solda, variadores de voltagem monofésicos, computadores
desk-top, multimetros analdgicos e digitais, modulos diddticos para eletronica digital,
protoboards, projetor multimidia.

O Laboratorio de Sistemas de Controle, com 45,34 mz, localizado no Campus Cotada,
possui os seguintes equipamentos principais: Bancadas de ensaios de controle de processos
continuos equipado com sensores e controladores individuais de nivel, pressdo, vazdo e
temperatura; computadores, osciloscopios, fontes, protoboard, estacdes de solda, multimetros

analégicos e digitais, projetor multimidia, soprador térmico, aspirador de po, etc.

3.11 - Laboratérios didaticos especializados: servicos

Os laboratdrios especializados do curso, pela sua natureza, ndo prevéem a sua utilizacao
para prestacdo de servigos a comunidade. Os servicos a serem prestados serdo sempre de ordem
académica, como ensino, pesquisa e extensao, incluindo os proprios professores e alunos dos
cursos de Engenharia Eletronica e de Engenharia de Controle e Automacao.

Sob demanda das partes interessadas poderdo ser utilizados para ministrar aulas praticas
para outros cursos afins, como exemplo, as outras Engenharias do Centro de Engenharias.

Além dos equipamentos, os laboratdrios necessitam de servidores com formacao técnica
em Eletronica, Eletrotécnica ou Eletromecanica, ndao s para se responsabilizar pelos
equipamentos, fornecer material para as experiéncias, mas também para garantir a manutengao
dos equipamentos destes setores.

Cada laboratério possui um professor que € o responsavel pela manutengdo do mesmo,

estabelecimento de normas de uso e controle de acesso.
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3.12 - Registros Académicos

O Sistema Académico € informatizado de modo global, e permite aos professores a
digitacdo de notas, frequéncia dos alunos e conteidos ministrados através da extranet. Os alunos
também t€m acesso ao sistema académico para realizar consultas e solicitagdes como a matricula
on-line.

O sistema informatizado, chamado Cobalto, € um sistema proprio, foi desenvolvido pelo
pessoal técnico da institui¢do. Dos servidores lotados na Coordenagdo de Registros Académicos
(CRA) dois estdo fazendo graduagdo, cinco estdo fazendo especializacdo e trés ja tem
graduacao/especializagao.

O sistema de armazenamento de originais é por arquivamento de papéis sem possuir
microfilmagem e nem digitalizacdo de documentos. O atendimento aos alunos € realizado de
forma presencial. A Coordenagdo de Registros Académicos localiza-se na Rua Gomes Carneiro

n° 1 - Prédio da Reitoria e tem como coordenadora a Prof. Emileni Tessmer.
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Anexo 1 — Documento de Autorizacao do Curso

MINISTERIO DA EDUCACAO
UNIVERSIDADE FEDERAL DE PELOTAS
GABINETE DO REITOR

PORTARIA N° 1.561, DE 06 DE OUTUBRO DE 2010.

O Professor FARID BUTROS IUNAN NADER, no
exercicio do cargo de REITOR DA UNIVERSIDADE FEDERAL DE PELOTAS,
na forga de disposicdo estatutdria e Regimental, no uso de suas atribuigdes legais,

CONSIDERANDO os termos do Processo UFPel
protocolado sob o n°. 23110.004720/2010-82,

RESOLVE:

B CRIAR o CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE
E AUTOMACAO — BACHARELADO, com funcionamento no Campus Capio
do Ledo s/n® — Capio do Ledo.

Sala Prof. Delfim Mendes Silveira.

—_— X
Prof. Farid Baétros Iunar Nader
no exercicio da Reftoria
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Anexo 2—- Regulamento das Atividades Complementares
REGULAMENTO DAS ATIVIDADES COMPLEMENTARES

Art 1° Os alunos, de acordo com as Diretrizes Curriculares Nacionais do Curso de Graduagdo
em Engenharia, paralelamente ao desenvolvimento do curso, deverdo realizar Atividades
Complementares, tais como trabalhos de iniciag¢do cientifica, projetos multidisciplinares, visitas
técnicas, trabalhos em equipe, desenvolvimento de protétipos, monitorias, participagdo em
empresas juniores e outras atividades empreendedoras.

Art 2° As Atividades Complementares sdo componentes curriculares obrigatdrios nos cursos de
engenharia com o objetivo de:

I - estimular a prética de estudos transversais independentes;

I - desenvolver habilidades e competéncias especificas inerentes a pratica profissional;

II — permitir ao aluno direcionar seus estudos conforme a sua vocagao;

IT - promover a flexibilidade curricular em geral;

III - sedimentar valores previstos no perfil dos egressos.

Art 3° Para os efeitos deste regulamento, sdo consideradas Atividades Complementares todas
aquelas desenvolvidas de maneira independente pelos alunos do curso de Engenharia de
Controle e Automacdo, visando a complementacdo do desenvolvimento de habilidades,
competéncias e valores previstos no perfil dos egressos.

Art 4° Os alunos deverao realizar as atividades complementares, a partir do primeiro semestre,
de maneira diluida ao longo do curso, conforme a sua necessidade e oportunidade, de forma a
cumprir 102 horas-aula (85 horas) de acordo com a pontuacdo estabelecida no Anexo I deste
regulamento.
§ 1° Todas as atividades deverdao ser comprovadas através de apresentacao dos documentos
originais, acompanhados de copias destinadas ao arquivamento em pasta especifica do aluno.
§ 2° Somente serdo consideradas as atividades que ndo se constituam parte dos demais
componentes curriculares (disciplinas obrigatdrias, optativas e livres, trabalhos de conclusdo e
estagio obrigatério ou nao).
§ 3° As atividades realizadas num semestre devem ser comprovadas no mesmo semestre ou
no semestre seguinte a sua realizacao.
§ 4° No caso de ingresso de portador de diploma, reop¢do ou transferéncia, s6 serdo validadas
aquelas atividades realizadas ao longo do curso original que forem comprovadas por
documentos originais e atenderem ao Art 5°.

Art 5° Serdo admitidas as modalidades de Atividades Complementares constantes no Anexo I a
este regulamento.

Art 6°A carga hordria a ser cuamprida deve incluir, pelo menos, atividades de dois grupos.
§ 1° O fato gerador da pontuagdo ndo podera ser duplamente pontuado.
§ 2° Casos especificos de atividades nao contempladas explicitamente no Anexo I dependerao
de prévia autorizacdo do Colegiado do Curso para fins de pontuacgdo.

Art 7° A avaliagdo das atividades complementares serd efetuada pela Comissdo de Atividades
Complementares composta por professores e alunos designados pelo colegiado.

Art 8° Este regulamento terd validade a partir da data de sua publicagdo.
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Anexo II - Validacao das Atividades Complementares

ATIVIDADES PONTUACAO
Experiéncia Pratica |Laboratdrios, escritérios modelos, nicleos | 1h /1h limitada a 40 h.
em Ambiente € canteiros experimentais.
Profissional Empresas, escritdrios, instituicoes, 1h /1h limitada a 40 h.
escolas, na drea de atuacdo da engenharia.
Iniciagdo cientifica / grupos de estudo / desenvolvimento de 1h /1h limitada a 40 h.
Grupo protétipos/
1 Monitoria (com avaliagdo favoravel do orientador) 1h /Th limitada a 40 h.
Projetos de ensino 1h /1h limitada a 40 h.
Projetos de extensao 1h /1h limitada a 40 h.
Participacdo em eventos Participacdo 1h/1h limitado a 12 h por
- cursos, semindrios, congressos, evento.
Grupo semanas académicas, confe.réncias, Apresentacio / 24 h por evento.
2 exposi¢des, concursos, projetos Publicacdo
multidisciplinares - na area de atuacdo —
. Organizagdo 36 h por evento.
da engenharia.
Visitas técnicas orientadas 1h/1h limitada a 12 por visita.
Intercambio académico 1h/1h limitada a 24 horas.
Grupo Cursos técnicos complementares em dreas afins. 1h/1h limitada a 60 horas.
3

Participagdo ativa em diretorias de entidades académicas e
cientificas relacionadas com a drea, trabalhos em equipe,
empresas juniores e outras atividades empreendedoras

12 horas por semestre de
mandato cumprido
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